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DECLARACION DE CONFORMIDAD UE

Fabricante: FAAC S.p.A. Soc. Unipersonale

Direccion: Via Calari, 10 - 40069 - Zola Predosa- BOLOGNA - ITALIA

Por la presente declaramos gque los siguientes productos:
El equipo electrénico mod. 578 D

cumplen la siguiente legislacién comunitaria aplicable:

Bologna, 27-10-2016

N

- 2014/30/EU
- 2014/35/EU
- 2011/65/EU

Asimismo, se han aplicado las siguientes normas armonizadas:

- EN61000-6-2:2005
« EN61000-6-3:2007 + A1:2011
« EN60335-1:2012 + A11:2014

Otras normas aplicadas:

- EN 13849-1:2015 CAT2 PL “c”
- EN 13849-2:2012

/

OBLIGACIONES GENERALES EN MATERIA DE SEGURIDAD
1) ATENCION!Es sumamente importante parala seguridad de las personas 13) Comprueben que la instalacién disponga linea arriba de un interruptor
seguir atentamente las presentes instrucciones. Una instalacién diferencial con umbral de 0,03 A.
incorrecta o un uso impropio del producto puede causar graves danos 14) Verifiquen que la instalaciéon de tfierra esté correctamente realizada y
a las personas. o .
conecten las partes metdlicas del cierre.
2) Lean detenidamente las instrucciones antes de instalar el producto. 15) Losdispositivos de seguridad (normaEN 12978) permiten proteger posibles
3) Los materiales del embalaje (pldstico, poliestireno, etc.) no deben dreas de peligro de Riesgos mecdnicos de movimiento, como por ej.
dejarse alalcance delos ninos, ya que constituyen fuentes potenciales aplastamiento, arrastre, corte.
de peligro. . . o
16) Para cada equipo se aconseja usar por lo menos una senalizacion
4) Guarden las instrucciones para futuras consultas. luminosa (ej: FAACLIGHT) asi como un cartel de sefalizacién
. ) . adecuadamente fijado a la estructura del bastidor, ademds de los
5) Este producto ha sido proyectado y fabricado exclusivamente para . i L N
o S X . dispositivos indicados en el “15”,
la utilizacion indicada en el presente manual. Cualquier uso diverso
del previsto podria perjudicar el funcionamiento del producto y/o 17) FAAC declina toda responsabilidad relativa a la seguridad y al buen
representar fuente de peligro. funcionamiento de la automacién si se utilizan componentes de la
6) FAAC declina cualquier responsabilidad derivada de un uso impropio instalacion que no sean de produccion FAAC.
o diverso del previsto. 18) Para el mantenimiento ufilicen exclusivamente piezas originales FAAC
-l 7) No instalen el aparato en atmdsfera explosiva: la presencia de gas o 19) No efectlen ninguna modificacion en los componentes que forman
O humos inflamables constituye un grave peligro para la seguridad. parte del sistema de automacion.
lz 8) Los elementos constructivos mecdnicos deben estar de acuerdo con 20) El instalador debe proporcionar todas las informaciones relativas al
lo establecido en las Normas EN 12604 y EN 12605. funcionamiento delsistemna en caso de emergenciay entregar alusuario
< Para los paises no pertenecientes a la CEE, ademds de las referencias del equipo el manual de advertencias que se adjunta al producto.
n_ normativas nacionales, para obtener un nivel de seguridad adecuado, ) - .
q . o 21) No permitan que ninos o personas se detengan en proximidad del
eben seguirse las Normas arriba indicadas. } }
(0 producto durante su funcionamiento.
1] 9) FAAC no es responsable del incumplimiento de las buenas técnicas ) - )
) s ) ) ] 22) Mantengan lejos del alcance los ninos los telemandos o cualquier otro
de fabricacion de los cierres que se han de motorizar, asi como de las ) ; . " .
. j ; - " - emisor deimpulso, para evitarque la automacion puedaseraccionada
deformaciones que pudieran intervenir en la utilizacion. X .
involuntariamente.
10) Lainstalacion debe ser realizada de conformidad con las Normas EN . ! . .
12453 y EN 12445 23) Sdlo puede fransitarse cuando la misma estd cerrada.
Para los paises no pertenecientes a la CEE, ademds de las referencias 24) El usuario no debe por ninguin motivo intentar reparar o modificar el
normativas nacionales, para obtener un nivel de seguridad adecuado, producto, debe siempre dirigirse a personal cualificado.
deben seguirse las Normas arrba indicadas. 25) Mantenimiento: compruebe porlo menossemestralmente que elequipo
11) Quitenlaalimentacion eléctrica antes de efectuarcualquierintervencion funcione correctamente, prestando especial atencion a la eficiencia
en la instalacion. de los dispositivos de seguridad (incluida, donde estuviera previsto, la
) - , ) fuerza de empuje del operador) y de desbloqueo.
12) Coloquen en la red de alimentacion de la automacién un interruptor ] ] . .
omnipolar con distancia de apertura de los contactos igual o superior 26) Todoloquenoestéprevisto expresamente enlas presentesinstrucciones
a 3 mm. Se aconseja usar un magnetotérmico de 6A con interrupcion debe entenderse como no permitido
omnipolar.
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( EQUIPO ELECTRONICO 578D )

1 ADVERTENCIAS 3 LAYOUT Y COMPONENTES
Atencioén: Antes de efectuar cualquier tipo de intervencién en el -~
equipo electrénico (conexiones, mantenimiento), quiten siempre
la alimentacién eléctrica.

- Coloquen linea arriba de la instalacién un interruptor // /o // /o @
magnetotérmico diferencial con un adecuado umbral de —
intervencion. + - F E ]
- Conecten el cable de tierra al especifico borne previsto en el - [o] (o]
conector J7 del equipo (véase fig.2). e 6 o a
- Separen siempre los cables de alimentacion de los de mandoy - @

de seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.). Para evitar
cualquier interferencia eléctrica utilicen vainas separadas o
cable blindado (con blindaje conectado a la masa).

RADIO - DECODER

@

o
2 CARACTERISTICAS TECNICAS o| o T L T
a
Tension de alimentacion V~ (+6% -10%) 230 ] I e,
Potencia absorbida (W) 10 - @
Carga max. motor (W) 1000
Carga max. accesorios (A) 05 DODOOBODOOGIT O Js W
B foZszad Y 352 -~ ++ 1w 2EE ™M PEN L
Temperatura ambiente -20°C +55°C s S - by TR v T EE N
Fusibles de proteccion N° 2 (véase fig. 1) Fig. 1

Logicas de funcionamiento: Automatica / Automatica “paso paso” /Semiautomdtica \
Seguridad / Semiautomatica B / Hombre presente C / Semiautomdatica *paso paso” - . .
J Sequrdad / Semiatomaica B / Hombre presente C / Semiafomdica “poso pas DL DISPLAY DE SERALIZACION Y PROGRAMACION

/ Logica mixta B/C

Tiempo de trabajo Programable (de 0 a 4 min.) Led DIODO DE CONIROL ESTADO ENTRADAS

Tiempo de pausa Programable (de 0 a 4 min.) J1_ REGLETA DE BORNES BAJA TENSION

Fuerza de empuje Regulable en 50 niveles J2 CONECTOR DECODER / MINIDEC / RECEPTOR RP

Entradas en regleta de bornes: Open - Open parcial - Disp. de seguridad en J6  REGLETA DE BORNES CONEXION MOTORES Y DESTELLADOR

apertura - Disp. de seguridad en ciere - Stop - Borde - Aimentacion-+Tierra - Fin de 7
carera apertura y cierte - Encoder J7  REGLETA DE BORNES ALIMENTACION 230 Voc

Salidas en regleta de bornes: Desfellador - Motor - Aiment. accesorios 24 Vdc - Luz F1 FUSIBLE MOTORES/ Y PRIMARIO TRANSF. (F 5A)
testigo 24 Vdc / Salida temporizada / Mando electrocerradura - Semdforo - Fail safe F2  FUSIBLE BAJA TENSION Y ACCESORIOS (T 800maA)

Conector répido  Acoplamiento tarietas de 5 pin Minidec, Decoder o receptores RP F PULSADOR PROGRAMACION 'F"
Programacion 3 teclas (+, -, F) y pantalla, modo "base" o "avanzado” - PULSADOR PROGRAMACION ™
Funciones programables modo base: Logica de funcionamiento - Tiempo de pausa + PULSADOR PROGRAMACION "+"

- Fuerza de empuje - Direccidn apertura-ciere

Funciones programables modo avanzado: Par de arranque - Frenado - Fail safe
- Predestello - Luz testigo/Salida tfemporizada/Mando electrocierre o semdforo-
Logica disp. de seguridad de apertura y cierre - Encoder/ Sensibilidad antiapla-
stamiento - Deceleraciones - Tiempo apertura parcial - Tiempo frabajo - Solicitud
asistencia - Contador de ciclos

4 CONEXIONES ELECTRICAS

Ve
MOTOR LINE
N eV e PN
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 |V %117 18 19 20 21 PE N L
Z a [ — R LAMP
“§m§%§d§ g @ % -'-24\7|-F2\§VW‘L' g é 'g NoL PEN L ‘
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F— — — = — — — — sAfE

| Z
|
|
|
! I
I | 24vdc ' — - 230 Vac
: / / | max 3w —= (max. 60W)
I ! -
— ! 230Vac
A L 50-60Hz
/o Para la conexién de las
(I fotocélulas y de los
: dispositivos de seguridad,

OPEN STOP remitanse al pdrrafo 4.1.

TOTAL

OPEN
PARCIAL "
FIN DE CARRERA Nota: El condensador se suministra con el operador. Fig. 2
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NOTA: Elequipo 578D puede mandaroperadores electromecdnicos
para cancelas correderas y puertas seccionales industriales.
En las presentes instrucciones todo lo que se refiere a cancelas
también es vdlido para las puertas. Las posibles diferenciaciones
se indican en los especificos parrafos.

4.1 Conexion fotocélulas y dispositivos de seguridad

Antes de conectar los dispositivos de seguridad y las
fotocélulas, es conveniente elegir el tipo de funcionamiento
en funcién de la zona de movimiento que deben proteger
(véase el ejemplo de la fig. 3):

Dispositivos de seguridad en apertura: intervienen detectando
un obstdaculo sélo durante el movimiento de apertura
de la cancela. Los mismos provocan el cierre
inmediato o el restablecimiento del movimiento de
apertura cuando se liberan (véase programacion en
el parrafo 5.2.)

Dispositivos de seguridad en cierre: intervienen detectandoun
obstaculo sélo durante el movimiento de cierre de la
cancela. Los mismos provocan la apertura inmediata
o bien cuando se liberan (véase programacion en el
parrafo 5.2.)

Dispositivos de seguridad en apertura/cierre: intervienen
durante los movimientos de apertura y de cierre
de la cancela. Los mismos provocan la parada vy el
restablecimiento del movimiento cuando se liberan.

Dispositivos de seguridad "borde": intervienen durante los
movimientos de apertura y de cierre de la cancela.
Los mismos provocan la inversién inmediata del
movimiento y la parada franscurridos dos segundos.

Encoder: interviene en presencia de un obstdculo durante los
movimientos de apertura y de cierre de la cancela. El
mismo provocalainversion inmediata delmovimiento
y la parada transcurridos dos segundos.
Nota: en los operadores para puertas seccionales
industriales, la funcién de antiaplastamiento no
interviene durante el cierre, puesto que el operador
actia en el drbol de los cables y no directamente
en la puerta.

NOTA: Si dos o mds dispositivos de seguridad tienen la misma
funcién(apertura, cierre, aperturay cierre, borde de seguridad)
los contactos deben conectarse en serie entre si (fig. 4).
Deben utilizarse contactos N.C.

NOTA: Si no se utilizan dispositivos de seguridad, hay que
puentear los bornes como se indica en la fig. 5.
Seguidamente se incluyen los esquemas mds comunes de
conexion de fotocélulas y dispositivos de seguridad (de fig.
6 afig. 13).

Fotocélulas en
apertura o apertura/

Fotocélulas en cierre cierre

M
(]

D/\Dg:/j\
| |

Dispositivos de seguridad "borde"

Fotocélulas en
cierre

Fig. 3

Conexion de dos contactos N.C. en serie
(Ej.: Fotocélulas, Stop, Borde, etc.)

T — ¢

O O

FAAC

Conexién de ningun dispositivo de seguridad

12 345 67 8 910 111213141516 |!
z z o ~ - - = -
‘g( gmégéd UE) % o o E 24y FQ\(NW’L'

Fig. 5

Conexion de un dispositivo de seguridad en cierre y de un
dispositivo de seguridad en apertura

1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112 131415 16 |
z z [ N o~ - e =
P<Bo33332 &£ 8 5 2 PP LA
o O Fi
ig. 6
oo 9

Conexion de un dispositivo de seguridad "borde"

NN VTN
7 8 9 10 1112 13141516 |’

1T 2 3 45 6

z z o w

G . Gpg20a32. 0 & 8§ 5§ Q@ = = = X
g<g®pPopoy g B B & oy’ Fsw WL

Fig. 7

Fig. 4

Conexion de una pareja de fotocélulas en apertura

12 3 45 67 8 910 1112 13141516 |
z z o - - -
f<Bogeisg £ 5 52 py AT
RX @
1]
-9
.l_J - - TX
3 Fsw 24V
_ T- +(2 +
24V —
+ &+ i
Fig. 8
Conexiéon de una pareja de fotocélulas en cierre
1 2 3 45 67 8 910 1112 131415 16 |
z z [ N = - = -
B<fogsfo g £ 0 2 ¢ T S
RX .4
1]
Zj
— - - TX
3 Fsw 24V
_ T- * 22—+
24V —
+——8 |+
Fig. 9
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( Conexién de una pareja de fotocélulas en apertura, N Conexién de una pareja de fotocélulas en cierre, A
de una en cierre y de un borde de una en apertura y de una en apertura/cierre
12 345 67 8 910111213141516 | 12 345 67 8 910111213141516 |
RXCL TXCL
1
‘ 1 T
- = FsSW
FSwW 3 24v
24y } pu al- ) ) E—
v, 24V, H o+
XOoP RXOP 1
1 ™ Pa 2
FSW = =
n A El 24y H 1A
v ™ }' 3 * 2 -4 " v
+— /N a3+ -7l N _ oy o3 .
so—P— + TXOPICL RXOPICL
Fig. 10
S J =oP
1
4 - - X . N\ 2
Conexidon de dos parejas de fotocélulas en cierre .M .
y de dos bordes 3 ‘,E L
24V 4
* [
12 3 45 67 8 910 111213141516 |1 F|g]2
S J
é Conexiéon de una pareja de fotocélulas en cierre N
§ y de una en apertura/cierre
RXCL1 el
1
2 12 3 45 67 8 9101112 13141516 |V
=1 - FTS);\I = . .
3 +E L Bfeppicfioee -~ " HFLm
24V A
+ LIL]
™oL RXC12
1 2
TX 2 " "W 24v
pay " Y, U ) 3 ) -
2|+ A l M “ oay 24V A
* s_f\_ +
FTS>\<N- —
Fig. 11 24V D
\_ J DN+
Fig. 13
S J
4 c - N
onexién de dos contactos N.A. en paralelo
(P. ej.: Open A, Open B)
e
o—— EEE—,
/ ° .
Fig. 14
G )

=
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4.2 Regleta de bornes J7 - Alimentacion (fig. 2)

ALIMENTACION (bornes PE-N-L):

PE: Conexion de tierra

N : Alimentaciéon ( Neutro)

L : Alimentacion ( Lineq)
Nota: Para un correcto funcionamiento es obligatoria la conexion
de la tarjeta al conductor de tierra presente en la instalacion.
Cologuen arriba del sistema un adecuado interruptor
magnetotérmico diferencial.

4.3 Regleta de bornes J6 - Motores y destellador (fig. 2)

MOTOR - (bornes 17-18-19): Conexidn Motor.

Operadores para cancelas correderas: remitanse al pdrrafo
4.6. para la correcta conexion del equipo con la tarjeta
de interfaz incorporada en el operador.

Operador 541: remitanse al pdrrafo 4.7. para la correcta
conexion del equipo con la tarjeta de interfaz incorporada
en el operador.

LAMP - (bornes 20-21): Salida destellador 230Vac max. 60W.

4.4 Regleta de bornes J1 - Accesorios (fig. 2)

Remitase a las correspondientes tablas para una
descripcion detallada del funcionamiento en las
diferentes logicas

OPEN A - Mando de “Apertura Total” (borne 1): se entiende
cualguier emisor de impulsos (pulsador, detector, etc.)
que, al cerrar un contacto, manda la apertura y/o cierre
total de la hoja de la cancela. Para instalar varios emisores
de impulso de apertura total, conecte los contactos N.A.
en paralelo (fig. 14).

OPEN B - Mando de “Apertura Parcial” o “Cierre” (borne 2): se
entiende cualguier emisor deimpulsos (pulsador, detector,
etc.) que, al cerrar un contacto, manda la apertura y/o
cierre parcial de la hoja de la cancela. En las Iégicas B.C
y B/C manda siempre el cierre de la cancela.
Parainstalarvariosemisores de impulso de apertura parcial,
conecte los contactos N.A. en paralelo (fig.14).

ESW OP - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (borne
3): La funcion de los dispositivos de seguridad en apertura
esprotegerlazonainteresada porelmovimiento delahoja
durante la fase de apertura. En las I6gicas A-AP-S-E-EP,
durante la fase de apertura, los dispositivos de sequridad
invierten el movimiento de la cancela, o bien detfienen
y reanudan el movimiento cuando se liberan (véase
programacion avanzada Cap.5.2.). EnlaslégicasB,CyB/C,
durante el ciclo de apertura interrumpen el movimiento.
Nunca intervienen durante el ciclo de cierre.
Losdispositivos de seguridad de apertura, siestdn ocupados
con la cancela cerrada, impiden el movimiento de
apertura.

Para instalar varios dispositivos de seguridad, conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad en
apertura, puentee las entradas FSW OP y -TX FSW (fig. 5).

ESW CL - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (borne
4): La funcién de los dispositivos de seguridad en cierre
es proteger la zona interesada por el movimiento de la
cancela durante la fase de cierre. En laslogicas A-AP-S-E-
EP, durante la fase de cierre, los dispositivos de seguridad
invierten el movimiento de la cancela, o bien detienen
e invierten el movimiento cuando se liberan (véase
programacién avanzada Cap. 5.2.). En las logicas B,C y
B/C, durante el ciclo de cierre interrumpen el movimiento.
Nunca intervienen durante el ciclo de apertura. Los
dispositivos de seguridad de cierre, si estdn ocupados con
la cancela abierta, impiden el movimiento de cierre.
Para instalar varios dispositivos de seguridad, conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Sino se conectandispositivos de seguridad en cierre,
puentee los bornes FSW CL y -TX FSW(fig. 5).

FAAC

STOP - Contacto de STOP (borne 5): se entiende cualquier

dispositivo (p. ej.: pulsador) que, al abrir un contacto,
detiene el movimiento de la cancela.

Para instalar varios dispositivos de STOP conecte los
contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Si no se conectan dispositivos de STOP, puentee los
bornes STOP y —.

SAFE - Contacto dispositivo de seguridad BORDE (borne 6):La

funcién de | dispositivo de seguridad "oorde" es proteger
la zona interesada por el movimiento de la hoja durante la
fase de apertura/ cierre. Entodaslaslogicas, durante lafase
de apertura o cierre, el dispositivo de seguridad invierte el
movimiento de la cancela durante 2 segundos. Si durante
los 2 segundos de inversion el dispositivo de seguridad
interviene de nuevo, detiene el movimiento (STOP) sin
efectuar ninguna inversion.

El Dispositivo de seguridad borde, si estd ocupado conla
cancela cerrada o abierta, impide el movimiento.
Parainstalar varios dispositivos de seguridad, conectelos
contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad borde,
puentee las entradas SAFE y - (fig. 5).

FC1 / FC2- Contactos de fin de carrera de apertura y cierre

(bornes 7 y 8): La funciéon de los fines de carrera de apertura
y de cierre es determinar el punto de referencia para la
parada, o bien para el inicio de la deceleracion (pre y post
fin de carrera), o bien para el frenado del operador (véase
programacion avanzada Cap. 5.2.). El dispositivo de fin de
carrera debe tener un contacto N.C. que debe conectarse
entre la entrada (FC1 o FC2) y el bome - del equipo (véase
Fig. 2).

OPERADORES PARA CANCELAS CORREDERAS: remitanse al
pdrrafo 4.6. para la corecta conexiéon de los fines de carrera
y del motor

OPERADOR 541: remitanse al pdarrafo 4.7. para la correcta

conexién de los fines de carrera y del motor.

ENCODER - Contacto del sensor de control de rotacién del motor

(borne 9): Esta entrada estd predispuesta para la conexion
del sensor Encoder. La presencia del encoder estd indicada,
cuando el motorreductor estd en funcionamiento, por el
destello del Diodo "ENC" presente en la tarjeta. Gracias al
encoder, el equipo conoce la exacta posicion de la cancela
durante tfodo el movimiento y gestiona de modo mds
preciso algunas funciones, como la apertura parcial y las
deceleraciones (véase programacion avanzada Cap. 5.2.). El
encodertambién funcionacomo dispositivo antiaplastamiento:
si la cancela, durante la fase de apertura o de cierre, choca
contra un obstdculo, el encoder invierte el movimiento de
la hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante los 2
segundos de inversion el encoder invierte de nuevo, detiene
el movimiento (STOP) sin realizar ninguna inversion.

Nota: enlos operadores parapuertas seccionalesindustriales,
la funcién de antiaplastamiento no estd activa durante
el cierre, puesto que el operador actia en el arbol de los
cables y no directamente en la puerta.

- Negativo alimentacién accesorios (bornes 10, 11y 12)

- 24 Vdc - Positivo alimentacién accesorios (bornes 13 y
14)

Atencién: La carga mdxima de los accesorios es de
500 mA. Para calcular las absorciones remitase a las
instrucciones de cada accesorio.

IX -FSW - Negativo alimentacion fransmisores fotocélulas (borne

15)

Utilizando este borne para la conexiéon del negativo de
la alimentacion de los transmisores fotocélulas, se puede
eventualmente utilizar la funcidn FAIL SAFE (véase programacion
avanzada Cap. 5.2.).

Si se habilita la funcién, el equipo verifica el funcionamiento
de las fotocélulas antes de cada ciclo de apertura o cierre,
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W.L. - Alimentacion luz testigo / salida temporizada / electrocierre N\
/ semdforo (borne 16)

Conectenentre este borney el 424V una eventualluz testigo,
salidatemporizada, dispositivo de mando para electrocierre
o semdforo (véase programacion avanzada Cap. 5.2.) a 24
Vdc - 3Wmadx. Para no perjudicar el correcto funcionamiento Q0

PLUS MINIDEC

del sistema, no hay gue superar la potencia indicada.. A AC)
ode | D

4.5 Conector J2 - Acoplamiento rapido Minidec, Decoder y RP AU 578D
Se utiliza para la conexion rdpida de Minidec, Decodery
ReceptoresRP (veansefig. 15,16y 17). Acoplen elaccesorio
con el lado componentes dirigido hacia el interior de la Fig. 15
tarjeta. La activaciényla desactivacion deben efectuarse )
después de haber quitado la tensién.

4.6 Conexion del operador 844
Efectlen las conexiones entre el equipo 578D y la tarjeta s
de interconexién incorporada en el operador siguiendo
el esquema de la figura 18. Remitanse al pdrrafo 6.2. para s
la puesta en funcionamiento 2o DECCDER D

® L O SW1

4.7 Conexion del operador 541 @
Efectlen las conexiones entre el equipo 578D y la tarjeta W
de interconexién incorporada en el operador siguiendo X W 578D
el esquema de la figura 19. |

Un eventual pulsador de STOP debe colocarse en serie a
la conexion entre la entrada STOP de la 578D y SAFETY de Fig. 16
la 541 INTERFAZ. Remitanse al pdrrafo 6.3, para la puesta
en funcionamiento

4.8 Conexion de operadores sin interfaz incorporada
Para efectuar las conexiones entre el equipo 578D vy
operadores que no disponen de tarjeta de interfaz
incorporada, utilicen elesquema de la figura 20. Remitanse ! !
alpdrrafo 6.2, parala puestaenfuncionamiento, prestando RP

atencién a la correspondencia de las conexiones de los
fines de carrera. ]

Fig. 17
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5 PROGRAMACION
Para programar el funcionamiento de la automacion hay que
acceder al modo "PROGRAMACION',
La programacién se divide en dos partes: BASE y AVANZADA.

5.1 PROGRAMACION BASE
Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el
pulsador F:

epresiondndolo (y manteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la primera funcion.

esoltdndolo, la pantalla muestra el valor de la funcién, que
puede modificarse con las teclas + vy -.

«presionando otfra vez F (ymanteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la funciéon sucesiva, etc.

«unavez llegados ala Ultima funcién, presionando el pulsador F
se sale de la programaciény enla pantalla aparece de nuevo
el estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las
cuales puede accederse en PROGRAMACION BASE:

FAAC

5.2 PROGRAMACION AVANZADA

Para acceder a la PROGRAMACION AVANZADA presionen el
pulsadorF, ymanteniéndolo presionado, presionen el pulsador +:

«al soltar el pulsador + la pantalla muestra el nombre de la
primera funcién.

«alsoltar también el pulsador F, la pantalla visualiza el valor de
la funcién, que puede modificarse con los pulsadores + v -.

*presionando el pulsador F (y manteniéndolo presionado) la
pantalla muestra el nombre de la funcién sucesiva, mientras
que al soltarlo se visualiza el valor, que puede modificarse
con los pulsadores + vy -.

eunavezllegados ala Ultima funcién, presionando el pulsador
F se sale de la programacion y en la pantalla aparece de
nuevo el estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las
cuales puede accederse en PROGRAMACION AVANZADA:

([ PROGRAMACION BASE  (F) )
Pantalla Funcién Por defecto ( PROGRAMACION AVANZADA @ + @ )
LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO (véase tabla | Pantalla Funcion [Por defecio |
de las légicas): ,
[ " PAR MAXIMO DE ARRANQUE::
I~1= Automatica , Lo )
P o \ — El motor frabgjo al par maximo (ignorando la
[ | :;" :Aufom'of/c,:‘cJ‘Poso-poso . =— =—| I__ __ |reguiacién de par) en el momento inicial del | 1l
. I:': Automndtica "Disp. de seguridad - | ovimiento. Ui para hojas pesadas. -
= = Seriautorndtica '“= Activo
I; —'= Semiautordtica "Paso-paso” M= Excluido
= Hombre presente
1= semiautorndtica '8" FRENADO FINAL :
I = 18g. mixta (B apertura / C cierre) Cuando la cancela ocupa el fin de carrera
de apertura o cierre, se puede seleccionar un
TIEMPO DE PAUSA: golpede freando para garantizar la parada
111 | Solotiene efectosise haseleccionado faldgica | —y 1= inmediata de la hoja. Si se seleccionan
I 1 1| automdtica. Reguiable de i ia =3 seg. a|l_ 1| I deceleraciones, el frenado iniciard af final de | ——
pasos de 1 segundo. I |lasmismas. i
Seguidamente la visualizacion pasa a ser en Con valor Il el frenado estd deshabilitado.
minutos y decenas de segundos (separados El tiempo puede regularse de il o 2 a
por un punto) y el tiempo se regula a pasos de pasos de 0,01 segundos.
10 segundos, hasta el valor mdéximo de 1, IO = Frenado excluido
minutos. _ de I o 20 = Frenado fermporizado
EJ.: si la pantalla indica IZ' .':l,el tiempo de FAIL SAFE:
pausa corresponde a 2 min. y 50 seg. T . 0
La activacion de la funcion habilita un test de
FUERZA: o funcionamiento de las fotocélulas antes de
i /?QQU/O el empuje ,del Motor. I-I= = {— 1 | cada movimiento de la cancela. Si el fest falla
L I § |= fuerza minima — I 1 | (fotocélulas fuera de servicio, indicado por el | I~ 11}
DL = fuerza maxima vator I14=1 en la pantalia) Ia cancela no inicia
DIRECCION DE APERTURA: &l movimiento.
Indica el movimiento de apertura de la cancela —I= Activo
|_= i ypermite no cambiarlas conexionesen laregleta — MDD = Excluido
- de %omes del motor y de los fines de carrera. | SAFE:
——'= Movimiento de aperfura esfandor Si estd activado y ~5 = '3, Jleva a cabo un
T ™ = Movimiento de gpertura Inverso — — | fest funcional de las protfecciones vinculadas
ESTADO DE LA AUTOMACION: ':. i—i al terminal EDGE antes de cada movimiento | I~ 11}
i Salida de la programacién, memorizacion de fj? la cancela.
__Il__ |los dafos y regreso a la visualizacion del estado Zi= Activo
de la cancela M= Excluido
==H_== Cerrada
E=E I_: En fase de apertfura
D= £n "sTop PREDESTELLO (5 s.):
_| J= Apbierta Permite activar el destellador durante 5 segundos
izi'jz En pausa " antes del inicio del movimiento.
1_'S= Infervencion del "FAIL SAFE" I~ | g = Exolido ([
5= £n fase de cierre arr = Sdlo antes de la apertura
i) _I= En fase de inversion l_L_ = S0lo anfes del cierre
L= = intervencion de las fotocélulas I = Anfes de cualquier movimiento
g J J
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Gantalla Funcién Por defect? (Panfalla Funcién Por defecfc?
LUZ TESTIGO: ENCODER:
) | Conlaseleccion il iasalidatuncionacomo| I I | Siestuvieraprevisio el uso delencoder se puede | I~ 111
_n luz testigo estdndar (encendida en apertura y = H I __ | seleccionar o presencia. I
pausa, destellante en cierre, apagada con la| — Si estuviera presente y activo, "deceleraciones"
cancela cerrada). y "apertura parcial' estdn gestionados por el
Luz defecho: cifras diferentes correspondenala encoder (véanse pdrrafos relativos).
activacion temporizada de la salida, que podrd El encoder funciona como dispositivo
utilizarse (mediante un relé) para alimentar una anfigplastamiento: sila cancela, durante lafase
luz de fecho. El tiempo puede regu/orse de de apertura o cierre, choca contra un obstdculo,
'_u - seg. apasos de 1 seq., y de | i a '—LI el encoder invierte el movimiento de la hoja de
min. a pasos de 10 segundos. la cancela durante 2 segundos. Si durante los 2
Mando electrocierre y funciones semdforo: segundos de inversion el encoder inferviene de
Si desde la configuracion i se presiona nuevo, detiene el movimiento (STOP) sin efectuar
la tecla - se activa el mando para la ninguna inversion. Si el sensor no eshlﬁ _%rglsenfe
electrocerradura de cierre = | el pordmgfro debe programarse a L_i_I. Si 9/
presionando de nuevo - se programa el mando sensor esta presente, hay que regular la sensi-
paralaelectrocerradurade cierre y de apertura bilidad del sistema onfiop/osfom/enfo variando
== presionando de nuevolatecia-sepueden el poromefro enfre I1i (maxima sensibilidad) y
p_rogromcr las funciones semdforo = = y 44 (minima sensibilidad).
I=_ H_I' — Luz festigo estdndor de L1 o993 = Encoder activo y regulacion
de 5_” a _H = Salida temporizada. qgl I_Ol sensibilidad
l— | = mando electrocerradura antes del = Encoder excluido
movimiento de apertura
=== mando de la electrocerradura antes de _
los movimientos de apertura y cierre _ DECELERACION pre-fin de carrera: ) —
== = funcion semdforo: la salida estd activa — =—' Se puede seleccionar la deceleracion de la = I
en estado de "abierto" y "abierfo en pausa' y se cancela antes de la intervencion de los fines h
desactiva 3 segundos anfes de que empiece de carrera de opertura y clerr o o
la maniobra de cierre. El tiempo puede regularse de 549 o
Nota: antes de la maniobra de cierre se produce pasos de 0, 1seg.,
un predestelio de 3 sequndos. Si estd previsto el uso del encoder, la regulacion
=" = funcién semdforo: Ia salida sdlo estd no estd determinada por el tiempo, sino por el
activa en el estado de "Cerrada’. numero de revoluciones del motor, obteniendo
Atencién: no superen la carga mdéxima de la asi una deceleracion mas precisa.
salida (24Vdc-3W). Si fuera necesario ufilicen i
un relé y una fuente de alimentacion externa — " '7 DS(::E!GIOC/O” excluida
al equipo. de il o594 Deceleracion activa
DECELERACION post-fin de carrera:
11 | Se puede seleccionar la deceleracion de la | |~ (I_
LOGICA FOTOCELULAS CIERRE: I~ 1" 1| cancela después de la intervencién de los fines | 1t I
il Seleccione el modo de intervencion de las| __ __ de carrera de qpertura y cierre.
I I 1 | fotocélulas de cierre. N | El tiempo puede regularse de I_HJ = _' a
infervienen sélo en el movimiento de cierre: pasos de 0,1 seq.,
bloquean el movimiento y lo invierten cuando Siestd previsto el uso del encoder, la regulacion
se liberan, o lo invierten inmediatamente. no estd determinada por el tiempo, sino por el
numero de revoluciones del motor, obteniendo
'3 = Inversién cuando se liberan asi una deceleracion mads precisa.
1= Inversion inmediata en apertura o
LH__H =_Deceleracion excluida
LéG'CA FOTOCELULAS APERTURA: de =_” qQ |:|=_= = Deceleracién activa
Seleccione el modo de intervencion de las| —
fotocélulas de apertura. ) L
Intervienen sélo en el movimiento de apertura: APERTURA PARCIAL:
bloquean el movimiento y lo reanudan cuando 111" 1| Se puede reguilar la amplitud de Ila apertura | 1~ 11—
se liberan, o invierten inmediatamente. U parcial de la hoja. i
L ) El fiempo puede regularse de _'| Q- "_' I a
= = Inversion inmediata en cierre pasos de 1 segundo.
M= Reanudan cuando se liberan Siestd previsto el uso del encoder, la regulacion
- J noestd determinadapor el tiempo, sinoporelnu-
mero de revoluciones del motor, obteniendo asi
una apertura parcial mds precisa. Por ejemplo
con pindn Z20 se obtiene una apertura parcial
que puede variar de 60 cm a 4 m Qprox.
. J
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rPanfalIa Funcién Por defecfa

TIEMPO DE TRABAJO (time-ouft):
Es conveniente programar un valor de 5+10 | |__| |
segundos superior altiempo necesario paraque
la cancela vaya del fin de carrera de cierre al
fin de carrera de qpertura y viceversa.
Regulable de a El g seg. a pasos de 1
segundo.

Seguidamente la visualizacion cambia en
minutos y decenas de segundos (separadas
por un punto) y el tiempo se regula a pasos de
10 segundos, hasta el valor mdximo de "U
minutos.

Atencién: el valor programado no corresponde
exactamente al tiempo maximo de frabajo del
motor, puesto que éste se modifica en funcion
de los espacios de deceleracion realizados

SOLICITUD DE ASISTENCIA (combinada con la
funcién sucesiva):

Si estd activada, al final de la cuenta atrds (que
puede programarse con la funcion sucesiva
"Programacion ciclos") efectda un predestello
de 2 s. (ademds del que eventualmente ya se
ha programado con la funcién =) para cada
impulso de Open (solicitud de intervencion).
Puede ser Util para programar intervenciones
c'je' mantenimiento programaado.

1= Acftiva
M= Excluida

PROGRAMACION CICLOS:

|- Permite programar una cuenta afrds de los| ;111
ciclos de funcionamiento de la instalacion. | I_II_I

Puede programarse (@ millares) de oo o

—_1 I mil ciclos.

Elvalorvisualizado se actualiza con el subseguirse

de los ciclos.

La funcién puede utilizarse para comprobar

el uso de la farjeta o para usar la "Solicitud de

asistencia".

ESTADO CANCELA:

Salida de la programacion, memorizacion de
— | los datos y regreso a la visualizacion del estado
de la cancela (véase par. 5.1.).

\\ J

Nota: /a modificacién de los pardmetros de programacion es
inmediatamente eficaz, mientras que la memorizacion definitiva solo
se lleva a cabo cuando se sale de la programacion y se regresa a la
visualizaciéon del estado de la cancela. Si se quita la alimentacion al
equipo antes de que se regrese a la visualizacion del estado, todas las
variaciones efectuadas se perderdn.

Para restablecer los datos de la programaciéon bdsica (default),
desconectar la regleta de bornes J1, presionar a lo mismo tiempo los
pulsadores +, -y F y mantenerlos presionado por 5 segundos.
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6 PUESTA EN FUNCIONAMIENTO
6.1 Comprobacién de Ilas enfradas
La siguiente tabla indica el estado de los Diodos en relacion con el
estado de las entradas.
Noten que: Diopo encenpipo = contacto cerado
Diobo Apacapo = contacto abierto
Comprueben el estado de los Diodos de sefdlizaciéon como se
indica en la Tabla.

Funcionamiento de los Diodos de senalizacién del estado
("~ DIODOS ENCENDIDO APAGADO
OP-A Mando activado Mando inactivo
OP-B Mando activado Mando inactivo
FC1 Fin de carrera libre Fin de carrera ocupado
FC2 Fin de carrera libre Fin de carrera ocupado
FW OP Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
FW CL Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
STOP Mando inactivo Mando activado
SAFE Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
\__ENC Destella durante la rotacion del motor /
Nota:

 En negrita se indica la condicién de los Diodos con la cancela

cerrada en reposo.

* Si el sensor Encoder no estd presente, el diodo ENC permanece
siempre apagado.

*Seleccionando la direccion de aperturainversa (véase Parrafo 5.1.),
también el funcionamiento de los fines de carrera estd invertido.
En estado de cerrado el fin de carrera ocupado serd, por tanto,
FCT1 (Diodo apagado).

6.2 Instalacion con operadores para correderas

Una vez realizadas las conexiones entre el equipo 578D
y la tarjeta de interfaz incorporada en el operador v,
tfras haber montado las chapas de fin de carrera en la
cremallera (véanse las instrucciones del operador), hay
que comprobar la direccidon de apertura y el correcto
funcionamiento delosfinesde carrera. Para ello procedan
del siguiente modo:

*Alimenten el equipo.

*Seleccionen la direccion de apertura (véase Parrafo
5.1.). Si, mirando la cancela desde el lado donde estd
instalado el operador, el movimiento de apertura es de
izquierda a derechaq, seleccionen la direccién estdndar,
en caso contrario seleccionen la direccién inversa.

*Programen el pardmetro EC a 00 (véase Parrafo 5.2.).

*Una vez efectuadas las variaciones, salgan de la
programacionyregresenalavisualizaciondelasentradas,
quitenla alimentacién alequipoy seguidamente vuelvan
a darla.

*Desblogueen el operadory, deslizando manualmente la
cancela, comprueben quelosfinesde carrera funcionen
correctamente verificando los diodos de estado de
las entradas (véase pdrrafo 6.1.). Mirando la cancela
desde ellado donde estdinstalado eloperador, el diodo
FC1 debe apagarse cuando se alcanza la posicion
de parada de movimiento de izquierda a derecha, y
FC2 debe apagarse cuando se alcanza la posicion de
parada del movimiento de derecha a izquierda (véase
también la fig. 21).

*Bloqueen el operador aproximadamente a la mitad de
su carrera.

eDenunmandode OPEN Aycomprueben quelacancela
realice el movimiento en la direccion de apertura, en
Ccaso contrario blogueen el movimiento y, con el equipo
sin alimentacién, inviertan entre si los hilos conectados
alos bornes MOT-1 y MOT-2.
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NOTA-En los motorreductores con sensor inductivo (746
y 844) es necesario prestar atencién a la configuraciéon
de la deceleracion post-fin de carrera y del frenado: si la
deceleracion esdemasiadolarga o el frenado esinsuficiente,
la chapa montada en la cremallera de la cancela puede
superar el sensor hasta liberarlo. Cuando se detenga la
cancelacomprueben quesolo el fin de carrerainteresado esté
ocupado. Elcorrespondiente diodo debe estarapagado; en
caso de que el mismo esté apagado y luego se encienda, o
bien que ambosdiodosdelosfinesde carrera estén apagados,
hay que reducirelvalordela deceleracion post-fin de carrera
y/o aumentar el del frenado.

6.3 Instalacion con el operador 541

Una vez realizadas las conexiones entre el equipo 578D y la

tarjeta de interfaz incorporada en el operador y tras haber

regulado los fines de carrera (véanse las instrucciones del
operador), hay que comprobar la direcciéon de apertura
procediendo del siguiente modo:

*Quiten la alimentacion al equipo.

*Desbloqueen el operador y abran parcialmente la
puerta.

*Bloqueen el operador, alimenten de nuevo el equipo vy
manden la apertura. Si la puerta empieza el movimiento
de cierre hay que cambiar la direccidn de apertura (véase
Parrafo 5.1.). Una vez efectuada la variacion, regresen a
la visualizacion del estado de la automacion, quiten la
alimentacion al equipo y a continuaciéon vuelvan a darla.

NOTA- Para una 6ptima instalacion del equipo 578D con el
operador para puertas seccionales 541 es necesario prestar
atencion a los siguientes aspectos:

LOGICA DE FUNCIONAMIENTO (L0

Para mandar el operador 541 con un pulsador de subida
y uno de bajada, hay que utilizar las légicas B, C, B/C .
(CONSULTE LAS TABLAS DE LAS LOGICAS)

DECELERACION ANTES ( - ) Y DESPUES DEL FINAL DE CARRERA (- ) ;
NOTA: NUNCA AUMENTAR EL VALOR POR DEFECTO DESPUES
DEL FINAL DE CARRERA (i) PROGRAMADO EN LA TARJETA
ELECTRONICA.
La disminucién de la velocidad del operador durante la fase
de deceleraciéontambién comportalareducciéndelafuerza
gue elmismo puede suministrar. Sila puerta no estd equiliorada,
puede suceder que el 541 no pueda realizarla deceleraciéon
a la apertura (puerta con fuerte tendencia a cerrarse) o al
cierre (puertaconfuerte tendencia a abrirse) porque la fuerza
suministrada no es suficiente para vencer el desequilibrio.
En este caso es absolutamente necesario programar a 0 el
valor de las deceleraciones pre y post fin de carrera (véase
programacioén avanzada en el Parrafo 5.2.), puesto que un
valor diferente podria ocasionar que no se alcanzara el fin
de carrera o bien la inversién del movimiento después de la
intervenciéon del sistema antiaplastamiento.

DISPOSITIVO DE SEGURIDAD ANTIAPLASTAMIENTO DURANTE
EL CIERRE: el operador 541, no obstante esté provisto de
sensor Encoder, no puede garantizar intrinsecamente esta
seguridad, puesto que no estd aplicado directamente en
la puerta, sino que actlua en el arbol arrollador de cable.
Por tanto, la presencia de un obstdculo durante el cierre no
puede serdetectada con elsensor ENCODER. A tal propdsito
se aconseja, segun lo establecido en las normas vigentes,
prever una adecuada proteccion del borde inferior de la
puerta.

6.4 Instalacion con operador trifdsico ( ES: 541 3ph )

DECELERACION ANTES ( P ) Y DESPUES DEL FINAL DE CARRERA (- ) :
Programar a 0 (CERO) los pardmetros de deceleracion antes
y después del final de carrera
=0 A=0
FRENADO FINAL (br ):
Programar a 0 (CERO) el pardmetro de frenado final
br = 0
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7 OPERACIONES FINALES

Unavezfinalizadala programacion, realicen algunos ciclos completos
para comprobar el correcto funcionamiento de la automacion y
de los accesorios conectados a la misma, prestando una especial
atencién a los dispositivos de seguridad, a las regulaciones de la
fuerza de empuije del operadory del dispositivo de antiaplastamiento
(sensor Encoder). Entreguen al cliente la pdgina “Guia para el
usuario” contenida en las instrucciones del operador, y enséhenle
el funcionamiento del sistema vy las operaciones de desbloqueo y
bloqueo del operador indicadas en la citada guia.
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Le descrizioni e le illustrazioni del presente manuale non sono impegnative. La FAAC si riserva il diritto, lasciando inal-
terate le caratteristiche essenziali dell’apparecchiatura, di apportare in qualungue momento e senza impegnarsi
ad aggiornare la presente pubblicazione, le modifiche che essa ritiene convenienti per miglioramenti tecnici o per
qualsiasi altra esigenza di carattere costruttivo o commerciale.

The descriptions and illustrations contained in the present manual are not binding. FAAC reserves the right, whilst
leaving the main features of the equipments unaltered, to undertake any modifications it holds necessary for either
technical or commercial reasons, at any time and without revising the present publication.

Les descriptions et les illustrations du présent manuel sont fournies d titre indicatif. FAAC se réserve le droit d’apporter a
tout moment les modifications qu’elle jugera utiles sur ce produit fout en conservant les caractéristiques essentielles,
sans devoir pour autant mettre a jour cette publication.

Die Beschreibungen und Abbildungen in vorliegendem Handbuch sind unverbindlich. FAAC behdlt sich das Recht vor,
ohne die wesentlichen Eigenschaften dieses Gerdtes zu verdndern und ohne Verbindlichkeiten in Bezug auf die Neu-
fassung dervorliegenden Anleitungen, technisch bzw. konstruktiv/kommerziellbedingte Verbesserungen vorzunehmen.

Las descripciones y las ilustraciones de este manual no comportan compromiso alguno. FAAC se reserva el derecho,
dejando inmutadas las caracteristicas esenciales de los aparatos, de aportar, en cualguier momento y sin compro-
meterse a poner al dia la presente publicacion, todas las modificaciones que considere oportunas para el perfec-
cionamiento técnico o para cualquier otro tipo de exigencia de cardcter constructivo o comercial.

De beschrijvingenin deze handleiding zijn niet bindend. FAAC behoudtzich hetrechtvoorop elk willekeurigmoment de
veranderingen aan te brengen die het bedrijf nuttig acht met het oog op technische verbeteringen of alle mogelijke
andere productie- of commerciéle eisen, waarbij de fundamentele eigenschappen van de apparaat gehandhaafd
blijven, zonder zich daardoor te verplichten deze publicatie bij te werken.

FAAC S.p.A. Soc. Unipersonale

Via Calari, 10

40069 Zola Predosa (BO) - ITALIA

Tel. +39.051.61724 - Fax. +39.051.758518
www.faacgroup.com

732683 - Rev. E
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