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1. Advertencias generales de seguridad

A

“Instrucciones importantes para la sequridad de la instalacion.
Una instalacion incorrecta puede causar graves danos”

Este manual de instalacidn esta exclusivamente dirigido a personal cualificado.
Lainstalacion, las conexiones eléctricasy las regulaciones deben realizarse aplicando
con rigor la buena técnicay respetando la normativa vigente.

Lea detenidamente las instrucciones antes de comenzar la instalacion del producto.
Una instalaciéon incorrecta puede ser causa de peligro.

#y El material del embalaje [plastico, poliestireno, etc.) no se debe tirar al medio
‘4’ ambiente y debe mantenerse fuera del alcance de los nifnos porque es una po-
tencial fuente de peligro.

Antes de proceder con la instalacion, compruebe que el producto se encuentra en
perfectas condiciones.

No instale el producto en ambientes ni atmdsferas explosivas: la presencia de gases
o humos inflamables constituyen un grave peligro para la seguridad.

Los dispositivos de seguridad (fotocélulas, costas sensibles, paradas de emergencia,
etc.) debeninstalarse teniendo en cuenta: las normativasy directivas vigentes, el rigor
en la buena técnica, el lugar de instalacion, la légica de funcionamiento del sistema
y las fuerzas creadas por el automatismo.

Antes de conectar la alimentacion eléctrica, compruebe que los datos de la placa
corresponden a los de la red de distribucion eléctrica. En la red de alimentacion
eléctrica, prevea un interruptor/seccionador omnipolar con distancia de apertura de

los contactos igual o superior a 3 mm.

Verifique que antes de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial y una
protecciéon de sobrecorriente adecuados, de conformidad con las practicas de la buena
técnica y las normativas vigentes.

Cuando sea requerido, conecte el automatismo a una instalacién de puesta a tierra
eficaz, realizada siguiendo la normativa vigente en materia de seguridad.

Durante las operaciones de instalacién, mantenimiento y reparacion, desactive la
alimentacion antes de abrir la tapa de acceso a los componentes eléctricos.

Los componentes eléctricos solo deben manipularse utilizando manguitos con-

ductivos antiestaticos conectados a tierra. El fabricante del dispositivo declina
toda responsabilidad derivada de la instalacion de componentes incompatibles con
la sequridad y el buen funcionamiento del aparato.

Utilice solo recambios originales para la reparacion o la sustitucion de los productos.



1.1 Funciones de seguridad

El cuadro electrénico CS12M dispone de las siguientes funciones de seguridad:
- deteccion de obstaculos con limitacidon de las fuerzas;
El tiempo de respuesta maximo de las funciones de seguridad es 0,5 s. El tiempo de reacciéon

a la averia de una funcién de seguridad es 0,5 s.
Lasfunciones de seguridad satisfacen lasnormasy el nivel de prestaciones que se indican a continuacion:

EN SO 13849-1:2008 Categoria 2 PL=c
EN IS0 13849-2:2012

No se puede eludir la funcién de seguridad ni de forma temporal ni de forma automatica. No
hay aplicada ninguna exclusion de averia.

2. Declaracion CE de conformidad

El fabricante Entrematic Group AB con sede en Lodjursgatan 10, SE-261 44 Landskrona, Sweden
declara que el cuadro electrénico tipo Ditec CS12M es conforme a los requisitos de las si-
guientes directivas CE:

2014/30/UE (EMCD)
2014/35/UE (LVD)
2014/53/UE (RED)

Landskrona, 2020-11-26 Matteo Fino

o

3. Datos técnicos

NES300EHP NES400EHP NES600EHP NES600EHP
Alimentacion 230V~ 50/60Hz 230V~ 50/60Hz 230V~ 50/60Hz 230V~ 50/60Hz
Salida motor 24V= 12A max 26V= T4A max 24V= 16A max 24V= 20A max
Alimentacion accesorios 24V=0,3A max 24V= 0,3A max 24V= 0,3A max 24V= 0,3A max
Temperatura de
funcionamiento 20°C  +55°C [-20°C  +55°C |-20°C  +55°C |-20°C  +55°C
Cadigos radio memorizables (o (Lo L J0

200 [BIXMR2] 200 [BIXMR2] 200 [BIXMR2] 200 [BIXMR2]

Frecuencia radio 433,92MHz 433,92MHz 433,92MHz 433,92MHz
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4. Mandos

Mando Funcién Descripcion

APERTURA El cierre del contacto activa una maniobra de apertura.

| ——— 5 |[N.A. |PASO-PASO Con la seleccion L > LG > |-G, el cierre del contacto

activa una maniobra de apertura o cierre en secuencia:

apertura-stop-cierre-apertura.

ATENCION: si est4 activado el cierre automatico, la duracion
de la parada se selecciona mediante la seleccion L > 5 5.

La secuencia “apertura-stop-cierre-apertura” se puede

cambiar a “apertura-stop-cierre-stop-apertura” J > P P.

| ——t— 4 |N.C. PARADA DE Laapertura del contacto de seguridad detiene e impide todo
SEGURIDAD movimiento.

NOTA: para configurar las varias funciones del contacto de sequ-
ridad, consulte las configuraciones del parametro P = 5 M.

La apertura del contacto de seguridad provoca la parada del
movimiento y el cierre automatico se deshabilita. En esta
condicion, los mandos de apertura (1-3/1-20) y de cierre (1-
4) funcionan solo si se mantienen apretados; al soltarlos, el
automatismo se detiene.

MANDO La apertura del contacto 1-9 activa la funcién con hombre
CON HOMBRE presente:
PRESENTE - apertura con hombre presente 1-3;
- cierre con hombre presente 1-4;
- apertura parcial con hombre presente 1-20.
NOTA: los eventuales dispositivos de seguridad presentes, el
cierre automatico y la tarjeta de acoplamiento introducida
en el alojamiento AUX se deshabilitan.

ATENCION: conecte con puente todos los contactos N.C. que no se utilicen. Los bornes
con el mismo nimero son equivalentes.

)



4.1 Introduccion de la tarjeta de acoplamiento (AUX)

Para acceder al alojamiento de las tarjetas de acoplamiento [AUX], corte la tapa del

cuadro electrénico como se indica en la figura.

4.2 Costa de seguridad autocontrolada SOFA1-SOFAZ o GOPAVRS

Mando

Funcion

Descripcion

SOFA1-SOFA2
GOPAV
T

° o

SAFETY TEST

Introduzca el dispositivo SOFA1-SOFA2 o GOPAVRS
en el correspondiente alojamiento para tarjetas de
acoplamiento AUX.
Si la prueba fracasa, se mostrard en la pantalla un
mensaje de alarma.

] —1t— % N.C.

PARADA DE SE-
GURIDAD

Con la seleccion AP = JE— 541 conecte el contacto
de salida del dispositivo de seguridad a los bornes 1-6
delcuadroelectrénico (en serie con el contacto de salida
de la fotocélula, si lo hubiera).

SEGURIDAD
EN CIERRE

Con la seleccion P = B = S Yl conecte el contacto
de salida del dispositivo de seguridad a los bornes 1-8
delcuadroelectrénico (en serie con el contacto de salida
de la fotocélula, si lo hubiera).
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Ejemplos de instalacion de costa de seguridad autocontrolada

leeledl

SOFA15 [

SOFA20

SOFA25
SOFA15
SOFA20
SOFA25
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SOFA15 SOFA15
SOFA20 SOFA20
SOFA25 f 1 SOFA25
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b. Salidasy accesorios

Valor
Accesorios

Salida Descripcion

Si se utiliza el receptor radio GOL868R4 (868,35MHz), conecte el
cable de antena (90mm) suministrado.

GOL148REA

Ldmpara estado automatismo [proporcional)
La luz se enciende con el automatismo abierto JC ->JL>0ON
La luz se apaga con el automatismo cerrado.

26V=3W La luz parpadea con frecuencia variable durante el movimiento

del automatismo JC>00L >0F.

G3 - Salida General Purpose
Elfuncionamiento de la salida G3 depende del tipo de seleccion
de la entrada G1.

SY-Si3 1= 5, G3 funciona como salida de sincronismo para
automatismos en paralelo o interbloqueados. Con esta confi-
guracion, el modo ES - Energy Saving no se permite.

41 - Siel test de seguridad (3 Y/ o P Y)) esta habilitado en al menos
una o ambas entradas JJi y JJH. el G3 funciona como salida
para el test de los dispositivos de seguridad.

30 - En aplicaciones con paneles solares, G3 funciona como po-

sitivo permanente a 24V max. 10mA que se debe conectar con

contacto N.A. a G1 (apertura y/o paso-paso).

10mA max.

ATENCION: utilice cable de doble aislamiento y fije-
lo con el sujetacables suministrado
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Salida

Valor

Descripcion

Accesorios
El cuadro electrénico incorpora un alojamiento para las tarje-
SOFA1-SOFA2 | tas de mandoy de seguridad de acoplamiento.
GOPAV Laaccionde la tarjeta de mando se puede seleccionar median-
LAN4S te la seleccion BC > AM.
AUX LAB9 Si se utilizan tarjetas radio de acoplamiento, retire el médulo
BIXLR12 RDX. La pantalla visualiza B }.
BIXLR22 ATENCION: la introduccién y extraccién de la tarjeta de acopla-
GOL868R4 miento se debe realizar sin que haya alimentacién eléctrica.

CcoM

BIXMR2

Conexion de alimentacién de red, motor, microinterruptor de
desbloqueo y cableado del tipo de automatismo (configurados de
fabrica)

ATENCION: desconecte la tarjeta USB y/o el cable de
la entrada USB solo después de haber configurado

AP - E£ 1> NQO Lapantallavisualizal) ] .

COM - Permite guardar las configuraciones de funcionamiento
mediante la funcion 5F> 5.
Las configuraciones memorizadas se pueden abrir mediante

lafuncion S F >R




Salida Valor Descripcion

Accesorios
DIA - Conexién led diagnéstico automatismo.
occo apagado Falta de alimentacidn.
Alimentacion de red presente, pero can-
1 parpadeo |cela detenida a la espera de mandos.
®@co .
cadabs Eventuales anomalias externas no son
DIA detectadas por los ledes de diagnéstico.

parpadeo  |Alimentacién de red presente, funciona-
@ oo| sincrono con |miento regular. Led intermitente sincrono
LAMPH con la salida +LP- (LAMPH]

1 parpadeo |Alimentacion de red ausente, funciona-
cada 10s |miento con baterfas.

o« o acceso fijo |Solicitud de mantenimiento (alarma V0)

ooe| Accesofijo |Puertade desbloqueo abierta.

coa| |Parpadeo [Alarma permanente [ver ALARMAS y/o
cadals DETECCION DE AVERIAS)

LSW LSW - Kit de interruptores de fin de carrera magnéticos
1] NES100FCM | (opcional en Ditec NES300 y NES400).
[ 1]

6. Selecciones

Jumper Descripcion OFF ON
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7. Regulaciones
NOTA: la presidon de las teclas puede ser rapida [presion inferior a los 2 segundos] o
ﬂ bien prolongada (presién superior a los 2 segundos). En caso de no estar especifica-

do, la presion se entiende rapida.
Para confirmar la configuracion de un parametro hay que realizar una presion prolongada.

7.1 Encendido y apagado de la pantalla

El procedimiento de encendido de la pantalla es el siguiente:

e pulse latecla ENTER

ENTER

e encendido de control del funcionamiento de la pantalla
NA N
° / 4
e visualizacion del menu de primer nivel
q T
(A

El procedimiento de apagado de la pantalla es el siguiente:
e pulse latecla ESC

ESC

NOTA: la pantalla se apaga automaticamente después de 60 segundos de inactividad.



7.2 Combinaciones de teclas

La presiéon simultanea de las teclas > y ENTER ejecuta un mando de apertura.

A ENTER ,'_" ,,-_-,

—=E= ([

La presion simultanea de las teclas My \|, ejecuta un mando de POWER RESET.
(Interrupcion de la alimentacién y reinicio del automatismo).

== & 2@ e

—

Manteniendo presionada la tecla UP /> o DOWN 4, se inicia el desplazamiento
rapido de los menus.

Enalgunos menus se puede ver la unidad de medida del pardmetro, pulsando la
tecla ENTER tras visualizar el valor (en el ejemplo 50 cm).

c3
3

0 B &= |5
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7.3 Menu principal

e con lasteclas Py, seleccione la funcidn deseada
ﬁ. F

e pulse latecla ENTER para confirmar

ENTER

Después de la confirmacion de la seleccion se accede al menu de segundo nivel.

Pantalla Descripcion

AT - Automatic Configurations.

El mend permite gestionar las configuraciones automaticas del cuadro elec-
tronico.

BC - Basic Configurations.

El meny permite visualizar y modificar las configuraciones principales del cua-

dro electrénico.

BA - Basic Adjustments.

El menu permite visualizar y modificar las regulaciones principales del cua-

dro electrdnico.

NOTA: algunas configuraciones requieren al menos tres maniobras hasta lo-
grar la regulacion correcta.

RO - Radio Operations.

El menu permite gestionar las operaciones radio del cuadro electronico.

b bo D
0 M-

SF - Special Functions.

El mend permite configurar la contrasefia y gestionar las funciones especia-
les en el cuadro electrénico.

CC - Cycles Counter.

Elmend permite visualizar el nimero de maniobras realizadas por el automa-
tismo y gestionar las intervenciones de mantenimiento.

M ™ c3

EM - Energy Management.

El mend permite visualizar y modificar las configuraciones y las regulaciones

relativas al ahorro energético.

AP - Advanced Parameters.

El ment permite visualizar y modificar las configuraciones y las regulaciones

avanzadas del cuadro electrénico.

NOTA: algunas configuraciones requieren al menos tres maniobras hasta lo-
grar la regulacidn correcta.

MLl =0

=
-_—

0
g

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.



7.4 Menu de segundo nivel
AT [Automatic Configurations]

e conlasteclas Py seleccione la funcién deseada

I
e pulse latecla ENTER para confirmar

Pantalla Descripcion

]
L

H1 - Configuracion predefinida uso residencial 1.
Esta seleccidn carga valores predefinidos para algunos
AC - habilitacion cierre automatico

TC - configuracién tiempo cierre automatico

C5 - funcionamiento mando paso-paso/apertura
RM - funcionamiento mando radio

AM - funcionamiento de la tarjeta de acoplamiento AUX :
SS - seleccion del estado del automatismo al encenderse

B
—

AT - Automatic configurations

= (@

@2

’__ LF - Apertura a la izquierda.

: habilitada
- T minuto

: paso-paso
: paso-paso

. cerrado

RD - Reset configuraciones generales (SETTINGS RESET).

parametros base:

paso-paso

IP2163ES
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AT - Automatic configurations

Pantalla Descripcion

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.



7.5 Menu de segundo nivel BC (Basic Configurations)

e con lasteclas 1y |, seleccione la funcion deseada

&= &2 3L

e pulse latecla ENTER para confirmar

Pantalla

BC - Basic configurations

Descripcion

SS - Seleccion estado del automatismo al encenderse.

OP - Abierto
CL - Cerrado
Indica cdmo el cuadro electrénico considera el auto-

matismo en el momento del encendido o después de
un mando POWER RESET.

NI - Habilitacion sistema electrénico antihielo NIO.
ON - Habilitado
OF - Deshabilitado

Cuando estéd habilitado [ON) mantiene la eficiencia
del motorincluso a bajas temperaturas ambiente, au-
menta el tiempo de arranque 5 T hasta el valor méaxi-
mo y disminuye el tiempo de aceleracién T 4 hasta el
valor minimo.

NOTA: para un correcto funcionamiento, el cuadro elec-
trénico debe estar a la misma temperatura ambiente
que los motores.

Latemperaturade intervencion del NIO se puede con-

figurar mediante la selecciéon AP >TN.

C3

oF

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico

algunos mendus no estén disponibles.
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7.5.1 Parametros adicionales configurables del nivel BC, dispo-
nibles con H T— H H habilitado

Pantalla Descripcion

C5 - Funcionamiento mando paso-paso/apertura.
1-5 - Paso-paso
1-3 - Apertura

AM - Funcionamiento de la tarjeta de mando de aco-
plamiento.

1-5 - Paso-paso

1-3 - Apertura

S5 - Duracion del STOP en la secuencia paso-paso des-
de el mando 1-5.

ON - Permanente

OF - Temporal



7.6 Menu de segundo nivel BA (Basic Adjustment]

]
c
()
£
)
(2]
=)
©
({2]
=
n
(0
[aa]
1
<
[aa]

con las teclas Py | seleccione la funcién deseada

&= &= 1A

pulse la tecla ENTER para confirmar

Pantalla

Descripcion

TC - Configuracion tiempo de cierre automatico. [s]

La regulacidn se realiza con diferentes intervalos de sen-
sibilidad.

e de 0" a 59" conintervalos de 1 segundo;

e de 1"a 2 conintervalos de 10 segundos.

TP - Configuracion del tiempo de cierre automatico
después de la apertura parcial. [s]

La regulacion se realiza con diferentes intervalos de

sensibilidad.

e de 0" a 59" conintervalos de 1 segundo;

e de 1"a 2 conintervalos de 10 segundos.

VC - Configuracion de la velocidad de cierre. [cm/s]

NOTA: 114,23 C
19 - Maximo conMT—>N 1 Iy L J
24 - Maximo conMT > NB 15

25 - Maximo conMT>N3JoNY
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Pantalla Descripcion

R1 - Regulacion del empuje en los obstaculos y de la
corriente en cierre [%]

El cuadro electrénico estd dotado de un dispositivo de
L) H,SI Sl
(ANA|
50

BA - Basic adjustment

P A | sequridad que, en presencia de un obstaculo durante
\ | | lamaniobrade cierre detiene o invierte el movimiento.
00 - Empuje minimo
99 - Empuje méximo

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos mends no estén disponibles.



7.6.1 Parametros adicionales configurables del nivel BA,
disponibles con H T— H H habilitado

Pantalla Descripcion

MP - Arranque a potencia maxima

ON - Durante el arranque aumenta hasta el maximo el
empuje en los obstaculos.

OFF - Durante el arranque el empuje en los obstaculos
esta requlado porR 1-R2

TA - Regulacién del tiempo de aceleracién. [s]
0,5 - Minimo (la velocidad inicial es igual al 75% de b’ A - }* )
2,0 - Maximo

OB - Configuracion del espacio de ralentizacién en
apertura. [cm]

Indica la distancia desde el fin de carrera de apertura

a partir de la cualinicia la rampa de desaceleracion.

05 - Minimo

99 - Maximo

NOTA: Si se produjeran vibraciones rapidas seguidas
(chattering) en cancelas de mucho peso e instaladas
ligeramente en pendiente, serd necesario reducir el
espacio de ralentizacion.

20
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Pantalla

Descripcion

Fl

M
u

PO - Regulacion de la velocidad de acercamiento en
apertura. [cm/s]

Indica la velocidad desde el final de la rampa de des-

aceleracion hasta el fin de carrera.

02 - Minimo

10 - Maximo

NOTA: Si se produjeran vibraciones rapidas seguidas

(chattering) en cancelas de mucho peso e instaladas

ligeramente en pendiente, serd necesario aumentar

progresivamente la velocidad de acercamiento.

00 - Limite de deteccidn de obstaculos en apertura [cm]
Indica la distancia desde el fin de carrera de apertura
a partir de la cual cualquier obstaculo serd considera-
do como un tope.

05 - Minimo

99 - Maximo

NOTA: Este pardmetro esta activo solosiRP>FA—>NJ

21




1.7

Menu de segundo nivel RO [Radio Operation)

con las teclas Py | seleccione la funcién deseada

B2 &= R

pulse la tecla ENTER para confirmar

RO - Radio operations

Pantalla Descripcion

() DD

D

TX - Visualizacidn de contador de radiocontroles memorizados.

Z Z > 1 5 - 16 radiocontroles (ejemplo)

(D

22
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nerations

o
=
o

T
(a4

1
(@)
o

Pantalla

Descripcion

RK - Navegacion por el menu mediante el teclado del
radiocontrol.

ON - Habilitado

OF - Deshabilitado

Se recomienda utilizar un radiocontrol NES100TXT

(433,92MHz) o NES200TXT (868,35MHz).

Con la pantalla apagada, introduzca réapidamente la

secuencia deteclasé) desde el radio-

control memorizado que se vaya a utilizar.

Aseglrese de que todas las teclas CH estén memo-

rizadas.

ATENCION: durante la navegacién mediante el teclado
del radiocontrol, NINGUNO de los radiocontroles me-
morizados estara activo.

1 (Enter)
2(A)

3 (Esc)
4 (v)

Para facilitar la vision y la regulacion, y no tener que
estar pulsando continuamente el mando a distancia,
pulsando una vez la tecla UP / o DOWN | los para-
metros van pasando lentamente.

Pulsando dos veces la tecla UP > o DOWN |, los pa-
rametros van pasando rapidamente.

Para detenerlos, pulse ENTER.

Para confirmar el pardmetro seleccionado, vuelva a
pulsar ENTER.

Para probar la nueva configuracién, apague la panta-
llay ejecute un mando de apertura con la tecla @

La navegacion mediante el teclado del radiocontrol se
deshabilita automéaticamente tras 4 minutos de inacti-
vidad o bien configurando RH—=> [JF.

IEJ
I C3
-

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos mends no estén disponibles.

23



7.7.1 Parametros adicionales configurables del nivel RO, dispo-
nibles con T — H A habilitado

ER - Cancelacién de un solo radiocontrol.

m=- (@B - Q)

& (<

[~ | EC - Cancelacién de un solo cédigo.
|_ | (USOFUTURO)

EP - Configuracion de mensajes de area cifrados
Habilitando la recepcion de mensajes cifrados, el cuadro eléc-
trico sera compatible con radiocontroles tipo "ENCRYPTED".
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7.8 Menu de segundo nivel SF (Special Function)

e con lasteclas Py seleccione la funcién deseada

(=] ==fka

e pulse latecla ENTER para confirmar

Pantalla Descripcion

SV - Memorizacion de la configuraciéon del usuario en el médulo de memoria
del cuadro electronico.

L HTRR—TEE T

fejemplo) ~ D2”

N | 7 |Conlaseleccién RO MU > 1{) se pueden guardar hasta 2 configuraciones
J V personalizadas en las posiciones de memoria | fy JZ solo con el mddulo
de memoria presente en el cuadro electrénico.

ATENCION: en caso de que haya memorizados méas de 100 cédigos radio-
control en el médulo de memoria del cuadro electrénico, no serd posible
guardar ninguna configuracién usuario.

ATENCION: si la pantalla visualiza #{J intermitente, es posible que el mé-

dulo de memoria no esté presente.

SF - Special functions

RL - Carga ultima configuracion establecida.
- (@) - (3K
2"

E’ "_ Elcuadro electronico guarda automaticamente la dltima configuracion estable-

cida y la mantiene almacenada en el mddulo de memoria. En caso de averia o
sustitucion del cuadro electrénico se puede restablecer la dltima configuracién
del automatismo introduciendo el médulo de memoria y cargando la Ultima
configuracion establecida.
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7.8.1 Parametros adicionales configurables del nivel SF, dispo-
nibles con i T—> H A habilitado

Pantalla

Descripcion

IP - Introduccion de la contrasena.
= 10 1w
p
[esempio] D2
NOTA: solamente se puede seleccionar si la contrasena esta configurada.
Con contrasefa no introducida se accede en modo visualizacién indepen-
dientemente de la seleccién efectuada con JR1.

Si la contrasena esta introducida se accede en modo de mantenimiento.

(ejernplo)

AL - Contador de alarmas

Permite visualizar en secuencia los contadores de las alarmas que se han pro-
ducido al menos una vez (cédigo de alarma + nimero de eventos).

Con y [EZ, es posible desplazarse por todos los contadores y visualizar
todas las alarmas registradas.

AR - Reset de alarmas.
Pone a cero todas las alarmas de la memoria (contadores e historial).

= (JK|

NOTA: cuando se haya terminado la instalacion, se recomienda borrar las alar-
mas para facilitar los controles futuros.

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.
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7.9  Ment de segundo nivel CC (Cycles Counter)

e con lasteclas Py |, seleccione la funcion deseada

EEE=ELCL

e pulse latecla ENTER para confirmar

Pantalla Descripcion

CP - Visualizacion del contador parcial de maniobras.

-9 ‘ZZ‘ EN ‘Z _,"9‘ 15‘ - 716 maniobras (ejemplo)

CC - Cycles counter

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.
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7.9.1 Parametros adicionales configurables del nivel CC, dispo-
nibles con i T—> H A habilitado

Pantalla

C3
0

OA -

Descripcion

Seleccion modo de visualizacién alarma mante-

nimiento.
00 - Visualizacién en pantalla (mensaje de alarma

01 -

02 -

1/ f). Los ledes amarillos se encienden fijos (véa-
se la tabla de la pag. 13).

Visualizacion en intermitente (con el automatis-
mo parado, efectla 4 parpadeos repedidos cada
hora) y en pantalla [mensaje de alarma }/ fJ). Los
ledes amarillos se encienden fijos (véase la tabla
de la pag. 13).

Visualizacién en piloto de cancela abierta (con
el automatismo cerrado, efectla 4 parpadeos
repedidos cada hora) y en pantalla (mensaje de
alarma }/ 7). Los ledes amarillos se encienden
fijos (véase la tabla de la pag. 13).

28
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7.10 Menu de segundo nivel EM [Energy Management)

e con lasteclas Ny |, seleccione la funcion deseada

= &=t M

e pulse latecla ENTER para confirmar

ENTER

Pantalla Descripcion
PV - Alimentacién de paneles solares (no suministrada

P | # | por nosotros) AN ‘L_
I# | ON - Habilitada i o
OF - Deshabilitada

ES - Modo “Energy Saving” de corte de alimentacion de
accesorios con automatismo detenido o en stand-by
(RECOMENDADO EN CASO DE INSTALACIONES DE
PANELES SOLARES - no se incluye).

ON - Habilitada (los ledes estan apagados, en la pan-
talla parpadea el punto rojo de la derecha cada
5s, elintermitentey la luz de cortesia no se ges-
tionan).

OF - Deshabilitada

El modo de corte de alimentacion se activa después de

10s con la cancela cerrada, o con la cancela detenida

sin cierre automatico habilitado o después de la inter-

vencion de un mando 1-9 - STOP.

El automatismo retoma su funcionamiento normal 'mEY
U

-
c
()
£
()
(1}
c
(1}
S

tras un mando recibido de la tarjeta radio (ZENRS-
ZENPRS), o tras un contacto (por ejemplo, del selector
de llave) conectado entre G3-G1.

ATENCION:

Los dispositivos de seguridad GOPAV no son com-

patibles con esta seleccion. Es posible utilizar solo

dispositivos de seguridad SOF.

- SiE Hesta habilitado, no es posible realizar instala-
ciones en paralelo o interbloqueadas.

- Con £ Hhabilitado, algunas indicaciones, como la re-

lativa a la alarma de mantenimiento y a la indicacion

de baterias descargadas, no estan activas.

La salida USB no esta activa con £ 5 habilitado.

El recuento de horas de funcionamiento [_ H no esta

activo.

M

M
iy

IEJ

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.
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710.1  Pardmetros adicionales configurables del nivel EM,
disponibles con { T— H H habilitado

Pantalla

-
==

Descripcion

LB - Indicacidn de baterias casi descargadas
00 - Visualizacién en pantalla (mensaje de alarma

01 -

02 -

4.

Visualizacion en intermitente (con el automatis-
mo parado, efectla 4 parpadeos ripetidos cada
hora) y en pantalla (mensaje de alarma JJ).
Visualizacién en piloto de cancela abierta (con
el automatismo cerrado, efectia 4 parpadeos
ripetidos cada hora) y en pantalla [mensaje de

alarma 3.

NN

NN

NN
my
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71

Mend de segundo nivel AP (Advanced Parameters]

con las teclas Py | seleccione la funcién deseada

&= &= AP

pulse la tecla ENTER para confirmar

AP - Advanced parameters

Pantalla

—

Descripcion

FC - Seleccion del modo del fin de carrera de cierre.

NO - Ninguno

SX - Finde carrera de parada (tras la activacién la
hoja detiene el movimiento)

PX - Finde carrera de proximidad [tras la activa-
cion, la hoja continda hasta el tope y considera
cualquier obstaculo como un tope)

axwwwe (con fin de carrera de serie)

D8 - Seleccion del dispositivo conectado a los bornes 1-8.
NO - Ninguno
SE- Costa de seguridad

S41 - Costa de seguridad con safety test
PH - Fotocélulas

P41 - Fotocélulas con safety test

J

PH

31




Pantalla Descripcion

AP - Advanced parameters

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.
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711.1  Pardmetros adicionales configurables del nivel AP,
disponibles con  T— H A habilitado

' Pantalla Descripcion

US - Tipo de uso de contacto C-NO
OF - Contacto siempre abierto
01 - Luz de cortesia (Lo LG
02 - Intermitente LAMP (230V~)
03 - Cancela cerrada
— | 04 - Cancela abierta
R 05 - Cancela en movimiento
J 06 - Cancela en apertura
07 - Cancela en cierre
ON - Contacto siempre cerrado

3

rul ™

CICICY B3
—JuLy

CICICICED I
=

==
L

LG - Configuracion del tiempo de encendido de la luz
de cortesia accionada independientemente. [s]

Para habilitar el pardmetro, configure AP >U5 >0 1.
La regulacion se realiza con diferentes intervalos de sen-
sibilidad.
NO - Deshabilitada

-de 01" a 59" con intervalos de 1 segundo;

-de 1"a 2 conintervalos de 10 segundos;

-de 2" a3 conintervalos de 1 minuto;
ON - Encendido y apagado mediante mando radio.

NOTA: el encendido de la luz no depende del comien-
zo de una maniobra, sino que es posible controlarlo
por separado mediante la correspondiente tecla del
radiocontrol.

I__
cn
Ny__£3
T3S
|Laru g

C3
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Pantalla

Descripcion

G1 - Configuracion modo entrada G1

NO - Ausente

1-3 - Apertura

1-5 - Paso paso

1-6 - Parada de seqguridad

1-8 - Entrada 1-8 (reapertura de dispositivo de seguri-
dad) dependiente de la configuracién AP >T 5.

SY - Entrada de sincronismo

TO - Tiempo de retardo del motor 2 (s) (ver ejemplos
de aplicaciones).

Regula el tiempo de retardo en apertura del segundo

automatismo interbloqueado.

00 - Minimo

30 - Maximo

DO - Configuracion de la maniobra de liberacion en el
tope en apertura. [mm]

00 - Minimo

10 - Maximo

NOTA: No estd activo siF A= 5 X
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Pantalla Descripcion
OT - Seleccidn del tipo de obstaculo. A
— |00 - Sobrecorriente o puerta detenida |
M1 01 - Sobrecorriente —

02 - Puerta detenida

R9 - Habilitacion de cierre automatico después de
mando 1-9 (STOP) desde terminal de bornes.

OF - Deshabilitado.

ON - Habilitado.

NO - Ninguno. Deshabilita el dispositivo de seguridad 1-9.

TN - Configuracion de la temperatura de intervencion
del sistema antihielo NIO. [°C]

Regulacién de la temperatura de trabajo del cuadro

electronico. El valor no se refiere a la temperatura

ambiente.
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Pantalla

Descripcion

RN
A NN

WO - Configuracion del tiempo de predestello en aper-
tura. [s]

Regulacion del tiempo de anticipacion del encendido

del intermitente respecto al inicio de la maniobra de

apertura mediante un mando voluntario.

00 - Minimo

05 - Maximo

TS - Configuracion de la renovacion del tiempo de cie-

rre automatico después de la liberacién de la segu-
ridad. [%]

00 - Minimo

99 - Maximo

36
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8. Modo de visualizacion de la pantalla

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.

8.1 Visualizacion estado automatismo

AP (5582

Pantalla Descripcion

Automatismo cerrado.

Automatismo abierto.

Automatismo detenido en posicion intermedia.

Automatismo en cierre.

Automatismo en apertura.
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Pantalla

Descripcion

Automatismo cerrado.

Automatismo abierto.

Automatismo detenido en posicion intermedia.

Automatismo en cierre.

Automatismo en apertura.
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8.2 Visualizacién dispositivos de seguridad y mandos

B it s ey oo o s vabie o
AP (1558 1
AP>I5->83

Pantalla

Descripcion

1-3 - Mando de apertura.

1-5 - Mando paso-paso.

1-8 - Seguridad con inversién en cierre.

P3 - Mando de apertura parcial.

P 4P - Mando de cierre con hombre presente.

NX - Recepcion radio (de una tecla cualquiera no memorizada).

WY
IN
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EP - Recepcidn radio no conforme a la configuracion del pardmetro

RO-EP

F1 - Fin de carrera de cierre

01 - Deteccion de un obstaculo en cierre

00 - Limite de deteccién de obstaculos en apertura

S1 - Deteccidn del tope en cierre

SW - Puerta de desbloqueo abierta.
Cuando la puerta de desbloqueo se cierra, el cuadro electronico efec-
tha un RESET (alarma |} X

MQ - Maniobra de adquisicién topes mecanicos en curso.
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C-

0
C3

JR1 - Variacion de estado del jumper JRT.

PC - Reconocimiento de HOST (PC) conectado.

UD - Desconexién de cable y memoria USB

AO - Reserva del mando de apertura con automatismos interbloquea-
dos.
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8.3 Visualizacion de alarmas y anomalias

Tipo de
alarma

Pantalla

Descripcion

Intervencion

LED

Alarma mecanica

M A
Iy

3
H

M
I

M
|

MO - Motor seleccionado no adecua-
do.

M4 - Cortocircuito motor

Configure el cableado motor correc-
to.

Compruebe la correcta conexion
del motor.

MO

==
—_—

('

=]

-

M8 - Error dimensiones cancela de-
masiado larga (>25 m)

MB - Fallo del motor durante una
maniobra.

ME - Funcionamiento no regular del
fin de carrera de cierre motor.

ML - Fines de carrera invertidos

Compruebe la cremallera / cadena
de transmisioén.

Controle la conexion del motor.
Compruebe las escobillas de contac-
to del motor.

Sielproblema continta, pongase en
contacto con la asistencia técnica.

Compruebe la conexion del fin de ca-
rrera de cierre motor.

Comprueba la conexion del fin de
carrera.
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Tipo de

Alarma accesorios

Alarma
alimentacion

Alarma interna
Cuadro electrénico

AO - Prueba sensor de seguridad en
el contacto 6 fallida.

A3 - Prueba sensor de seguridad en
el contacto 8 fallida.

A7 - Conexidn incorrecta del contacto
9al G3

AB - Alarma de cortocircuito piloto de
cancela abierta

PO - Falta de tensién de red

|2 - Falta de comunicacion entre los
automatismos en paralelo.

I8 - Error secuencia de programa

Pantalla Descripcion Intervencién LED
alarma
o R3 - Médulo de memoria no detecta- | Introduzca un médulo de memoria
E Y do [con RDX introducidol. que funcione o quite el RDX.
T n
E2
i =3
<5
—
L]
o
o

el funcionamiento co-
dispositivo  SOFA1-A2/

Compruebe
rrecto del
GOPAV.

el funcionamiento co-
dispositivo  SOFA1-A2/

Compruebe
rrecto del
GOPAV.

Compruebe la conexién correcta entre
los bornes 1y 9.

Compruebe el funcionamiento co-
rrecto del piloto de cancela abierta.

Compruebe que el cuadro electroni-
co esté correctamente alimentado.
Compruebe el fusible de linea.
Compruebe la alimentacién de red.

Compruebe las conexiones G1
[MASTER] - G3 (SLAVE] y G3 (MAS-
TER) - G1 (SLAVE).

Efectie un reset.

Sielproblema continla, péngase en
contacto con la asistencia técnica.

Efectle un reset.
Si el problema continda, cambie el
cuadro electrénico.
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Tipode | o Descripcién Intervencién LED
alarma

IB - Error parametro interno (RAM] | Efectle un reset.
Si el problema continta, cambie el
cuadro electrénico.

IH - Alarma sobrecorriente con mo- | Efectie un reset.
tor parado Si el problema continta, cambie el
cuadro electrénico.

o [ ]
Tl Mg X0

T M
111

10 - Circuito de potencia interrum- | Efectle un reset.
pido [MOSFET motor abierto) Si el problema continda, cambie el
cuadro electrénico.

-~
3

-

XX - Reset del firmware (SOLO INDICACION)

N -
LS

—_—
~

c

NO - Operacién no permitida Compruebe que el radiocontrol no
esté ya memorizado.
Compruebe la presencia del médulo
de memoria.

3
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9.

Puesta en marcha

A ATENCION Las maniobras correspondientes al punto 5 se realizan sin seguros.

1-
?2-

9-

Solo es posible ajustar los pardmetros de la pantalla con el automatismo
parado.

El automatismo ralentiza automaticamente cuando se acerca a los
retenes de tope o a los fines de carrera de parada.

Después de cada encendido, el cuadro electrénico recibe un RESET y la
primera maniobra es realizada a velocidad reducida (adquisicién de la
posicién del automatismo).

Conecte con puente los contactos de seguridad N.C.

Si se utilizan, regule los fines de carrera de parada en apertura y cierre.

NOTA: debe mantener pulsados los fines de carrera hasta que se complete la maniobray luego
deberd posicionarlos como se indica en el manual de instalacion Ditec NEOS.

Configure el sentido de marcha en el ment H T.

Mueva manualmente la cancela corredera y compruebe que todo el recorrido sea regulary
que no haya roces.

Alimente y controle el funcionamiento correcto del automatismo con sucesivos mandos de
aperturay cierre (véase el apartado 7.2).

Compruebe la intervencién de los fines de carrera, si los hubiera.

Conecte los dispositivos de seguridad [ 5y I H = 3 Yl {quitando los puentes correspondientes)
y compruebe que funcionen correctamente.

Para modificar las configuraciones de velocidad de maniobray ralentizacion, tiempos de cierre
automatico y empuje sobre los obstaculos, consulte el mend.

Conecte otros accesorios, si los hay, y controle su funcionamiento.

ATENCION: Controle que las fuerzas operativas de las hojas respeten lo requerido por las
normas EN12453-EN12445.

Si lo desea, puede memorizar los radiocontroles con el mando 7 {] = S R

10- Cuando finalice la puesta en marchay los controles, vuelva a cerrar el contenedor.
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10. Deteccidn de averias

Problema Causa posible Indicacion /| Intervencién

Alarma
El automatismo no abre o | No hay alimentacién. PB Compruebe el cable de ali-
no cierra. mentacion.

El fusible de linea estad fun- PB Sustituya el fusible.
dido.

Los contactos de seguridad
no estan conectados correc-
tamente o bien la costa de
seqguridad autocontrolada no
funciona correctamente.

Compruebe las conexiones
a los bornes 6-8 del cuadro
electrénico y las conexiones
a la costa de seguridad auto-
controlada.

]

Las fotocélulas estan activas. Compruebe que las fotocélu-
las estan limpias y funcionan
correctamente.

Compruebe el borne 9 en el
cuadro electrénico.

Averia en el motor Compruebe la conexién del
motor, si el problema conti-
nla, péngase en contacto con
el Servicio de asistencia.
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Problema Causa posible Indicacién /| Intervencién

Alarma
Los seguros externos no se | Conexiones incorrectas entre Compruebe la visualizacién de
activan. fotocélulas y cuadro electro- =Nl
nico. Conecte los contactos de segu-

ridad N.C. en serie entre ellos
y retire los eventuales puentes
que hubiera en el terminal de
bornes del cuadro electrénico.

EL automatismo abre/cierra | Hay roces.
por un corto tramo y se de-
tiene.

Compruebe manualmente
que el automatismo se mueva
libremente, controle la regula-
conde @ VR 2

Péngase en contacto con el
Servicio de asistencia.

X
ML

Sustituya las baterias de los
transmisores.

Controle la correcta memori-
zacion de los transmisores en
la radio incorporada. En caso
de averfa del receptor radio
incorporado en el cuadro elec-
tronico, existe la posibilidad
de extraer los cddigos de los
radiocontroles extrayendo el
modulo de memoria.

El piloto de cancela abierta | LAmpara fundida o cables
no funciona. desconectados o en corto.

Compruebe la lampara y/o los
cables.

Péngase en contacto con el
Servicio de asistencia.
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11. Ejemplo de aplicacion para cancelas correderas

Cuando el cuadro electrénico CS12M se usa en aplicaciones para automa-
tismos correderos, se pueden realizar las siguientes conexiones:

- configure el sentido correcto de apertura:

EECEATEE R T E ok

M (| o= = T e =y F e ok

Ejemplo 1 - La hoja se detiene en los topes mecanicos (configuracion de serie)
Configure

EEEfAPEEEF AEN]EE Ok
ECEAPEE EEfF [EN]E ok

Ejemplo 2 - La hoja se detiene en los fines de carrera (configuracién con fines de carrera de
serie instalados)

Conecte los fines de carrera al borne %

Configure
CECEAPECEE = AEES ) E Ok
CEEAPEE = [ EE S EE Ok

Con esta configuracion, si se detecta alglin obstaculo, durante la maniobra de apertura la hoja
se detiene con maniobra de liberacién, durante la maniobra de cierre la hoja vuelve a abrirse.

Ejemplo 3 - La hoja se detiene en los topes mecanicos e invierte el sentido ante los obstaculos

Lsw
Conecte los fines de carrera al borne

Configure
= EAPEE BEfAEEP (B ok
EEAPEE Ef [ BEpP ) E ok

Con estas conexiones, la hoja se detiene en su propio tope mecénico de cierre y apertura.
Durante la maniobra de apertura, si se detecta algin obstaculo antes de la intervencién del fin de
carrera de proximidad, la hoja se detiene con maniobra de liberacion; después de la intervencion
del fin de carrera de proximidad la hoja se detiene en el obstaculo.

Durante la maniobra de cierre, si se detecta algiin obstaculo antes de la intervencion del fin de
carrera de proximidad, la hoja vuelve a abrirse; después de la intervencion del fin de carrera de
proximidad la hoja se detiene en el obstaculo.
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12. Ejemplos de aplicacion para automatismos en

paralelo
[ ]
® BT R

o

Con la conexién en paralelo, se sincronizan
la apertura, el cierre y la reapertura tras un
obstaculo en el cierre y los parpadeos de los
intermitentes.

El obstaculo en la aperturay los dispositivos de
seguridad (costas sensibles) se deben instalar
cada uno en su propia hojay actian de manera
independiente.

Establezca cudl sera el automatismo maestro
(MASTER] y cuél serd el automatismo esclavo
(SLAVE]).

El automatismo MASTER podria ser el que se
decide abrir parcialmente (1-20 conectado).

1. Desconecte los conectores 1-G1-G3 de los
cuadros electrénicos.

2. Configure mediante la pantalla los siguien-
tes parametros en ambos automatismos:

Configure los parametros avanzados.
AT-AR ==

Configure los modos de entrada.
P-G1-5Y
Configure el modo paralelo de los automa-

tismos.
RP-PA-01
Configure BL > 50> 0F .

NOTA: si 50 > ON, en caso de que una hoja
esté cerraday la otra hoja se esté cerrando,
un mando 1-8 provoca la parada de la hoja

pepnbas uod einyadeay

Salida 24 V=~

Parada de seguridad

J Intermitente

Paso-paso
Apertura parcial

Cierre automatico
exterior

Apertura

Cierre

Stop

Lémpara de estado
?e?automausmo

1

Parada de
seguridad

€019 L |[€1 6 ¥ € ¢ 1][02G |

Ix| CS12M Master

Salida 24 V= |~

Intermitente

automatismo

La&gpara de estado

en movimiento, sin volver a abrir la hoja cerrada.

oo
RDX

up
x
E: DOWN

ENTER

ESC

CS12M Slave

Se recomienda NO modificar la configuracién del parametro AP > 5M> 10,

3. Vuelva a conectar los conectores 1-G1-G3.

4. Habilite el cierre automatico solo en el automatismo MASTER con BC > HC > ON. o con BC >

AL >1- 2 (si se desea utilizar un temporizador).

5. Configure el tiempo de cierre automatico deseado (BA > TL) en el automatismo MASTER,

suficientemente alto para permitir que el automatismo SLAVE se abra completamente.
Con esta configuracion, los automatismos efectuaran la maniobra de cierre simultdneamente
cuando pase el tiempo configurado por TC del automatismo MASTER.

6. Instale un solo receptor radio ZENRS - ZENPRS en el automatismo MASTER.
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13. Ejemplos de aplicacion para automatismos
interbloqueados con transito unidireccional o
bidireccional sin deteccion de presencia

P

|

Con esta configuracién, un mando 1-3
inicia una maniobra de apertura del au-
tomatismo al que estéd conectado, que se
cerrara después del tiempo configurado
con BASTL

Una vez transcurrido el tiempo de retar-
do configurado con AP > T, se abrira
el otro automatismo, que se cerrara des-
};LJCéS del tiempo configurado con BH >

Los mandos 1-5, 1-4y 1-20 pueden usarse
en casos particulares, por ejemplo, para
permitir el paso de vehiculos muy largos.
Un mando 1-9 puede interrumpir la se-
cuencia de interbloqueo, es decir, anular
el mando dado al automatismo B.
Desconecte los conectores 1-G1-G3 de
los cuadros electronicos.

1. Configure mediante la pantalla los si-
guientes parametros en ambos auto-
matismos:

Configure los parametros avanzados.
T-AA == (G

Configure los modos de entrada.

RP>G 1>5Y

Configure el modo paralelo de los au-

tomatismos.

RP-PH-82

3. Vuelva a conectar los conectores 1-G1-G3.

4. Configure BC > RM > 1- 3 en ambos
automatismos.

NOTA: se recomienda memorizar dos
teclas distintas y no la misma tecla del

ol

Salida 24 V=

Parada de sequridad [

Reapertura de seguridad

Intermitente I—;‘?.—

Fa+ ]

02G 1

Apertura

4

Stop $—1

v

Lampara de estado
ggfaummallsmo

€919 1 |[€l

CS12M

=l

Salida 24 V=

Parada de

seguridad

Reapertura
de seguridad I—/'

Intermitente I—;‘?.—

Fa+ ]

02G 1

Stop $—-1

v

Lampara de estado
ggfautoma(lsmo

€l

€919

CS12M

transmisor (ejemplo: la tecla T abre el automatismo Ay la tecla 2 abre el automatismo B).

O 30~ U1

. Habilite, si lo desea, el cierre automatico BC > AL »
. Configure el tiempo de cierre automatico deseado (B > T [) en ambos automatismos.

. Configure el tiempo de retardo HFP> T [ (de 0 a 30s) en ambos automatismos.

. Es posible habilitar la funcion de reserva BC>PGs0ONenambos automatismos, en caso de

{en ambos automatismos.

que un vehiculo aparezca en la misma direccion mientras otro esta todavia pasando.
Un segundo mando de apertura se memorizaray se realizara en cuanto termine el ciclo en cur-
s0. NOTA: se recomienda usar la reserva solo con trédnsito unidireccional, o en caso de transito

bidireccional con flujo de paso limitado.
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14. Ejemplos de aplicacion para automatismos
interbloqueados con transito unidireccional
con deteccion de presencia

Con esta configuracién, un man-
do 1-3 inicia una maniobra de
apertura en el automatismo
MASTER, que se cerrard des-
%ués del tiempo configurado con
H>TL solo cuando el vehiculo
active el dispositivo de deteccién
instalado entre los dos automa-
tismos (e]., espira magnétical.
Unavez transcurrido el tiempo de
retardo configurado conAFP>T0
. se abrird el automatismo SLA-
VE, que se cerrara después_del
tiempo configurado consﬁh >1 E
Los mandos 1-5, 1-4y 1-20 pueden
usarse en casos particulares, por
ejemplo, para permitir el paso de
vehiculos muy largos.
Un mando 1-9 puede interrumpir
la secuencia de interbloqueo, es
decir, anular el mando dado al
automatismo SLAVE.

1. Desconecte los conectores
1-G1-G3 de los cuadros elec-
trénicos.

2. Configure mediante la panta-
lla los siguientes parametros
en ambos automatismos:
Configure los pardametros
avanzados.

AT-AA == (O
Configure los modos de entra-

da.
AP-G1-5Y

I\ 1377

VATRYIY

[@] ve

AUX [@] pown

[@] enter

[@] esc

CS12M Master

(mm]|
(|
Salida 24 V- | o2
(|
Parada de seguridad [ [mn|
|
Reapertura de seguridad %
S ]

|
Intermitente p@ -“
—|CCn
o (T
S|
Cierre automatico exterior activado mm]
por dispositivo de deteccion de presencia t—"—pH{~o[CTD
Apertura $———Hleo|TT
~|CCn
Stop p—-= i}

La d tad. Ho
IR omStemo SICD
(D
AN mmi|
S|CC
H@D:u
D
Salida 24 V= | =
(mm]|
Paradade L« (mmi]

seguridad

o|CTD
Reapertura (mm|
de seqguridad L/' (mm]

Intermitente 3@ b

2l

026G |
B

Stop $—-

Gl

Lampara de estado
@Pautomausmo

€919 L ][€L
g

(e [eees]

CS12M Slave

Configure el modo paralelo de los automatismos.

RP-PAR-083

Con esta configuracion, el automatismo SLAVE no se cierra hasta que el contacto 1-2 del au-
tomatismo MASTER esta activado.
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. Vuelva a conectar los conectores 1-G1-G3.

. Configure BL>RM>1-Jen el automatismo MASTER.

5. Habilite el cierre automatico en el automatismo MASTER con BL > AL > - E'y en el automa-

tismo SLAVE con BL > AL > ON

6. Configure el tiempo de cierre automatico deseado (B > T L) en ambos automatismos.

7. Se recomienda (aunque no es obligatorio) instalar un solo receptor radio ZENRS - ZENPRS en
el automatismo MASTER.

. Configure el tiempo de retardo HFP > T 0 (de 0 a 30 s) en el automatismo MASTER.

. Es posible habilitar la funcién de reserva BC-PG>0Nen el automatismo MASTER, en caso
de que un vehiculo aparezca en la misma direccién mientras otro esté todavia pasando.
Un segundo mando de apertura se memorizard y se realizard en cuanto termine el ciclo en
curso.
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