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1. Advertencias generales de seguridad

Elincumplimiento de las instrucciones contenidas en este manual puede
provocar accidentes personales o danos en el equipo.
Conserve estas instrucciones para futuras consultas.

Este manual de instalacion estéd exclusivamente dirigido a personal cualificado.
Lainstalacion, las conexiones eléctricasy los ajustes deben realizarse aplicando con
rigor la buena técnica y respetando la normativa vigente.
Este producto debe destinarse solamente al uso para el cual se ha
disenado expresamente.
Cualquier otro uso sera considerado indebido y, por ende, peligroso. El fabricante
no puede considerarse responsable de eventuales danos
derivados de usos indebidos, err6NeoS o irrazonables.
Lea detenidamente las instrucciones antes de comenzar la instalacién del producto.
Una instalaciéon incorrecta puede ser causa de peligro.
#y El material del embalaje [plastico, poliestireno, etc.) no se debe tirar al medio
ambiente y debe mantenerse fuera del alcance de los ninos porque es una po-
tencial fuente de peligro.
Antes de proceder con la instalacion, compruebe que el producto se encuentra en
perfectas condiciones.
No instale el producto en ambientes ni atmdsferas explosivas: la presencia de gases
o humos inflamables constituyen un grave peligro para la seguridad.
Los dispositivos de seguridad (fotocélulas, costas sensibles, paradas de emergencia,
etc.) debeninstalarse teniendo en cuenta: las normativasy directivas vigentes, el rigor
en la buena técnica, el lugar de instalacion, la logica de funcionamiento del sistema
y las fuerzas creadas por el automatismo.
Antes de conectar la alimentacion eléctrica, compruebe que los datos de la placa
corresponden a los de la red de distribucion eléctrica. En la red de alimentacién
eléctrica, prevea un interruptor/seccionador omnipolar con distancia de apertura de
los contactos igual o superiora 3 mm.
Verifique que antes de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial y una
proteccion de sobrecorriente adecuados, de conformidad con las practicas de labuena
técnicay las normativas vigentes.
Cuando sea requerido, conecte el automatismo a una instalacion de puesta a tierra
eficaz, realizada siguiendo la normativa vigente en materia de seguridad.
Durante las operaciones de instalacion, mantenimientoy reparacion, desactive
la alimentacién antes de abrir la tapa de acceso a los componentes eléctricos.
Los componentes eléctricos solo deben manipularse utilizando manguitos con-
ductivos antiestaticos conectados a tierra. El fabricante del dispositivo declina
toda responsabilidad derivada de la instalacién de componentes incompatibles con
la seguridad y el buen funcionamiento del aparato.
Utilice solo recambios originales para la reparacion o la sustitucion de los productos.
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1.1 Funciones de seguridad

El cuadro electronico CS12E dispone de las siguientes funciones de seguridad:

- deteccion de obstaculos con limitacion de las fuerzas;

El tiempo de respuesta maximo de las funciones de sequridad es 0,5 s. El tiempo de reaccién
a la averia de una funcién de seguridad es 0,5 s. Las funciones de seguridad satisfacen las
normasy el nivel de prestaciones que se indican a continuacion:

EN SO 13849-1:2008 Categoria 2 PL=c
EN IS0 13849-2:2012

No se puede eludir la funcién de seguridad ni de forma temporal ni de forma automatica. No
hay aplicada ninguna exclusion de averia.

2. Declaracion CE de conformidad

Elfabricante Entrematic Group AB con sede en Lodjursgatan 10, SE-261 44 Landskrona, Sweden
declara que el cuadro electrénico tipo Ditec CS12E es conforme a los requisitos de las siguien-
tes directivas CE:

2014/30/UE (EMCD)
2014/35/UE (LVD)
2014/53/UE (RED)

Landskrona, 2020-11.26 Matteo Fino

President & QEO)

-

>

3. Datos técnicos

Descripcion NES400EH NES600EH NES600EHSF
Alimentacion 230V~ 50/60 Hz 230V~ 50/60 Hz 230V~ 50/60 Hz
Salida motor 24V 7= 14A max 24V 7 16A max 24V 7= 16A max
Alimentacion accesorios 24V == 0,3A max 24V == 0,3A max 24V = 0,3A max
Temperatura de

funcionamiento 20°C  +55°C 20°C  +55°C 20°C  +55°C
Cddigos radio memorizables 100 100 100

200 [BIXMR2] 200 [BIXMR2] 200 [BIXMR2]

Frecuencia radio 433,92MHz 433,92MHz 433,92MHz
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4. Mandos

Mando Funcidn

PASO-PASO SIN
CIERRE AUTOMATICO

APERTURA
SIN CIERRE
AUTOMATICO

Descripcion

Con la seleccion BL > L § > |- G, el cierre del con-
tacto activa una maniobra de apertura o cierre en
secuencia: apertura-stop-cierre-apertura.

Con la seleccion FC > §—>1- 3 el cierre del con-

tacto activa la maniobra de apertura.

NOTA: Con el automatismo detenido, el mando 1-5
efectia la maniobra opuesta a la que haya prece-
dido a la parada.

| ——— 6 |[N.A. |CIERRE Con la seleccion BC > HY > |- Y, el cierre del con-
tacto activa la maniobra de cierre.

ATENCION: conecte con puente todos los contactos N.C. que no se utilicen. Los
bornes con el mismo nimero son equivalentes.



4.1 Introduccion de la tarjeta de acoplamiento (AUX)

Para acceder al alojamiento de las tarjetas de acoplamiento (AUX], corte la tapa del
cuadro electrénico como se indica en la figura.

4.2 Costa de seguridad autocontrolada SOFAT-SOFAZ o GOPAVRS

Mando Funcidén Descripcion

SOFA1-SOFA2
GOPAV
==

PARADA DE SE- | Con la seleccion HP > JJE > 54, conecte el contacto
GURIDAD de salida del dispositivo de seguridad a los bornes 1-6

delcuadroelectrénico (en serie con el contacto de salida
de la fotocélula, si lo hubiera).

IP2162ES
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Ejemplos de instalacion de costa de seguridad autocontrolada
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5. Salidasy accesorios

Salida Valor. Descripcion
Accesorios

Conexion antena (433,92MHz).
GOL148REA Si se utiliza el receptor radio integrado, conecte el cable antena
(433,92MHz) (173mm) suministrado, o bien conecte la antena GOL148REA
mediante el cable coaxial RG58.

El cuadro electrénico incorpora un alojamiento para las tar-
jetas de acoplamiento.
La accion de la tarjeta se puede seleccionar mediante la se-

teccion BC > AM.
ATENCION: la introduccion y extraccion de la tarjeta de acopla-
miento se debe realizar sin que haya alimentacién eléctrica.

El mddulo de memoria permite memorizar los radiocontroles.

En caso de sustitucién del cuadro electrénico, el médulo de

memoria en uso puede introducirse en el nuevo cuadro elec-

tronico.

ATENCION: la insercién y la extraccion del médulo de memoria
deben efectuarse sin alimentacién eléctrica.

BAT - Funcionamiento con baterfa.

Sihay tension de linea las baterias se mantienen cargadas. Sino
hay tension de linea, las baterias alimentan el cuadro hasta el
restablecimiento de la linea o hasta que la tensidn de las baterias
desciende por debajo del umbral de seguridad. En éste ultimo
caso el cuadro electrénico se apaga.

2x152\B/U2Ah ATENCION: para la recarga, las baterias deben estar
siempre conectadas al cuadro electrénico. Controle
periddicamente la eficacia de la bateria.
NOTA: la temperatura de funcionamiento de las ba-
terias recargables se sitla aproximadamente entre
+5°C/+40°C.

IP2162ES
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6. Selecciones

Jumper Descripcion OFF ON

JR3 Receptor radio incorporado. Deshabilitado. Habilitado.

7. Regulaciones

Algunos pardmetros del NeoS SUPERFAST se han limitado por razones de seguri-
dad funcional (debido a la velocidad maxima alcanzable). Para necesidades especia-
les, contactar con la asistencia técnica.

7.1 Encendido y apagado de la pantalla

El procedimiento de encendido de la pantalla es el siguiente:

e pulse latecla ENTER

ﬂ .

e encendido de control del funcionamiento de la pantalla

N/
N, A

e visualizacion del menu de primer nivel

3
-

El procedimiento de apagado de la pantalla es el siguiente:
e pulse latecla ESC

f

NOTA: la pantalla se apaga automaticamente después de 60 segundos de inactividad.

9 ©



7.2  Combinaciones de teclas

La presion simultanea de las teclas > y ENTER ejecuta una orden de apertura.

A ENTER ,'_" ,,-_-,

—E= (|

La presion simultanea de las teclas Py |, ejecuta una orden de POWER RESET.
(Interrupcion de la alimentacién y reinicio del automatismo).

== R

\/ N/
ANNA)

1

Al pulsar la tecla UP I 0o DOWN |, los menus van pasando rapidamente.

Enalgunos menus se puede ver la unidad de medida del pardmetro, pulsando la
tecla ENTER tras visualizar el valor (en el ejemplo 50 cm).

c3
3

0 B &= |5
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7.3 Menu principal

e con lasteclas Py seleccione la funcion deseada

e pulse latecla ENTER para confirmar

Después de la confirmacion de la seleccion se accede al mend de segundo nivel.

Pantalla Descripcion

BC - Basic Configurations.
El meny permite visualizar y modificar las configuraciones principales del cua-
dro electrénico.

,_' RO - Radio Operations.
\ '_’ El menu permite gestionar las operaciones radio del cuadro electrénico.

’— ’— CC - Cycles Counter.
'_ '_ Elmenu permite visualizar el niUmero de maniobras realizadas por el automa-
tismo y gestionar las intervenciones de mantenimiento.

1 @



7.4 Menu de segundo nivel AT (Automatic Configurations)

e conlasteclas My |, seleccione la funcidon deseada

Ec.E QT

e pulse latecla ENTER para confirmar

Pantalla Descripcion

F LF - Apertura a la izquierda.

|
L

H1 - Configuracion predefinida uso residencial 1.
Esta seleccion carga valores predefinidos para algunos parametros base:

A AC - habilitacion cierre automatico : habilitada

" | TC - configuracién tiempo cierre automatico - T minuto
C5 - funcionamiento mando paso-paso/apertura : paso-paso

@===_|RM - funcionamiento mando radio : paso-paso
AM - funcionamiento de la tarjeta de acoplamiento AUX : paso-paso

SS - seleccion del estado del automatismo al encenderse  : cerrado

AT - Automatic configurations

RD - Restauracion configuraciones generales (SETTINGS RESET).

= gk

@2
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Descripcion

Pantalla
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7.5 Menu de segundo nivel BC (Basic Configurations)

e con lasteclas Py |, seleccione la funcion deseada

&= &2 3L

e pulse latecla ENTER para confirmar

Pantalla Descripcion

SS - Seleccion estado del automatismo al encenderse.
OP - Abierto
CL - Cerrado
Indica como el cuadro electrénico considera el auto-

matismo en el momento del encendido o después de
un mando POWER RESET.

NI - Habilitacion sistema electrénico antihielo NIO.
ON - Habilitado
OF - Deshabilitado

BC - Basic configurations

Cuando estd habilitado [ON) mantiene la eficiencia
N T del motor incluso a bajas temperaturas ambiente, au-| 7] | |
IN I menta el tiempo de arranque 5 T hasta el valor maxi- | [_]

mo y disminuye el tiempo de aceleracién T 4 hasta el
valor minimo.

ICD
-

NOTA: para un correcto funcionamiento, el cuadro eléc-
tronico debe estar a la misma temperatura ambiente
que los motores.

IP2162ES
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7.5.1 Parametros adicionales configurables del nivel BC, dispo-
nibles con H T— H H habilitado

Pantalla Descripcion

64 - Funcionamiento mando de parada de seguridad/
cierre.

1-4 - Cierre

1-6 - Parada de sequridad

RM - Funcionamiento receptor radio.
1-5 - Paso-paso
1-3 - Apertura

PP - Configuraciéon de la secuencia paso-paso desde
el mando 1-5.

ON - Apertura-Stop-Cierre-Stop-Apertura

OF - Apertura-Stop-Cierre-Apertura

0D - Seleccion sentido de apertura.

LF - Apertura hacia la izquierda.

RT - Apertura hacia la derecha. |

El sentido de apertura corresponde al del automatis- L F \
mo visto desde el lado inspeccionable. —

C3
=

NOTA: El cambio de estado de RT a LF y viceversa, pro-
voca un RESET automatico de la tarjeta.




7.6 Menu de segundo nivel BA (Basic Adjustment]

e conlasteclas Py seleccione la funcion deseada

&= &= 1A

e pulse latecla ENTER para confirmar

Pantalla Descripcion

TC - Configuracién tiempo de cierre automatico. [s]
La regulacion se realiza con diferentes intervalos de
sensibilidad.

e de 0" a 59" conintervalos de 1 segundo;

e de 1"a 2 conintervalos de 10 segundos.

-~
M

TP - Configuracion del tiempo de cierre automatico de-
spués de la apertura parcial. [s]

La regulacion se realiza con diferentes intervalos de

sensibilidad.

e de 0" a 59" conintervalos de 1 segundo;

e de 1"a 2 conintervalos de 10 segundos.

BA - Basic adjustment

00°30”

NeoS SUPERFAST

Y0
30

IP2162ES
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BA - Basic adjustment

Pantalla Descripcion

NeoS SUPERFAST

s
30

R2 - Regulacion del empuje en los obstaculos y de la
corriente en apertura [%]

El cuadro electronico esta dotado de un dispositivo de
seguridad que, ante la presencia de un obstaculo du-
rante la maniobra de apertura, detiene el movimiento
y efectia una maniobra de liberacion de 10 cm.

00 - Empuje minimo

99 - Empuje méaximo

ATENCION: efecttie las regulaciones de forma gradual y espere a haber realizado al
menos tres maniobras completas antes de que el cuadro electrdnico pueda ajustarse
correctamente y detectar posibles roces durante las maniobras.



7.6.1 Parametros adicionales configurables del nivel BA, dispo-
nibles con  T— HH habilitado

BA

Pantalla

Descripcion

DT - Regulacién del tiempo de reconocimiento del ob-

staculo. [s/100] A4 6 ]
I,' T 10 - Minimo 10w
60 - Maximo 40
NOTA: la requlacion del pardmetro se realiza en centésimas de sequndo.
MP - Arranque a potencia maxima
Y ON - Durante el arranque aumenta hasta el maximoelem-| [T} N || [7] F
11 P puje en los obstaculos. i
OFF - Durante el arranque el empuje en los obstaculos esta ——
reqgulado por@ 1-R¢2
ST - Regulacién del tiempo de arranque. [s] 7c I
0.5 - Minimo U.Jb NA
_ 3.0 - Maximo 2.0
\J T NeoS SU.PERFAST NeoS SUPERFAST
1.0 - Minimo A ’7"__’ I
4.0 - Maximo (N NA|
3.0
TA - Regulacién del tiempo de aceleracion. [s]
(la velocidad inicial es igual al 75% de V' A- ') B, S}E,, 8
_ 0.5 - Minimo 2.0
,' ’-_-: 2.0 - Maximo NeoS SUPERFAST
NeoS SUPERFAST ATALIMA
1.0 - Minimo Lt el
4.0 - Maximo 3.0
TD - Regulacion del tiempo de deceleracion. [%] A1
10 - Minimo | U’g '-__1’
99 - Méaximo 75
T NeoS §QPERFAST
| ) [10-Minimo NeoS SUPERFAST
75 - Maximo A 14,71 F
NOTA NeoS SUPERFAST: En algunos casos, en puertas lige-| | U’ |
ras, es posible establecer este valor por encima del maximo 50
indicado. Si es necesario contactar con la asistencia técnica.
OB - Configuracidn del espacio de ralentizacion en apertura. [cm]
Indica la distancia desde el fin de carrera de apertura a| [/ t>9 9
partir de la cual inicia la rampa de deceleracion. (A} J
05 - Minimo
99 - Maximo 40
NOTA: Si se produjeran vibraciones rapidas seguidas (chatte-
m B ring) en cancelas de mucho peso e instaladas ligeramente en
(] pendiente, serd necesario reducir el espacio de ralentizacion.
NeoS SUPERFAST: NeoS SUPERFAST
75 - Minimo C ,9 9
99 - Maximo J 399

NOTA NeoS SUPERFAST: En algunos casos, en puertas lige-
ras, es posible establecer este valor por encima del minimo
indicado. Si es necesario contactar con la asistencia técnica.

18
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Pantalla

Descripcion

M
o

CB - Configuracion del espacio de ralentizacion en cierre. [cm]

Indica la distancia desde el fin de carrera de cierre a par-

tir de la cual inicia la rampa de deceleracion.

05 - Minimo

99 - Maximo

NOTA: Si se produjeran vibraciones rapidas seguidas (chat-
tering) en cancelas de mucho peso e instaladas ligera-
mente en pendiente, serd necesario reducir el espacio
de ralentizacion.

NeoS SUPERFAST:

75 - Minimo

99 - Maximo

NOTA NeoS SUPERFAST: En algunos casos, en puertas lige-
ras, es posible establecer este valor por encima del minimo
indicado. Si es necesario contactar con la asistencia técnica.

J5594
40

NeoS SUPERFAST

1535
99

BA

PO - Regulacién de la velocidad de acercamiento en aper-
tura. [cm/s]

Indica la velocidad desde el final de la rampa de decelera-

cion hasta el fin de carrera.

02 - Minimo

10 - Maximo

NOTA: Si se produjeran vibraciones répidas seguidas (chat-
tering) en cancelas de mucho peso e instaladas ligera-
mente en pendiente, serd necesario aumentar progresi-
vamente la velocidad de acercamiento.

K] A7
ur__"’nu
03

NeoS SUPERFAST

A7, 417

ue iy
05

PC - Regulacion de la Velocidad de acercamiento en cierre. [cm/s]

Indica la velocidad desde el final de la rampa de decelera-

cion hasta el fin de carrera.

02 - Minimo

10 - Maximo

NOTA: Si se produjeran vibraciones rapidas seguidas (chat-
tering) en cancelas de mucho peso e instaladas ligera-
mente en pendiente, serd necesario aumentar progresi-
vamente la velocidad de acercamiento.

K] A2
ur__"’w_l
03

NeoS SUPERFAST

A7, 117

ue iy
05

C3
C3

00 - Limite de deteccion de obstaculos en apertura [cm]
Indica la distancia desde el fin de carrera de apertura a partir
de la cual cualquier obstaculo serd considerado como un tope.
05 - Minimo

99 - Maximo

NOTA: Este parametro estd activosélosigP >F H>N{J

U555
40

nr
Iy

0C - Limite de deteccion de obstaculos en cierre [cm]
Indica la distancia desde el fin de carrera de cierre a partir de
la cual cualquier obstaculo sera considerado como un tope.
05 - Minimo

99 - Méaximo

NOTA: Este parametro esté activo sélosiARP>F L >N

U534
40

ATENCION: efectle las regulaciones de forma gradual y espere a haber realizado al
menos tres maniobras completas antes de que el cuadro electrénico pueda ajustar-
se correctamente y detectar posibles roces durante las maniobras.

19



7.7 Menu de segundo nivel RO (Radio Operation)

con las teclas My | seleccione la funcién deseada

&2 &= RO

pulse la tecla ENTER para confirmar

] Pantalla Descripcion

G (D)

TX - Visualizacion de contador de radiocontroles memorizados.

889 15 S 14 radincaman Ai Tacamn inl

16 radiocontroles (ejemplo)

RO - Radio operations

()

20
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perations

o
=
=]

T
o

1

(@)
o

Pantalla

Descripcion

,Q

/
\

RK - Navegacion por el menu mediante el teclado del
radiocontrol.

ON - Habilitado

OF - Deshabilitado

Con la pantalla apagada, introduzca rédpidamente la secuen-

cia detectas@ @@ desde el radiocontrol memo-

rizado que se vaya a utilizar.

Asegurese de que todas las teclas CH estén memorizadas.

ATENCION: durante la navegacion mediante el teclado del ra-
diocontrol, NINGUNO de los radiocontroles memorizados
estard activo.

1 (Enter)
2 (A)

3 (Esc)
4 (V)

Para facilitar la visién y el ajuste, y no tener que estar
pulsando continuamente el mando a distancia, pulsando una
vez la tecla UP /™ 0o DOWN |, los pardmetros van pasando
lentamente.

Pulsando dos veces la tecla UP P o DOWN {, los pardmetros
van pasando rapidamente.

Para detenerlos, pulse ENTER.

Para confirmar el pardmetro seleccionado, vuelva a pulsar
ENTER.

Para probar la nueva configuracién, apague la pantallay eje-
cute un mando de apertura con la tecla é)

La navegacién mediante el teclado del radiocontrol se des-
habilita automaticamente tras 4 minutos de inactividad o bien
configurando RK->[OF.

21
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771 Parametros adicionales configurables del nivel RO, dispo-
nibles con H T — HH habilitado

ER - Cancelacion de un solo radiocontrol.

/f—
e§e@

(1)

EC - Cancelacion de un sélo codigo.
E E (USO FUTURO)

EP - Configuracién de mensajes de area cifrados
Habilitando la recepcion de mensajes cifrados, el cuadro eléc-
trico serd compatible con radiocontroles tipo "ENCRYPTED".

IP2162ES
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7.8 Menu de segundo nivel SF (Special Function)

e con lasteclas Py |, seleccione la funcion deseada

== &= 5F

e pulse latecla ENTER para confirmar

Pantalla Descripcion

SV - Memorizacion de la configuracion del usuario en el médulo de memoria
del cuadro electrdnico.

eueewee §

(ejemplo) 2"

Ly l / | Con laseleccion R0 > MU — 1[3 se pueden guardar hasta 2 configuraciones

J I/ | personalizadas en las posiciones de memoria(} 1y 2 s6lo con el médulo de

memoria presente en el cuadro electrénico.

ATENCION: en caso de que haya memorizados mas de 100 cédigos radiocontrol
en el médulo de memoria del cuadro electrénico, no serd posible guardar

ninguna configuracion usuario.

SF - Special functions

RL - Carga ultima configuracion establecida.
=- R - (@)
2"
E’ "_ El cuadro electrdnico guarda automaticamente la Ultima configuracién estable-
cida y la mantiene almacenada en el médulo de memoria. En caso de averfa o
sustitucion del cuadro electronico se puede restablecer la dltima configuracion
del automatismo introduciendo el médulo de memoriay cargando la Ultima con-
figuracion establecida.

23 @



7.8.1 Parametros adicionales configurables del nivel SF, dispo-
nibles con i} T—> H A habilitado

Pantalla Descripcion

IP - Introduccion de la contrasena.

»»ee» C

(ejemplo] @2
P NOTA: solamente se puede seleccionar si la contrasefa esta configurada.
Con contrasefa no introducida se accede en modalidad visualizacion inde-
pendientemente de la seleccion efectuada con JR1.
Sila contrasena esta introducida se accede en modalidad de mantenimiento.

-~
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7.9  Ment de segundo nivel CC (Cycles Counter)

con las teclas Py | seleccione la funcién deseada

EEeE=ELL

pulse la tecla ENTER para confirmar

Descripcion

Pantalla

CP - Visualizacion del contador parcial de maniobras.

E= > ZZ - Z - ’,'5 - 716 maniobras (ejemplo)

CC - Cycles counter

25




7.9.1 Parametros adicionales configurables del nivel CC, dispo-
nibles con i T— H A habilitado

Pantalla Descripcion

OA - Seleccion modalidad de visualizacion alarma

mantenimiento.
00 - Pantalla (muestra el mensaje de alarma ' [J) A
01 - Destellante (con automatismo cerrado efectta 4| |/_| /|
destellos y los repite cada 60 minutos) y pantalla (vi-
sualiza el mensaje de alarma }* {7)

26
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7.10 Menu de segundo nivel AP (Advanced Parameters)

parameters

AP - Advanced

con las teclas Py | seleccione la funcién deseada

&= &= AP

pulse la tecla ENTER para confirmar

=

Pantalla

Descripcion

FC - Seleccion de la modalidad fin de carrera cierre.

NO - Ninguno

SX - Finde carrera de parada (tras la activacién la
hoja detiene el movimiento)

PX - Finde carrera de proximidad [tras la activa-
cion, la hoja continda hasta el tope y considera

cualquier obstaculo como un tope)

axwwwe (con fin de carrera de serie)

D8 - Seleccién del dispositivo conectado a los bornes 1-8. | |\ | []
NO - Ninguno IN
SE - Costa de seguridad

S41 - Costa de seguridad con safety test v ul
PH - Fotocélulas J

P41 - Fotocélulas con safety test

3

F)_H
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AP - Advanced parameters

A

Pantalla Descripcion

ATENCION: efecttie las regulaciones de forma gradual y espere a haber realizado al
menos tres maniobras completas antes de que el cuadro electrénico pueda ajustarse
correctamente y detectar posibles roces durante las maniobras.

28
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7.10.1 Parametros adicionales configurables del nivel AP, dispo-
nibles con i} T—> HH habilitado

Pantalla Descripcion
DO - Configuracion de la maniobra de liberacion en el G A0
tope en apertura. [mm] S
I 1] o-winimo Wy’ iy
10 - Maximo
NOTA: No esta activo si FA-> 5 X
DC - Configuracion de la maniobra de liberacion en el
tope en cierre. [mm] | 17, A4

00 - Minimo W 1

10 - Maximo 02

NOTA: No esté activosiFL—=> 5 X

OT - Seleccion del tipo de obstaculo. (]

00 - Sobrecorriente o puerta detenida vJ
M
u

=
M

NN

01 - Sobrecorriente
02 - Puerta detenida

-

CR - Correccidn estimacion velocidad. [mm/s]
NO UTILIZAR

) .3

—
g

I

R9 - Habilitacion de cierre automatico después de mando
mediante radio 1-9 (STOP).

ON - Habilitado m

OF - Deshabilitado J

Cuando esta habilitado (ON), después de una orden 1-9 me-

diante radio, el automatismo efectda el cierre automatico, si

esta habilitado, después del tiempo configurado.

SM - Seleccién de la modalidad de funcionamiento del di- | [74 74
spositivo conectado a los bornes 1-6. /AN
00 - Durante la maniobra, la apertura del contacto de se- | e
guridad detiene el movimiento (con maniobra de libera-
ciénsi I6 > 5E/54). 7
01 - Durante la maniobra, la apertura del contacto de se- U
guridad detiene el movimiento (con maniobra de libera-
|
VA

C3
1 WO

0
L3

AP

-—o

ciéon si JB > 5E / 54). Al volver a cerrarse, el contacto
reanuda la maniobra interrumpida.

02 - Durante la maniobra, la apertura del contacto de se-
guridad detiene el movimiento (con maniobra de libera-
cion si 16 = 5E /54). Al volver a cerrarse, el contacto
efectla una maniobra de apertura.

03 - Durante la maniobra de apertura, la apertura del contac-
to de seqguridad detiene el movimiento (con maniobra de li-
beracién si 16 = SE /5Y41). Alvolver a cerrarse, el contacto
reanuda la maniobra de apertura interrumpida. Durante la
maniobra de cierre, la seguridad es ignorada.

04 - Durante la maniobra de cierre, la apertura del con-
tacto de seguridad invierte el movimiento. Durante la
maniobra de apertura, la seguridad es ignorada.

05 - Durante la maniobra de cierre, la apertura del con-
tacto de seguridad detiene e invierte el movimiento. Du-
rante la maniobra de apertura, la apertura del contacto
de seguridad detiene el movimiento (con maniobra de

liberacion si 16 = 5E /341).

Ny
Cy B2 &
[

L1
-
-_—
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Descripcion

- Visualizacion de la temperatura de trabajo del cuadro electronico.
T TB - Visualizacion de | d bajo del cuadro el oni
B NO UTILIZAR

WC - Configuracion del tiempo de predestello en cierre.
[s]

Regulacién del tiempo de anticipacion del encendido del
intermitente respecto al inicio de la maniobra de cierre
mediante una orden voluntaria.

00 - Minimo

05 - Maximo

VR - Configuraciéon de la velocidad de adquisicion.
[ecm/s]

ATENCION: efecte las regulaciones de forma gradual y espere a haber realizado al
menos tres maniobras completas antes de que el cuadro electrénico pueda ajustarse
correctamente y detectar posibles roces durante las maniobras.
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8. Modalidades de visualizacion pantalla

Visualizacidon estado automatismo

AP->15->8¢2

Pantalla Descripcion

Automatismo cerrado.

Automatismo abierto.

Automatismo detenido en posicion intermedia.

Automatismo en cierre.

Automatismo en apertura.
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Pantalla

Descripcion

Automatismo cerrado.

Automatismo abierto.

Automatismo detenido en posicion intermedia.

Automatismo en cierre.

Automatismo en apertura.

32
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8.2 Visualizacion seguridades y mandos

RP>15->8 1
AP->15-8

Pantalla

Descripcion

1-4 - Mando de cierre.

1-6 - Seguridad con parada en aperturay en cierre.

P3 - Mando de apertura parcial.

4P - Mando de cierre con hombre presente.

NX - Recepcién radio (de una tecla cualquiera no memorizadal.

==
L

EP - Recepcidn radio no conforme a la configuracion del parametro R {J >F P




’-— F1 - Fin de carrera de cierre

—

01 - Deteccidn de un obstaculo en cierre

00 - Limite de deteccién de obstaculos en apertura

S1 - Deteccidn del tope en cierre

SW - Puerta de desbloqueo abierta.

Cuando la puerta de desbloqueo se cierra, el cuadro electrénico efectla un RE-
SET (alarma ].

Es posible ignorar el reset teniendo pulsados los botones ESC & DOWN por 3

(g
——
L

segundos hasta que SW deja de parpadear.

Si se deshabilita el RESET, asegurarse de NO mover manualmente la
puerta.
NOTA: Si se entra de nuevo en el mend, el reset se reactiva.

0
_—
~

MQ - Maniobra de adquisicién topes mecanicos en curso.

]

hr - Indica modalidad HOMBRE PRESENTE (hold to run).
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8.3 Visualizacion de alarmas y anomalias

Tipo de

=

B

-
—_—
s

=<
—

RO

Pantalla Descripcién Operacién
alarma
MO - Motor seleccionado no adecuado. | Configure el cableado motor correcto.
M A
I
M3
M4 - Cortocircuito motor Compruebe la correcta conexion del
(Y] L_’ motor.
M8 - Error dimensiones cancela dema- | Compruebe la cremallera / cadena
"\1 B siado larga (>25 m) de transmision.
ki M 5)
& I
o
@
E MB - Fallo del motor durante una ma- | Controle la conexion del motor.
E niobra. Compruebe las escobillas de contacto
= M B del motor.
< I '

ME - Funcionamiento no regular del fin
de carrera de cierre motor.

ML - Fines de carrera invertidos

Si el problema continua, péngase en
contacto con la asistencia técnica.

Compruebe la conexion del fin de ca-
rrera de cierre motor.

Verificar el posicionamiento y el cone-
xionado de los finales de carrera. Ve-
rificar también la conexién del motor.




Tipo de
alarma

Pantalla

Descripcion

Operacién

Alarma
operaciones radio

Alarma accesorios

Alarma interna
cuadro electrénico

S
=]

R 3

R3 - R3 - Médulo de memoria no detec-
tado (con JR3=0NJ).

A0 - Prueba sensor de sequridad en el
contacto 6 fallida.

Introduzca un médulo de memoria que
funcione o configure JR3=0FF.

Compruebe el funcionamiento correc-
to del dispositivo SOFAT-A2/GOPAV.

A3 - Prueba sensor de sequridad en el
contacto 8 fallida.

Compruebe el funcionamiento correc-
to del dispositivo SOFAT-A2/GOPAV.

==
M

=
-
—_

A9 - Alarma cortocircuito salida inter-
mitente

I7 - Error parametro interno fuera de
los limites

IA - Error pardmetro interno (EE-
PROM)

IC - Error time out maniobra (>5 min o
>7 min en adquisicién)

Compruebe el correcto funcionamiento
delintermitente.

Efectte un reset.
Si el problema continua, péngase en
contacto con la asistencia técnica.

Efectle un reset.
Si el problema continua, péngase en
contacto con la asistencia técnica.

Compruebe manualmente que la
hoja se mueve con libertad.

Si el problema continua, pdngase en
contacto con la asistencia técnica.
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Tipo de

Pantalla Descripcion Operacion
alarma
IM - Alarma MOSFET motor en corto- | Efectie un reset.
T M| |circuito Si el problema continua, pongase en
.L ' ' contacto con la asistencia técnica.
o
=3
ez || T
g2 |1
£ 3
E < IR- Mal funcionamiento relé motor Efectle un reset.
85 T Si el problema continua, péngase en
< g _L contacto con la asistencia técnica.
o VO - Intervencién de mantenimiento | Proceda con la intervencién de mante-
é |7 17 necesaria. nimiento programada.
2
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9. Puesta en marcha

A

NeoS SUPERFAST

Prestar atencion a la regulacion de los espacios de ralentizacion y tiempos de frenado!
Realizar las regulaciones de forma gradual y solo después de haber realizado al menos tres
maniobras completas, para permitir al cuadro electrénico calibrarse correctamente y detectar
eventuales roces durante las maniobras.

1- Conectar con puente los contactos de seguridad N.C.

2- Sise utilizan, requle los fines de carrera de parada en aperturay cierre.
NOTA: debe mantener pulsados los fines de carrera hasta que se complete la maniobray luego
deberd posicionarlos como se indica en el manual de instalacion Ditec NeoS.

3- Configure el sentido de marcha en el ment H T.

4- Mueva manualmente la cancela corredera y compruebe que todo el recorrido sea regulary
que no haya roces.

5- Alimente y controle el funcionamiento correcto del automatismo con sucesivos mandos de
aperturay cierre (véase el apartado 7.2).
Compruebe la intervencion de los fines de carrera, si los hubiera.

A\

ATENCION

LLas maniobras se realizan sin seguros.

Sélo es posible ajustar los pardmetros de la pantalla con el automatismo parado.

El automatismo ralentiza automaticamente cuando se acerca a los retenes de tope o a los fines
de carrera de parada.

Después de cada encendido, el cuadro electrdnico recibe un RESET y la primera maniobra es
realizada a velocidad reducida (adquisicién de la posicién del automatismo).

6- Conecte los dispositivos de sequridad 1[5y T = 3 Y (quitando los puentes correspondien-
tes] y compruebe que funcionen correctamente.

7- Paramodificar las configuraciones de velocidad de maniobray ralentizacion, tiempos de cierre
automatico y empuje sobre los obstaculos, consulte el mend.

8- Conecte otros accesorios, si los hay, y controle su funcionamiento.

ATENCION: Controle que las fuerzas operativas de las hojas respeten lo requerido por las
normas EN12453-EN12445.

9- Silo desea, puede memorizar los radiocontroles con el mando ¢ B -> S FJ
10- Cuando finalice la puesta en marchay los controles, vuelva a cerrar el contenedor.
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10. Deteccidn de averias

Problema Causa posible

Accesorios en cortocircuito.

Los contactos de seguridad
estan abiertos.

Microinterruptor de desblo-
queo SAFETY SWITCH abierto.

El cierre automatico no fun-
ciona.

Averia en el motor

Conexiones incorrectas entre
fotocélulas y cuadro electro-
nico.

Los seguros externos no se
activan.

Indicacién
Alarma

Operacion

Desconecte todos los acceso-
rios de los bornes 0-1 (debe ha-
ber una tension de 24V=) y vuél-
valos a conectar uno por uno.

Péngase en contacto con el
Servicio de asistencia

Controle que los contactos
de seguridad estén cerrados
correctamente (N.C..

Controle el cierre correcto de
la puertecilla y el contacto del
microinterruptor.

Accione cualquier mando. Si
el problema continta, péngase
en contacto con el Servicio de
asistencia

Compruebe la conexién del
motor, si el problema continua
pongase en contacto con el
Servicio de asistencia.

lCompruebe lavisualizacion de
-B -

Conecte los contactos de segu-
ridad N.C. en serie entre ellos
y retire los eventuales puentes
que hubiera en el terminal de
bornes del cuadro electrénico.
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El automatismo abre/cierra | Hay roces.
por un corto tramo y se de-
tiene.

Compruebe manualmente
que el automatismo se mueva
libremente, controle la regula-
conde R YR

Péngase en contacto con el
Servicio de asistencia

Sustituya las baterias de los
transmisores.

Controle la correcta memori-
zacion de los transmisores en
la radio incorporada. En caso
de averia del receptor radio
incorporado en el cuadro elec-
trénico, existe la posibilidad
de extraer los cddigos de los
radiocontroles extrayendo el
moédulo de memoria.

@ 40
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11. Ejemplo de aplicacion para cancelas correderas

- configurar el sentido correcto de apertura:

M = = 7 s = T

Il

M (| o= = A T e = = = ok

Ejemplo 1 - La hoja se detiene en los topes mecanicos (configuracion de serie)
Configure

= EAPEE AN E ok
= EAFEE [ EN]E o

Ejemplo 2 - La hoja se detiene en los fines de carrera (configuracion con fines de carrera de
serie instalados)

Conecte los fines de carrera al borne

Configure Lsw

.
EEAPFEE B=ES ) E o
= EAPEEE B E ok

Con estas configuraciones, si se detecta algin obstaculo, durante la maniobra de apertura la hoja
se detiene con maniobra de liberacién, durante la maniobra de cierre la hoja vuelve a abrirse.

Ejemplo 3 - La hoja se detiene en los topes mecanicos e invierte el sentido ante los obstaculos

Conecte los fines de carrera al borne

Configure Lsw

= EAPEE =l Ep B ok
= [ AP B s [P ) ok

Con estas conexiones, la hoja se detiene en su propio tope mecénico de cierre y apertura.
Durante la maniobra de apertura, si se detecta alglin obstaculo antes de la intervenciéon del fin de
carrera de proximidad, la hoja se detiene con maniobra de liberacion; después de la intervencion
del fin de carrera de proximidad la hoja se detiene en el obstaculo.

Durante la maniobra de cierre, si se detecta algin obstaculo antes de la intervencion del fin de
carrera de proximidad, la hoja vuelve a abrirse; después de la intervencion del fin de carrera de
proximidad la hoja se detiene en el obstaculo.
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