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ATTUATORE PER CANCELLI SCORREVOLI A CREMAGLIERA
ACTUATOR FOR RACK SLIDING GATES
ACTIONNEUR POUR PORTAILS COULISSANTS A CREMAILLERE

ANTRIEB FUR ZAHNSTANGEN-SCHIEBETORE
SERVOMOTOR PARA CANCELAS CORREDERAS DE CREMALLERA
ACTUATOR VOOR SCHUIFHEKKEN MET TANDHEUGEL

ARES ULTRA BT A 1000
ARES ULTRA BT A 1500

NSTRUCTIONS D’UTILISATION ET D'INSTALLATION
NSTALLATIONS-UND GEBRAUCHSANLEITUNG
NSTRUCCIONES DE USO Y DE INSTALACION

STRUZIONI D'USO E DI INSTALLAZIONE
NSTALLATIEVOORSCHRIFTEN

NSTALLATION AND USER’'S MANUAL

U-link

AZIENDA CON SISTEMA DI GESTIONE
@& - ((r-Rea)) -( € FEmamim

UNI EN ISO 14001:2004

Attenzione! Leggere attentamente le “Avvertenze” all'interno! Caution! Read “Warnings” inside carefully! Attention! Veuillez lire attentivement les Avertissements qui se trouvent a l'intérieur!
Achtung! Bitte lesen Sie aufmerksam die ,Hinweise” im Inneren! jAtenciénj Leer atentamente las “Advertencias” en el interior! Let op! Lees de “Waarschuwingen” aan de binnenkant zorgvuldig!



INSTALLAZIONE VELOCE-QUICK INSTALLATION-INSTALLATION RAPIDE
SCHNELLINSTALLATION-INSTALACION RAPIDA - SNELLE INSTALLATIE

“MY"= Cremagliera, Rack,
Crémaillere, Zahnstange
Cremallera, Tandheugel

PREDISPOSIZIONE TUBI, TUBE ARRANGEMENT PREDISPOSIZIONE FISSAGGIO MOTORE, PREPARATION FOR MOTOR MOUNTING,
PREDISPOSITION DES TUYAUX, VORBEREITUNG DER LEITUNGEN, AMENAGEMENT FIXATION MOTEUR, VORBEREITUNG MOTORBEFESTIGUNG,
DISPOSICION DE TUBOS, VOORBEREIDING LEIDINGEN. DISPOSICION FIJACION DEL MOTOR, VOORBEREIDING BEVESTIGING MOTOR.

S . MONTAGGIO MOTORE
Mo | / MOUNTING THE MOTOR
 [[Toul | ; MONTAGE MOTEUR
MONTAGE MOTOR
MONTAJE DEL MOTOR
MONTAGE MOTOR

MONTAGGIO ACCESSORI TRASMISSIONE, MOUNTING DRIVE ACCESSORIES, MONTAGE ACCESSOIRES TRANSMISSION,
MONTAGE ANTRIEBSZUBEHOR, MONTAJE DE ACCESORIOS TRANSMISION, MONTAGE ACCESSOIRES OVERBRENGING.

MAX 7 mm

FISSAGGIO STAFFE FINECORSA (DX E SX),

FASTENING LIMIT SWITCH BRACKETS (RH/LH),

FIXATION ETRIERS FIN DE COURSE (DRT ET GCH),
BEFESTIGUNG BUGEL ANSCHLAGE (RECHTS UND LINKS),
FIJACION ABRAZADERAS FINAL DE CARRERA (DER. E 12ZQ.),

BEVESTIGING STANGEN AANSLAG (RECHTS EN LINKS). MAGNETO




*xX

" . . OPEN
Display + tasti programmazione, Connettore finecorsa

Display plus programming keys, Limit switch connector
Afficheur et touches de programmation, Connecteur de fin de course
Display und Programmierungstasten, Steckverbindung Endschalter
Pantalla mas botones de programacion, Conector final de carrera
Display meerdere toetsen programmeur. Connector eindaanslag

CLOSE

ONVITVLI

Connettore programmatore palmare,
Palmtop programmer connector,
Connecteur programmateur de poche,
teckverbinder Palmtop-Programmierer,
Conector del programador de bolsillo,
Connector programmeerbare palmtop.

Sicurezze

Safety devices

Sécurités
Sicherheitsvorrichtungen
Dispositivos de seguridad
Veiligheden

HSITON3

Comandi/ Commands
Commandes/Bedienelemente
Mandos/ Commando’s

. 24 \/Safe Alimentazione accessori
Connettore scheda opzionale, Accessories power supply
Optional board connector, Alimentation des accessoires
Connecteur carte facultative, Stromversorgung Zubehor
Steckverbinder Zusatzkarte, Alimentacién accesorios
Conector de la tarjeta opcional, Voeding accessoires
Connector optionele kaart.

T
=
>
P

Q)
=
]

AUX 3
(MAX 24V 1A)

AUX 0
(MAX 1A)

Motore / Motor / moteur
Motor /Eindaanslag/Encoder

HJS1n3d

Alimentazione / Power supply
Alimentation / Stromversorgung
Alimentacién /Voeding

Collegamento di 1 coppia di fotocellule non verificate,
Connection of 1 pair of non-tested photocells,
Connexion 1 paire photocellules no vérifiées,

‘ Anschluss von einem Paar nicht Gberpriiften Fotozellen,

AUX0=0 Conexion de 1 par fotocélulas no comprobadas,

AUX0=2 AUX3=2 Aansluiting van 1 paar fotocellen anders dan “trusted device”.
AUX0=3 AUX3=3
AUX0=4 AUX3=4 JP3

AUX0=5 AUX3 =5
AUX0=7 AUX3=6 SAFE1=0
AUX0=8 AUX3=7
N
2
_‘1_
2

TONVYdS3

AUX0=9 AUX3=8
AUX0=10 AUX3=9
AUX3 =10

™1

**Con logica inversione direzione di apertura = 000 (DIR=DX) / **With reverse logic, opening direction = 000 (DIR=right)
** Avec logique inversion direction d'ouverture = 000 (DIR=DRT) / **Mit Inversionslogik O nungsrichtung = 000 (DIR=rechts)
**Con légica inversion direccion de apertura = 000 (DIR=DER) / **Met logica omkering openingsrichting = 000 (DIR=R)

SANV143d3N




MENUS SEMPLIFICADO (FIG.1)

**% Introduccion contrasena.

Solicitud con légica Nivel Proteccion configuradaa 1, 2, 3,4

]
1
|
1

d

PRESET

TCA

DEFAULT

Movimiento paso a paso

Prealarma

Hombre presente

Bloqueo impulsos en fase de apertura

dEr: motor instalado a la derecha

«29: motor instalado a la izquierda

Ar: funcionamiento automatico,
en viviendas

Sr: funcionamiento semi-aut,
en viviendas

Ac: funcionamiento automatico,
en edificios

Sc: funcionamiento semi-aut,
en edificios

nd: funcionamiento con hombre
presente

MIN 1 - MAX 3

AUTO OPEN

AUTO CLOSE
<

i
| ——
[ —
| —

LEGENDA

—+ T Desplazar hacia arriba
—— 1 Desplazar hacia abajo

—OK ¢! Confirmacion/

Encendido pantalla

Retorno al menu
principal




30

300

Ccvz

Per cancello con peso fino 500 Kg
For gate weighing up to 500 kg
Pour portail pesant jusqu’a 500 kg
Fiir Tor mit Gewicht von bis zu 500 kg
Para cancela con peso de hasta 500 Kg
Voor poort met een gewicht tot 500 Kg

10 - ARES ULTRA BT A 1000 - ARES ULTRA BT A 1500
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SCHEDA DI ESPANSIONE
EXPANSION BOARD
CARTE D'EXPANSION
ERWEITERUNGSKARTE
TARJETA DE EXPANSION
UITBREIDINGSKAART

PROGRAMMATORE PALMARE UNIVERSALE
UNIVERSAL PALMTOP PROGRAMMER
PROGRAMMATEUR DE POCHE UNIVERSE
UNIVERSELLEN PALMTOP-PROGRAMMIER
PROGRAMADOR DE BOLSILLO UNIVERSAL
PROGRAMMEERBARE UNIVERSELE PALMTOP

ind iIr 1220 =0 1 ce2 ind ir 1220 =0
gddgggg =0 ER]X‘ (PHOT) (BAR) (BAR)  TX1(PHOT) )Fl;drESS io
dr =0 = RdrESSE =0
AdrESSE =0 \< / Adr£55E =0

dirfcc lon =0 > ¢ . dirEcc lon =0

¢mmu inmmm) G - Podo SEr IALE =2
ull

Modo SErF IARLE =3
SEr AL ModE =3
ModE SEriE =3 ModE SEr iE =2
SEr ELLEF ModlS =3 LB SEr (ELLEr ModlS =2
Modo SEr iR =3 TX2 (PHOT) RX2 (PHOT) Modo SEr iR =2

SEr AL ModE =2

ESEMPIO APPLICAZIONE ANTE CONTRAPPOSTE CON 1 PHOT E 2 BAR - SAMPLE APPLICATION WITH OPPOSITE LEAVES WITH 1 PHOT AND 2 BAR
- EXEMPLE D’APPLICATION VANTAUX OPPOSES AVEC 1 PHOT ET 2 BAR - ANWENDUNGSBEISPIEL EINANDER ENTGEGENGESETZTE TORFLUGEL
MIT 1 PHOT UND 2 BAR - VOORBEELD TOEPASSING TEGENOVERGESTELDE VLEUGELS MET 1 PHOT EN 2 BAR

— MAX 250m
| BEBAU-LINK485 | ’ | BEBAU-LINK485 |
[s0]51]s52] [60]61]62]63 [64 |65 |7m1 [72]73[74]75] | 505152 70 [71 72|73 74|75
START STOP
‘_@éRm | 2

. cc |

SAFE i
SARFE ¢
|
PER IL COLLEGAMENTO DI PIU FOTOCELLULE FARE RIFERIMENTO ALLA FIG. S - TO CONNECT SEVERAL PHOTOCELLS, REFERTO FIG. S

POUR BRANCHER PLUSIEURS PHOTOCELLULES CONSULTEZ LA FIG. S - BITTE NEHMEN SIE FUR DEN ANSCHLUSS MEHRERER FOTOZELLEN AUF FIG. S BEZUG
PARA LA CONEXION DE VARIAS FOTOCELULAS CONSULTAR LA FIG. S - VOOR HET VERBINDEN VAN MEERDERE FOTOCELLEN ZIE FIG. S

| SAFE 2 - 1

]
{
-
l

Q
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verso di apertura: destra Inversione direzione di aperura: 0
opening direction: right Open in other direction: 0

sens de l'ouverture : droite Inversion direction de l'ouverture: 0
Offnungsrichtung: rechts Richtungsumkehrung Offnung: 0
sentido de apertura: derecha Inversion direcciéon de apertura: 0
openingsrichting: rechtsverso Openingsrichting omdraaien: 0

o

h

i
/AN

Inversione direzione di aperura: 1 verso di apertura: sinistra
Open in other direction: 1 opening direction: left
Inversion direction de l'ouverture: 1 sens de l'ouverture : gauche
Richtungsumkehrung Offnung: 1 Offnungsrichtung: links
Inversion direcciéon de apertura: 1 sentido de apertura: izquierda
Openingsrichting omdraaien: 1 openingsrichting: links

- Nel passaggio di configurazione logica da apertura destra/sinistra, non invertire il collegamento originale del connettore JP10.
- When switching logic configuration from right to left opening, do not swap over the original connection of terminal JP10.
- Lors du changement de configuration logique de I'ouverture droite/gauche, n'inversez pas la connexion d'origine des bornes JP10.

- Invertieren Sie bei der Anderung der Konfigurierung der Logik Offnung rechts/links nicht den Originalanschluss der Steckverbindung JP10.

- En el paso de configuracién l6gica de apertura derecha/izquierda no invertir la conexion original del conector JP10.

- Bij de overgang van de configuratielogica rechts/links openen, de oorspronkelijke aansluiting van de connector JP10 niet omdraaien.

®)

9 9 <3s

ON

OFF

o 5
n e | [ ON ONT — ol

—

oK OFF | o

(4]
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[ 1] 1 PHOT /1 PHOT OP / 1 PHOT CL 1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL
i
O]
=
(%]
w
(=
52— [ 52—J6 [
1 T— — 1 11— —18
52 ™ R oo 72—15 2 LT 74—{51
50—{2 [2—50 7% 50 [2]—50 512
e 3—70 4 e 3—70 =)
— t— 70— 3 — E— 70 — 3]
P73 50 i 50 —2]
572 51—1]Bar1 574 51— 1]Bar1
2 PHOT /2 PHOT OP / 2 PHOT CL 2 BAR 2 PHOT /2 PHOT OP / 2 PHOT CL 2BAR
I — =
52—6] 52—I6
52—1 151 72—5] 52—1 [1—s1 74—5]
sojz ™ RX1 3150 70 —AS 50% ™ RX1 2150 70 —AS’
- 3] 3 - 3] 3
131 2 . 13] E4
- *:4*70 50 — 2] S 3 50— 2]
L?in 51—{1/Bar1 | | L? 51— 1/Bar1
52—1 151 L . 52— 1 =
sojz ™2 RX2 51 2 52—]6] Ssz ™2 RX2 (5] 52—]6
— 31 70—{5}— — 31 70—5—
— szn 73 —%j — Q:z 75i%j
L 5—70 50—2] L 5 50—2]
51— 1]Bar2 | | 51— 1]Bar2
3 PHOT /3 PHOT OP / 3 PHOT CL 3 PHOT /3 PHOT OP / 3 PHOT CL
52— 1}—51 52—{1 T—51
T0_z1 ™ /™ 2 s 20_fz] ™ /™ ol
3 3
— EET—N - L tal 70
[51—72 C s %
52— 51 n|52—1 [—s1 ||~
e ESE ™2 N R g | I o E ™ N AR g | -
5 B\ ey £ T =\ s I 0
a sh—1s [ L] 515 | o
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| 21 s [N I [ o221 s [ i (5
B 50— 2 21—s0 B |50—2 2|—50
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7 EEE—B - Yl
51—70 5170
4 PHOT / 4 PHOT OP / 4 PHOT CL 4 PHOT / 4 PHOT OP / 4 PHOT CL
52 51 ﬁ i L = 52—1 51 ﬁ =
50 3 ™ /™ mso g 4552—% S50z ™ /R s 4552—2
3 151 > —15] 3 =S —51
H EEI—N AS’ 55 *AS’ e ECI—m 5514
5}—72 {3} 3-S — 3} 51—74 3-S5 — 3]
2 50 —2] L 50— 2]
T e O [1]Bar1 | || 51 —{1)Bar3 2T e Re [ 51—{1]gar3
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e K%—s—s [3] 6-5 — 3] G E%—S-S 6-S —3]
[S4—5s 2] 50— 2] = 50—2]
545 10Bar2 | || 51—{1]Bar4 | | 5j—45 51—{1]Bar4 | |
52—1 151 L& 52— 1 51
so—2] ™4 N\ /| R4 1250 so—2| ™ N\_ /] 250
36 3165
g EI—B e Ezfn
7% 70
BAR 8K2 BAR 8K2
0 [ee]
I SAFETY EDGE SAFETY EDGE Il SAFETY EDGE SAFETY EDGE
- 0—— - N 00— ——
o P | s | (Y0 | | saomss
= [y
o
5 A

Numero massimo di dispositivi verifcati: 6 (ma non piu di 4 per tipo),
Maximum number of tested devices: 6 (but no more than 4 per type),
Nombre maximum dispositif vérifés: 6 (mais pas plus de 4 par type),
Max. Anzahl der Giberpriften Geréte: 6 (jedoch nicht mehr als 4 je Typ),
Numero maximo dispositivos comprobados: 6 (pero no mas de 4 por tipo),
Maximumaantal “trusted devices”: 6 (maar niet meer dan 4 per type)

ARES ULTRA BT A 1000 - ARES ULTRA BT A 1500 - 1




ACCESO A LOS MENUS Fig. 2

4
- [ox] @88 - [T [ox] -

-) Véase MENU PARAMETROS

'
> (o] - - (27 [ -

**¥ Introduccion contrasena.
Solicitud con légica Nivel
Proteccion configuradaa 1, 2, 3,4

-

LEGENDA

X
- [ -fEEE - [ET] -] -

-+ T Desplazar hacia arriba
|- — | Desplazar hacia abajo

L OK ¢! Confirmacion/

e Véase MENU LOGICAS

M
— o] @@ - 1] [o] -

-

e
— [ @ - [£T]- [ -

=’

Encendido pantalla

Retorno al menu
principal

o e+ NG - s » e B © 0

- g+ - v s e N (D
4

Véase MENU RADIO

[0 e
[L+7] < £

188 (5 G [+ M - [
N

=H— B (] —'-j

SEGH

Activacién entrada start externo START E

Skr i

Activacién entrada start interno START |

oPEn

Activacion entrada OPEN

clS

Activacion entrada CLOSE

PEd

Activacién entrada peatonal PED

ETE

Activacién entrada TIMER

StaP

Activacion entrada STOP

Phat

Activacién entrada fotocélulaPHOT

PhoP

Activacion entrada fotocélulaen fase de aperturaPHOT OP

Phcl

Activacién entrada fotocélulaen fase de cierrePHOT CL

Activacion entrada canto BAR

bAr 2

Activacién entrada canto BAR en motor slave (conexion hojas
contrapuestas)

Shc

Activacion entrada final de carrera cierre del motor SWC

Activacion entrada final de carrera apertura del motor SWO

SEE

La tarjeta esta esperando realizar una maniobra completa de
apertura-cierre, sin interrupciones por stop intermedios para
adquirir el par necesario para el movimiento. jATENCION! No
estd activada la deteccion del obstaculo

ErD1

Prueba fotocélulas fallida

Comprobar conexion fotocélulas y/o
configuraciones légicas

Erl2

Prueba canto fallida

Comprobar conexién cantos y/o configuraciones logicas

ErD3

Prueba fotocélulas apertura fallida

comprobar conexiéon fotocélulas y/o
configuracién parametros/l6gicas

Version software central

ESEAET-[ox 1 [EEds T (od » (BT R

Prueba fotocélulas cierre fallida

comprobar conexiéon fotocélulas y/o
configuracién pardmetros/légicas

ErOS

Prueba canto en motor slave fallida (conexion hojas
contrapuestas)

Comprobar conexién cantos y/o
configuraciones pardmetros/Iégicas

N° de maniobras totales (x 100)

Erdb

Prueba canto 8k2 fallida

Comprobar conexién cantos y/o
configuraciones pardmetros/Iégicas

Er (H*

IN° de radiomandos memorizados

Error prueba hardware tarjeta

- Comprobar conexiones al motor
- Problemas hardware en la tarjeta (contactar
con la asistencia técnica)

(od 80T

Er 3H*

Inversion por obstaculo - Amperio-stop

Comprobar eventuales obstaculos a lo largo del
recorrido

ErHYH*

Térmica

Esperar que la automatizacién se enfrie

Lista Gltimos 30 errores

o ErSH*

Error comunicacién con dispositivos remotos

Comprobar la conexion con los dispositivos
accesorios y/o tarjetas de expansién
conectados via serial.

Er TH*

Error interno de control supervision sistema.

Probar apagar y volver a encender la tarjeta.
Si el problema persiste, contactar con la
asistencia técnica.

ErFH*

error final de carrera

comprobar conexionesdelosfinales de carrera

*H=0,1,..9ABCDEF

(PASSGard)- (o] — [0 — [1 * |- [ox — @ — (1 7 |
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ADVERTENCIAS PARA LA INSTALACION

iATENCION! Instrucciones de seguridad importantes. Leer y seguir con aten-
cion todas las advertencias y las instrucciones que acompanan el producto,
ya que la instalacion incorrecta puede causar danos a personas, animales o
cosas. Las advertencias y las instrucciones brindan importantes indicacio-
nes concernientes a la seguridad, la instalacion, el uso y el mantenimiento.
Conservar las instrucciones para adjuntarlas a la documentacion técnica y
para consultas futuras.

SEGURIDAD GENERAL
Este producto ha sido disefado y fabricado exclusivamente para el uso indicado

en la presente documentacién. Otros usos diferentes a lo indicado podrian oca-
sionar danos al producto y ser causa de peligro.

-Los elementos de fabricacion de la maquina y la instalacion deben presentar
conformidad con las siguientes Directivas Europeas, donde se puedan aplicar:
2004/108/CE, 2006/95/CE, 2006/42/CE, 89/106/CE, 99/05/CE y sus posteriores
modificaciones. Para todos los paises extra CEE, ademas de las normas nacio-
nales vigentes, para lograr un nivel de seguridad apropiado se deben respetar
también las normas antes citadas.

-La Empresa fabricante de este producto (en adelante “empresa”) no se/respon-
sabiliza por todo aquello que pudiera derivar del uso incorrecto o diferente a
aquel para el cual esta destinado e indicado en la presente documentacion,
como tampoco por el incumplimiento de la Buena Técnica en la fabricacion de
los cierres (puertas, cancelas, etc.), asi como por las deformaciones que pudieran
producirse durante su uso.

-La instalacion debe ser realizada por personal cualificado (instalador profesional;
conforme a EN12635), en cumplimiento de la Buena Técnica y de las normas vigentes.

-Antes de instalar el producto, realizar todas las modificaciones estructurales de
modo tal que se respeten las distancias de seguridad y para la proteccion o ais-
lamiento de todas las zonas de aplastamiento, corte, arrastre'y de peligro en ge-
neral, segun lo previsto por las normas EN 12604 y 12453 o eventuales normas
locales de instalacion. Comprobar que la estructura existente cumpla con los
requisitos necesarios de resistencia y estabilidad.

-Antes de comenzar la instalacion, comprobar la integridad del producto.

-La Empresa no es responsable del cumplimiento de la Buena Técnica en la rea-
lizacién y mantenimiento de los cerramientos por motorizar, como tampoco de
las deformaciones que surgieran durante el uso.

-Comprobar que el intervalo de temperatura declarado sea compatible con el
lugar destinado para instalar la automatizacion.

-No instalar este producto en atmosfera explosiva:la presencia de gases o humos
inflamables constituye un grave peligro para la seguridad.

-Antes de realizar cualquier intervencién en la instalacion, interrumpir la alimen-
tacion eléctrica. Desconectar también eventuales baterias compensadoras si
estuvieran presentes.

-Antes de conectar la alimentacién eléctrica, asegurarse de que los datos de
placa correspondan a los de la red de distribucion eléctrica y que en el origen
de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial y una proteccién de
sobrecarga adecuados. En la red de alimentacion de la automatizacion, se debe
prever un interruptor o un magnetotérmico omnipolar que permita la desco-
nexion completa en las condiciones de la categoria de sobretension Il

- Comprobar que en el origen de la red'de alimentacién, haya un interruptor diferen-
cial con umbral no superior a 0.03A y.conforme a lo previsto por las normas vigentes.

-Comprobar que la instalacion de/puesta a tierra esté realizada correctamente:
conectar a tierra todas las piezas metélicas del cierre (puertas, cancelas, etc.) y
todos los componentes de la instalacion con borne de tierra.

-La instalacion se debe realizar utilizando dispositivos de seguridad y de mandos
conformes a la EN 12978 y EN12453.

-Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.

-Si las fuerzas de impacto superan los valores previstos por las normas, aplicar
dispositivos electrosensibles o sensibles a la presion.

-Aplicar todos los dispositivos de seguridad (fotocélulas, cantos sensibles, etc.)
necesarios para proteger el area de peligros de impacto, aplastamiento, arrastre,
corte. Tener en cuenta’las normativas y las directivas vigentes, los criterios de la
Buena Técnica, el uso, el entorno de instalacion, la I6gica de funcionamiento del
sistema y las fuerzas desarrolladas por la automatizacion.

-Aplicar las senales previstas por las normativas vigentes para identificar las zo-
nas peligrosas (los riesgos residuales). Toda instalacion debe estar identificada
de manera visible seguin lo prescrito por la EN13241-1.

-Una vez completada la instalacion, colocar una placa de identificacion de la
puerta/cancela.

-Este producto no se puede instalar en hojas que incorporan puertas (salvo que
el motor se active s6lo cuando la puerta esté cerrada)

-Si la automatizacién es instalada a una altura inferior a 2,5 m o esta al alcance, es
necesario garantizar un grado de proteccion adecuado de las piezas eléctricas y
mecanicas.

-Sélo para automatizaciones de persianas
1) Las partes moéviles del motor se deben instalar a una altura de 2,5 m por
encima del suelo o encima de otro nivel que pueda permitir su acceso.

2) El motorreductor se debe instalar en un espacio segregado y provisto de
proteccion, de manera que sea accesible sélo con el uso de herramientas.

-Instalar cualquier mando fijo en una posicién que no cause peligros y alejado de
las piezas moviles. En particular los mandos con hombre presente estén coloca-
dos a la vista directa de la parte guiada y, salvo que no sean con llave, se deben
instalar a una altura minima de 1,5 m y de manera tal de que no sean accesibles
para el publico.

-Aplicar al menos un dispositivo de sefializacion luminosa (parpadeante) en po-
sicion vertical, ademas fijar a la estructura un cartel de Atencion.

-Fijar de manera permanente una etiqueta correspondiente al funcionamiento del
desbloqueo manual de la automatizacién y colocarla cerca del 6rgano de maniobra.

-Asegurarse de que durante la maniobra se eviten y se proteja de los riesgos me-
canicos y en particular el impacto, el aplastamiento, arrastre, corte entre la parte
guiada y las partes fijas alrededor.

-Una vez realizada la instalacion, asegurarse de que el ajuste de la automatiza-
cion del motor esté configurado de manera correcta y que los sistemas de pro-
teccion y de desbloqueo funcionen correctamente.

-Usar exclusivamente piezas originales para todas las operaciones de mantenimiento y
reparacion. La Empresa no se responsabiliza de la seguridad y el buen funcionamiento
de la automatizacion, en caso que se utilicen componentes de otros fabricantes.

-No realizar ninguna modificacién a los componentes de la automatizacion si no
se cuenta con autorizacién expresa por parte de la Empresa.

-Instruir al usuario de la instalacion sobre los eventuales riesgos residuales, los
sistemas de mando aplicados y la ejecucion de la maniobra de apertura manual

AVVERTENZE PER L'INSTALLATORE D811766_13

en caso de emergencia: entregar el manual de uso al usuario final.
-Eliminar los materiales de embalaje (plastico, carton, poliestireno, etc.) segun
lo previsto por las normas vigentes. No dejar sobres de nylon y poliestireno al
alcance de los nifos.

CONEXIONES

{ATENCION! Para la conexion a la red utilizar: cable multipolar de secciéon mi-

nima de 5x1,5mm? 6 4x1,5mm? para alimentaciones trifasicas o bien 3x1,5mm?

para alimentaciones monofasicas (a modo de ejemplo, el cable puede ser del
tipo HO5 VV-F con seccién de 4x1.5mm?). Para la conexion de los dispositivos

auxiliares utilizar conductores con seccién minima de 0,5 mm

- Utilizar exclusivamente pulsadores con capacidad no mfenor a 10A-250V.

- Los conductores deben estar unidos por una fijacion suplementaria cerca de
los bornes (por ejemplo mediante abrazaderas) para mantener bien separadas
las partes bajo tension de las partes con muy baja tension de seguridad.

- Durante la instalacion se debe quitar la funda del cable de alimentacién para
permitir la conexiéon del conductor de tierra al borne especifico, dejando los
conductores activos lo mas cortos posible. El conductor de tierra debe ser el
ultimo a tensarse en caso de aflojamiento del dispositivo de fijacion del cable.

{ATENCION! los conductores a muy baja tension de seguridad se deben mante-
ner fisicamente separados de los circuitos a baja tension.

La accesibilidad a las partes bajo tension debe ser posible exclusivamente para

el personal cualificado (instalador profesional).

CONTROL DE LA AUTOMATIZACION Y MANTENIMIENTO

Antes de que la automatizacion quede definitivamente operativa, y durante las

intervenciones de mantenimiento, controlar estrictamente lo siguiente:

-Comprobar que todos los componentes estén fijados firmemente.

-Controlar la operacion de arranque y parada en el caso de mando manual.

-Controlar la l6gica de funcionamiento normal o personalizada.

-Slo para cancelas correderas: comprobar el correcto engranaje de la cremalle-
ra - pindén con un juego de 2 mm a lo largo de toda la cremallera; mantener el
carril de desplazamiento siempre limpio y libre de desechos.

-Solo para cancelas y puertas correderas: comprobar que la via de desplaza-
miento de la cancela sea lineal, horizontal y las ruedas sean aptas para soportar
el peso de la cancela.

-Sélo para cancelas correderas suspendidas (Cantilever): comprobar que no se
produzca ninguna bajada u oscilacién durante la maniobra.

-Solo para cancelas batientes: comprobar que el eje de rotacion de las hojas esté
en posicion perfectamente vertical.

- Solo para barreras: antes de abrir la portezuela el muelle debe estar descarga-
do (mastil vertical).

-Controlar el correcto funcionamiento de todos los dispositivos de seguridad
(fotocélulas, cantos sensibles, etc.) y el correcto ajuste de los dispositivos de
seguridad antiaplastamiento, comprobando que el valor de la fuerza de im-
pacto, medido en los puntos previstos por la norma EN 12445, sea inferior a lo
indicado en al norma EN 12453.

-Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.

-Controlar el buen funcionamiento de la maniobra de emergencia donde esté presente.

-Controlar la operacion de apertura y cierre con los dispositivos de mando aplicados.

=Comprobar la integridad de las conexiones eléctricas y de los cableados, en
particular el estado de las cubiertas aislantes y de los sujetacables.

-Durante el mantenimiento limpiar las opticas de las fotocélulas.

-Durante el periodo en que la automatizacion esté fuera de servicio, activar el des-
bloqueo de emergencia (véase apartado “MANIOBRA DE EMERGENCIA”), de mane-
ra tal fle dejar libre la parte guiada y permitir la apertura y el cierre manual de la
cancela.

-Si el cable de alimentacién esta dafiado, el mismo debe ser sustituido por el
fabricante o por el servicio de asistencia técnica de éste o por una persona con
una capacitacion similar, de manera tal de prevenir cualquier riesgo.

-Si se instalan dispositivos de tipo “D” (tal como los define la EN12453), conec-
tados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento obligatorio con
frecuencia al menos semestral.

- El mantenimiento, como se ha descrito anteriormente, se debe repetir por lo
menos anualmente o con intervalos menores si las caracteristicas del lugar o
de lainstalacion lo requirieran.

jATENCION!

Recordar que la motorizacion sirve para facilitar el uso de la cancela/puerta pero
no resuelve problema de defectos o carencias de instalacion o de falta de man-
tenimiento.

DESGUACE
La eliminacion de los materiales se debe realizar respetando las normas
vigentes.Nodesecharsuequipodescartado, las pilasolas baterias usadas
conlosresiduosdomeésticos. Usted tiene laresponsabilidad de desechar
todos sus residuos de equipos eléctricos o electronicos, entregandolos
I 2 un punto de recogida dedicado al reciclaje de los mismos.

DESMANTELAMIENTO

Si la automatizacién es desmontada para luego ser montada nuevamente en
otro sitio hay que:

Interrumpir la alimentacién y desconectar toda la instalacion eléctrica.

-Quitar el accionador de la base de fijacion.

-Desmontar todos los componentes de la instalacion.

-Si algunos componentes no pudieran ser quitados o estuvieran dafiados, sustituirlos.

TONVdS3

LAS DECLARACIONES DE CONFORMIDAD SE PUEDE CONSULTAREN EL SITIO
WEB http://www.bft-automation.com/CE

LAS INSTRUCCIONES DE MONTAJE Y USO SE PUEDEN CONSULTAR EN LA
SECCION DESCARGAS.

Todo aquello que no expresamente previsto en el manual de instalacion, no
esta permitido. El buen funcionamiento del operador es garantizado sélo si se
respetan los datos indicados. La Empresa no se responsabiliza por los daiios
causadosporelincumplimientodelasindicacionesdadasen el presente manual.
Dejando inalteradas las caracteristicas esenciales del producto, la Empresa
sereserva el derecho derealizar, en cualquiermomento, modificaciones que
considere convenientes paramejorarlatécnica, lafabricacion ylacomerciali-
zaciondel producto, sincomprometerseaactualizarla presente publicacion.
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MANUAL DE INSTALACION |

1) GENERALIDADES

Elaccionador ARES ULTRA BT A ofrece una amplia versatilidad de instalacién, gracias
a la posicion sumamente baja del pifidn, a la estructura compacta del accionador y
a la regulacion de la altura y la profundidad con la que cuenta. El limitador de par
electronico, regulable, garantiza la seguridad contra el aplastamiento.

La maniobra manual de emergencia se realiza con suma facilidad, mediante una
palanca de desbloqueo.

La parada es controlada por finales de carrera magnéticos polarizados.

El cuadro de mandos MERAK es entregado por el fabricante con configuracion
estandar.Cualquier modificacion debe ser configurada mediante el programador
con pantalla incorporado o mediante programador portatil universal.

Soporta completamente los protocolos EELINK y U-LINK.

Las caracteristicas principales son:

- Control de 1 motor en baja tension

- Deteccién obstaculos

- Entradas separadas para los dispositivos de seguridad

- Entradas de mando configurables

- Receptor radio incorporado rolling-code con clonacién de transmisores.

La tarjeta cuenta con tablero de bornes desmontable para facilitar ain mas su
mantenimiento o sustitucion.Esentregada conunaseriede puentes precableados
para facilitar su instalacién en obra. Los puentes corresponden a los bornes:
70-71, 70-72, 70-74. Si los bornes antes indicados son utilizados, quitar sus
respectivos puentes.

COMPROBACION

El cuadro MERAK realiza el control (comprobacion) de los relés de marcha y de los
dispositivos de sequridad (fotocélulas), antes derealizar cada ciclode aperturay cierre.
En caso de defectos de funcionamiento, comprobar que los dispositivos
conectados funcionen correctamente y controlar los cableados.

2) DATOS TECNICOS

MOTOR

1000 [ 1500

110-120V 50/60Hz

Alimentacién 220-230V 50/60 Hz(*)

Potencia absorbida 240 W 400 W

Q('SSE"’ pifign 4mm (18 dents) 4mm (18 dents)

Mddulo pifidn 4mm (25 dents) 4mm (25 dents)

X%Iggidad hoja 9 m/min 9 m/min
X?‘lggisad hoja 12 m/min 12 m/min
R%sgsma’x. hoja 1000 Kg 1500 Kg
ReRsé)ST,éx. hoja 500 Kg 750 Kg
Par méx. 30Nm 35Nm

Reaccion al golpe Limitador de par electrénico

Lubricacién Grasa permanente

Accionamiento manual Desbloqueo mecénico de palanca

Tipo de uso intensivo

Baterias compensadoras

(opcionales) 2 baterias de12V 1, 2Ah

Condiciones ambientales -20/ +55°C

Grado de proteccion P44

Nivel de ruido <70dBA

Peso operador 7kg (=70N)

Dimensiones Véase Fig. H
CENTRAL

Aislamiento red/baja tensién | > 2MOhm 500V ===

'Ir:ﬁirgnptgratura de funciona- 20/ +55°C

Proteccion térmica Software

Resistencia dieléctrica rete/bt 3750V~ por 1 minuto

Alimentacién accesorios 24V ~ (O,f%A absorcion max.)

24V ~ sa

AUX 0 Contacto alimentado 24V ~ N.O. (1A méx.)
AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A max.)

Fusibles véase Fig. F

Receptor de radio Rolling- frecuencia 433.92MHz

Code incorporado

Configuracién de parame-

tros y opciones Pantalla LCD /programador portétil universal

N° combinaciones 4 mil millones

N° max. radiomandos me- [ -3
morizables

(*) Tensiones especiales de alimentacién bajo pedido.
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Versiones de transmisores que se pueden utilizar:

TodoslostransmisoresROLLING CODE compatiblescon: @ (((—ZR-Ready))'

3) DISPOSICION DE TUBOS Fig. A
Realizar la instalacion eléctrica remitiéndose a las normas vigentes para las instala-
ciones eléctricas CEl 64-8, [EC364, armonizacion HD384 y otras normas nacionales.

4) DISPOSICION FIJACION DEL MOTOR FIG.B
Disponerunaexcavacion donderealizarlabase de cemento donde se posicionaran
los tirantes, respetando las cotas indicadas en la (FIG.B).

5) DESMONTAJE CARTER DE PROTECCION FIG.C
5.1) MONTAJE MOTOR FIG.C1

6) MONTAJE ACCESORIOS TRANSMISION FIG.D - D1
Tipos de cremallera recomendados (fig.l)

7) CENTRADO CREMALLERA RESPECTO AL PINON FIG.J - K1 -L

PELIGRO-Laoperaciondesoldaduradebeserrealizada porunapersona
capazy equipada con todos los dispositivos de proteccion individuales
previstos por las normas de seguridad vigentes FIG.K.

8) FIJACION ABRAZADERAS FINAL DE CARRERA FIG.E

Fijacién de los finales de carrera:

«  Enganchar la abrazadera de final de carrera a la cremallera como se muestra
en la figura FIG.D1

« Fijarlacarcasadelfinal de carreramagnéticoalaabrazaderadelfinal de carrera
conlostornillosy la placa suministrada con el equipamiento, como se muestra
en la FIG.E - Ref.1

«+ Fijarlaabrazaderadefinaldecarreraalacremalleraenroscandolosdostornillos
frontales suministrados con el equipamiento FIG.E ref.2.

Fina de Carrera Derecho:

- Fijar el final de carrera magnético Derecho llamado “R” prestando atencion a
respetar la distancia méxima entre la caja del final de carrera magnético y el
grupo final de carrera, FIG.E.

Fina de Carrera Izquierdo:

- Fijar el final de carrera magnético Izquierdo llamado “L" prestando atencién
a respetar la distancia maxima entre la caja del final de carrera magnético y
el grupo final de carrera, FIG.E.

Atencion. En el paso de configuracion légica de apertura derecha/izquierda no
invertir las abrazaderas final de carrera.

9) TOPES DE PARADA FIG.M

PELIGRO - La canceladebe estar equipada con topes de parada mecani-

cos, tanto en fase de apertura como en fase de cierre, de manera de
impedir que la cancela salga de la guia superior. Y se deben fijar firmemente
al suelo, algunos centimetros mas alla del punto de parada eléctrico.

10) ESBLOQUEO MANUAL (Véase MANUAL DE USO -FIG.3-).
Atencion No empujar VIOLENTAMENTE la hoja de la cancela, sino ACOM-
PANARLA en toda su carrera.

11) CONEXION TABLERO DE BORNES FIG. F-N

Una vez pasados los cables eléctricos adecuados en los canales y fijados los varios
componentes de la automatizacién en los puntos predeterminados, se pasa a
conectar los mismos segun las indicaciones y los esquemas reproducidos en los
manuales de instruccion correspondientes. Realizar la conexién de la fase, del
neutroy detierra (obligatoria). El cable de red se debe bloquear en el prensacable
especifico (FIG.N-ref.N1), el conductor de proteccion (tierra) con cubierta aislante
de color amarillo/verde, se debe conectar en el borne especifico (FIG.N-ref.N2).

ADVERTENCIAS - En las operaciones de cableado e instalacion seguir las
normas vigentes y los principios de buena técnica. Los conductores alimentaos
con tensiones diferentes deben estar fisicamente separados, o bien deben estar
debidamente aislados con aislamiento suplementario de al menos T mm.

Los conductores deben estar unidos por una fijacion suplementaria cerca de los
bornes, por ejemplo mediante abrazaderas. Todos los cables de conexidn deben
ser mantenidos adecuadamente alejados de los disipadores.
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Borne Definicion Descripcion
L FASE

Alimentacion monofasica

N NEUTRO
jg;; PRIM TRANSF Conexion primaria transformador
Alimentacion tarjeta:
P13 SEGTRANSF 24V~ Secundario transformador
10 MOT1 + Conexién motor 1. Desfasaje retardado en fase de cierre.
11 MOT1 - Controlar las conexiones de Fig. E
Salida configurable AUX 0 - Default PARPADEANTE. 3
20 AUX 0 - CONTACTO ALIMENTADO | 2°CANAL RADIO/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ ESCALERAS/
24V (N.O) (1A MAX ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/ CERRADURA
”n 4VIN.O) (1AMAX) ELECTRICA CON IMANES/MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO. Consultar la tabla“Configuracion de
las salidas AUX".
26 Salida configurable AUX 3 - Default Salida 2°CANAL RADIO. 3
AUX 3 - CONTACTO LIBRE (N.O.) 2°CANAL RADIO/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ ESCALERAS/
(Méx. 24V 1A) ALARMA CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/ CERRADURA ELECTRICA
27 CON IMANES/MANTENIMIENTO/PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO. Consultar la tabla “Configuracion de las salidas AUX".
S
g JP10 Final de carrera Conexién grupo final de carrera
(]
v
50 24V~ ()
Salida alimentacion accesorios.
51 24V ~ (+)
50 24 Vsaf Salida alimentacion para dispositivos de seguridad comprados (transmisor fotocélulas y transmisor canto sensible).
sate Salida activa sélo durante el ciclo de maniobra.
60 Comun Comun entradasIC1yIC2

Entrada de mando configurable 1 (N.O.) - Default START E.
61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracién de las entradas de mando".
Entrada de mando configurable 2 (N.O.) - Default PED.

62 IC2 START E/ START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar la tabla "Configuracion de las entradas de mando".

70 Comun Comun entradas STOP, SAFE 1y SAFE 2

71 STOP El mando interrumpe la maniobra. (N.C.)

Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Entrada de seguridad configurable 1 (N.C.) - Default PHOT.

72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BAR TEST / BAR 8K2
Consultar la tabla "Configuracién de las entradas de sequridad".

73 FAULT 1 Entrada comprobacién dispositivos de seguridad conectados al SAFE 1.
Entrada de seguridad configurable 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2

Consultar la tabla "Configuracién de las entradas de seguridad".

75 FAULT 2 Entrada comprobacion dispositivos de seguridad conectados al SAFE 2.

] v ANTENA Entrada antena. ) ) ) )
o Usar una antena sintonizada en 433 MHz. Para la conexién Antena-Receptor, usar cable coaxial RG58. La presencia
t de cuerpos metélicos junto a la antena, puede perturbar la recepcién radio. En caso de alcance escaso del

< # SHIELD transmisor, hay que situar la antena en un punto mas adecuado.

Configuracion de las salidas AUX

Légica Aux= 0 - Salida 2° CANAL RADIO.

El contacto permanece cerrado durante 1 seg. cuando se activa el 2° canal radio.

Légica Aux= 1 - Salida INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA.

El contacto permanece cerrado durante la fase de apertura y con la hoja abierta, intermitente durante la fase de cierre, abierto con hoja cerrada.
Légica Aux= 2 - Salida mando LUZ DE CORTESIA.

El contacto permanece cerrado durante 90 sequndos después de la ultima maniobra.

Légica Aux= 3 - Salida mando LUZ DE ZONA.

El contacto permanece cerrado durante todo la maniobra.

Légica Aux=4 - Salida LUZ ESCALERAS.

El contacto queda cerrado durante 1 segundo al comienzo de la maniobra.

Légica Aux=5 - Salida ALARMA CANCELA ABIERTA.

El contacto queda cerrado si la hoja queda abierta durante un tiempo doble respecto al TCA configurado.

Légica Aux= 6 — Salida para INDICADOR PARPADEANTE.

El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas.

Légica Aux= 7 - Salida para CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE.

El contacto queda cerrado durante 2 sequndos en cada apertura.

Légica Aux= 8 - Salida para CERRADURA ELECTRICA CON IMANES.

El contacto queda cerrado con cancela cerrada.

Légica Aux=9 - Salida MANTENIMIENTO.

El contacto permanece cerrado cuando se alcanza el valor configurado en el parametro Mantenimiento, para sefalar la solicitud de mantenimiento.
Légica Aux= 10 — Salida PARPADEANTE Y MANTENIMIENTO.

El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas. Si se alcanza el valor configurado en el parametro Mantenimiento, al final de la maniobra, con hoja cerrada, el
contacto por 4 veces se cierra dura_nte 10syse a_bre durinte 5 s para senalar la solicitud de mantenimiento.
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Nota: Si no hay ninguna salida configurada como Salida 2° canal radio, el 2° canal radio acciona la apertura peatonal.

Configuracion de las entradas de mando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamiento seguin lat & {cA Mou. PRSo PRSo. Start externo para la gestion semaforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start I. Funcionamiento segun lat G icA Mou. PRSo PRSo. Start interno para la gestién semaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open.

El mando realiza una apertura. Si la entrada permanece cerrada, las hojas permanecen abiertas hasta la apertura del contacto. Con contacto abierto la automatizacion se cierra
después del tiempo de tca, si estuviera activado.

Logica IC= 3 - Entrada configurada como Close.

El mando realiza una fase de cierre.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.

El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Funcionamiento segiin laL L {cR Mou. PRSa PRSo
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Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer.

Funcionamiento analogo al open pero el cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.

-

El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Si la entrada permanece cerrada, la hoja permanece abierta hasta la apertura del contacto. Si la entrada permanece cerrada y se
activa un mindo de Start E, Start | u Open, se re«iiza una miniobra completa para luego restaurarse en fase de apertura peatonil. El cierre es qaﬁntizado incluso tras la ausencia de red.

Configuracion de las entradas de seguridad

Logica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula no comprobadas (*) (Fig. S, Ref. 1).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de
cierre. Un oscurecimiento de la fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento sélo tras la desactivacién de la fotocélula. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada (Fig. S, Ref. 2).
Activa la comprobacién de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de cierre. Un oscurecimiento de la
fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento sélo tras la desactivacion de la fotocélula.

Légica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura no comprobadas (*) (Fig. S, Ref. 1).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre.
En fase de apertura bloquea el movimiento mientras la fotocélula estad oscurecida. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

movimiento mientras la fotocélula estd oscurecida.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada sélo en fase de apertura (Fig. S, Ref. 2).
Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre. En fase de apertura bloquea el

Légica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre no comprobadas (¥) (Fig. S, Ref. 1)
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura.
Durante la fase de cierre, invierte inmediatamente. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

cierre, invierte inmediatamente.

Logica SAFE=5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada sélo en fase de cierre (Fig. S, Ref. 2).
Activa la comprobacién de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura. Durante la fase de

Légica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, canto sensible no comprobadas (*) (Fig. S, Ref. 3).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. El mando invierte el movimiento durante 2 seg. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado (Fig. S, Ref. 4).

Activa la comprobacién de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

Légica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. S, Ref. 5). Entrada para canto resistivo 8K2.

(*) Si se instalan dispositivos de ti
con frecuencia al menos semestral.

11.1) MANDOS LOCALES Fig.F

Con la pantalla apagada, al pulsar la tecla + acciona un Open y la tecla - un Close.
Pulsando nuevamente las teclas, mientras la automatizacién esta en movimiento,
se acciona un STOP.

12) DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD
Nota: utilizar solamente dispositivos de seguridad receptores con contacto
en intercambio libre.

12.1) DISPOSITIVOS COMPROBADOS Fig.S

12.2) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NO COMPROBADAS Fig. G
13) ACCESO AL MENU SIMPLIFICADO: FIG.1

13.1) ACCESO A LOS MENUS: FIG. 2

13.2) MENU PARAMETROS (PA-Af) (TABLA “A” PARAMETROS)

13.3) MENU LOGICAS (Lol ic) (TABLA “B” LOGICAS)

13.4) MENU RADIO (-Ad o) (TABLA “C” RADIO)

- NOTAIMPORTANTE:MARCAREL PRIMERTRANSMISORMEMORIZADO CON
LA ETIQUETA CLAVE (MASTER) .

El primer transmisor, en el caso de programacién manual, asigna el CODIGO CLAVE

DEL RECEPTOR; este c6digo es necesario para poder realizar la sucesiva clonacion

de los radiotransmisores. El receptor de a bordo incorporado Clonix cuenta con

algunas funciones avanzadas importantes:

«  Clonacion del transmisor master (rolling-code o cédigo fijo).

- Clonacion para sustitucion de transmisores ya introducidos en el receptor.

«  Gestion de la base de datos de transmisores.

«  Gestion de comunidad de receptores.

Paraelusodeestasfuncionesavanzadas, consultarlasinstrucciones del programador

portatil universal y la Guia general de programacion de receptores.

13.5) MENU DE VALORES PREDETERMINADOS (dEFRLLE)
Lleva nuevamente la central a los valores PREDETERMINADOS. Después de la
restauracion, es necesario efectuar un nuevo AUTOSET.

13.6) MENU IDIOMA (L inGLR)
Permite configurar el idioma del programador con pantalla.

13 7) MENU AUTOSET (RiftoSEE)
Para obtener un mejor resultado, se recomienda realizar el autoset con los motores
en reposo (es decir no sobrecalentados por un nimero considerable de maniobras
consecutivas).
- Darinicioaunaoperaciéonde configuracionautomatica pasandoal menu espeaﬁco
+ Inmediatamente después de pulsar la tecla OK, se visualiza el mensaje“.... .... .... 5 la
central acciona una maniobra de apertura seguida por una maniobra de aerre,
durante la cuales se configura automaticamente el valor minimo de par necesario
para el movimiento de la hoja.
El nimero de maniobras necesarias para el autoset puede variar de 1a 3.
Durante estafase esimportante evitar el oscurecimiento de las fotocélulas, asicomo
el uso de los mandos START, STOP y de la pantalla.
Si se pulsan simultdneamente las teclas + y - durante esta fase bloquea la
automatizacion y sale del autoset visualizando KO.
Al final de esta operacién, la central de mando habré configurado automatica los
valores de par ideales. Comprobarlos y si fuera necesario modificarlos como se
describe en programacion.
{ATENCION! Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en
los puntos previstos por la norma EN 12445 sea inferior al indicado en

mables.

jAtencion! Durante la fase de configuracion automatica, la funcion de

deteccion de obstaculos no esta activada, por lo que el instalador debe
controlar el movimiento de la automatizacion e impedir que personasy cosas
se acerquen o permanezcan en el radio de acciéon de la misma.
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la porma EN 12453
6 Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos defor-

0"D” (tal como los define la EN12453), conectados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento obligatorio

SECUENCIA CONTROL INSTALACION

1. Realizar la maniobra de AUTOSET (*)

2. Comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al punto 10 de
lo contrario

3. Sifuera necesario adecuar los parametros de velocidad y sensibilidad (fuerza):
véase tabla parametros.

4. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

5. Aplicar un canto pasivo

6. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

7. Aplicar dispositivos de proteccion sensibles a la presion o electrosensibles
(por ejemplo canto activo)

8. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

9. Permitir el movimiento del accionamiento s6lo en modo “Hombre presente”

10. Asegurarse de que todos los dispositivos de deteccion de presencia en el drea
de maniobra funcionen correctamente

(*) Antes de realizar el autoset asegurarse de haber realizado correctamente
todas las operaciones de montaje y puesta en seguridad tal como lo indican
las advertencias para la instalacion del manual de la motorizacion.

(**) En base al andlisis de los riesgos podria ser necesario, de todos modos,
recurrir a la aplicacion de dispositivos de proteccion sensibles

13.8) MENU ESTADISTICAS (5tAE)

Permite visualizar la versién de la tarjeta, el nimero de maniobras totales (en
centenas), el nimero de radiomandos memorizados y los ultimos 30 errores (las
primeras 2 cifras indican la posicién, las ultimas 2 el cédigo de error). El error 01
es el mas reciente.

13.9) MENU CONTRASENA (PAS5Lord)

Permite configurar una contrasefa para programar la tarjeta via red U-link".

Con la l6gica "NIVEL PROTECCION"conﬁgurada a 1,2,3,4 se requiere para acceder
a los menus de programacion. Tras 10 intentos consecutivos de acceso fallidos se
deberédn esperar 3 minutos para un nuevo intento. Durante este periodo en cada
intentodeaccesolapantallavisualiza“BLOC" La contrasefia predeterminadaes 1234.

14) CONEXION CON TARJETAS DE EXPANSION Y PROGRAMADOR PORTATIL
UNIVERSAL VERSION > V1.40 (Fig. O) Consultar el manual especifico.

{ATENCION! Una configuraciénincorrecta, puede ocasionar dafos a personas,
animales o cosas.

15) MODULOS OPCIONALES U-LINK
Consultar las instrucciones de los médulos U-link

15.1) HOJAS CORREDERAS CONTRAPUESTAS (Fig.P)

Consultar las instrucciones del médulo U-link.

NOTA: En la tarjeta configurada como Slave, la entrada Canto (Canto/Canto Prueba
/ Canto 8k2), se debe configurar solamente en el SAFE2.

16) INVERSION DE LA DIRECCION DE APERTURA (Fig.Q)

17) RESTAURACION DE LAS CONFIGURACIONES DE FABRICA (Fig.R)
ATENCION lleva la central a los valores preconfigurados de fabrica y se borran
todos los radiomandos en la memoria.

{ATENCION! Una configuraciénincorrecta, puede ocasionar daios a personas,
animales o cosas.

- Interrumpir la tension a la tarjeta (Fig.R ref.1)

- Abrir la entrada Stop y pulsar simultdneamente los botones - y OK (Fig.R ref.2)

- Dar tension a la tarjeta (Fig.R ref.3)

-LapantallavisualizaRST,dentrodelos 3s confirmar pulsando el botén OK (Fig.Rref.4)
- Esperar que el procedimiento sea terminado (Fig.R ref.5)

- Procedimiento terminado (Fig.R ref.6)
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MANUAL DE INSTALACION

TABLA “A” - MENU PARAMETROS - (PAr-Al)

Parametro | Min. | Max. | Default | Personales Definicion Descripcion
Tiempo cierre . . -
Ech 0 120 10 automatico [s] Tiempo de espera antes del cierre automatico.
Tiempo de
EELRCSED 1 180 40 evacuacién zona | Tiempo de evacuacion de la zona afectada por el tréfico regulado por el seméaforo.
semaforos [s]
. Espacio de deceleracién en fase de apertura del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total.
Espacio de < . - . . . . R
N o ATENCION: Tras una modificacién del pardmetro se debera realizar una maniobra completa sin
ESP-RLAP 5 50 10 deceleracion en fase interrupciones
o 0 X
de apertura [%] ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion del obstaculo.
Espacio de deceleracion en fase de cierre del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total.
ESP-AL Espacio de ATENCION: Tras una modificacién del parametro se deber realizar una maniobra completa sin
" ) 5 50 10 deceleracion en fase | interrupciones.
cC IE de cierre [%)] ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccién
del obstaculo.
Espacio de deceleracion (paso de la velocidad de funcionamiento a la velocidad de deceleracién) tanto
en fase de apertura como en fase de cierre del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total.
Espacio de ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completa
]
ESPdECEL 0 50 15 deceleracién [%] sin interrupciones.
ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion
del obstaculo.
APE- . ) ; S
Ert. 10 99 20 Apertura parcial (%] Espacio de apertura parcial en porcentaje respecto a la apertura total, tras activacion mando
PR-c AL peatonal PED.
Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de apertura. Representa el porcentaje de fuerza
suministrada, ademas de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes
de generar una alarma por obstéculo.
Fuerza hoja/s en El pardmetro es configurado automaticamente por el autoset.
]
FUErcR AP 1 99 50 fase de apertura [%] A i
ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (¥). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento(**).
Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de cierre. Representa el porcentaje de fuerza suministrada,
ademas de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes de generar
una alarma por obstaculo.
FUE-2R ; 99 s0 Fuerza hoja/sen | El pardmetro es configurado automaticamente por el autoset.
c IE fase de cierre [%] . .

ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Sifuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).

Fuerza ejercida por la/s hoja/s durante la apertura a velocidad de deceleracién.
Representa el porcentaje de fuerza suministrada, ademas de la memorizada durante el autoset (y
Fuerza hoja/s posteriormente actualizada), antes de generar una alarma por obstaculo.
FUE-2R durante apertura en | EI pardmetro es configurado autométicamente por el autoset.
dECEL RP 1 99 50 fase de deceleracion .

(%] ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).

Fuerza ejercida por la/s hoja/s durante la cierre a velocidad de deceleracion.
Representa el porcentaje de fuerza suministrada, ademas de la memorizada durante el autoset (y
Fuerza hoja/s posteriormente actualizada), antes de generar una alarma por obstéaculo.
FUE-2R durante cierreen | El parémetro es configurado automaticamente por el autoset.
dEcEL c IE ! 99 50 fase de deceleracion . .

[9%] ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Sifuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).

Porcentaje de la velocidad méaxima que se puede alcanzar en fase de apertura por el/los motor/es.
, Velocidad en fase de AjﬁNCI N:Tl:as una modificacién del parametro se debera realizar una maniobra completa
uFl AP 15 99 99 tura [%] sin interrupciones.
apertura % ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion
del obstaculo.
Porcentaje de la velocidad maxima que se puede alcanzar en fase de cierre por el/los mot/es.
, Velocidad en fase de A'TE'NCION:Tl:as una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completa
uEl £ F 15 99 99 ; % sin interrupciones.
cierre [%] ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion
del obstaculo.
Velocidad por el/los motor/es en fase de apertura y cierre en la fase de deceleracién, expresada
) en porcentaje de la velocidad maxima de funcionamiento.
FLAFCcELE 15 30 25 Velocidad ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completa
e EisE e deceleracion [%] sin interrupciones.
ATENCION: Cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la
deteccion del obstaculo.
Programacion
n - Y i . . . . - .. .
TRAREER ° 250 0 numeLomrTllig\llobras Permite configurar un nimero de maniobras después del cual se seiala la solicitud de manteni-
N IEnko mantenimiento miento en la salida AUX configurada como Mantenimiento o Parpadeante y Mantenimiento.
[en centenas]

(*) En la Unién Europea aplicar la EN12453 para los limites de fuerza, y la EN12445 para el método de medicion.
(**) Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.
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MANUAL DE INSTALACION

TABLA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

Marcar la
o s configu- .
Logica Definicion Default "9 Opciones
racion
realizada
LeR Tiempo de Cierre 0 0 Légica inactiva
E Automatico 1 Activa el cierre automatico
0 Légica inactiva
c lErrE FRAP Cierre rapido 0 - — - -
1 Cierra tras 3 segundos de la desactivacion de las fotocélulas antes de esperar que termine el TCA configurado.
0 Las entradas configuradas como Start E, Movimiento paso a paso
Start |, Ped funcionan con la I6gica 4 pasos.
2PASOS | 3 PASOS 4 PASOS
Las entradas configuradas como Start E, CERRADA ABRE
1 ;ltért l, Fl'ed ;unaotnzTnfcon I; Ioglca 3 pasos. EN FASE DE ABRE ABRE
MouPRSo A Movimiento paso impulso durante la fase de cierre se invier CIERRE STOP
PRS apaso 0 te el movimiento.
o
ABIERTA CIERRA CIERRA
CIERRA
Las entradas configuradas como Start E, E\'\AEQ-?EEE STOP + TCA | STOP + TCA
2 Start |, Ped funcionan con la Iégica 2 pasos.
A cada impulso invierte el movimiento. DESPUES DE ABRE ABRE ABRE
STOP
0 El indicador parpadeante se enciende simultdneamente cuando arranca/n el/los motor/es.
PrERLA-TR Prealarma 0 e P : :
1 El indicador parpadeante se enciende aproximadamente 3 segundos antes de que el/los motor/es arranque/n.
0 Funcionamiento a impulsos.
Funcionamiento en modo Hombre Presente.
La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
1 La entrada 62 es configurada como CLOSE UP.
La maniobra continua mientras son presionadas las teclas de mando OPEN UP o CLOSE UP.
Hombre ATENCION: no estan activados los dispositivos de seguridad.
hobrE PrES resente 0 - - P 9 - -
P! Funcionamiento Hombre Presente Emergency. Normalmente funcionamiento a impulsos.
Sila tarjeta falla las pruebas de los dispositivos de seguridad (fotocélula o canto, ErOx) 3 veces consecutivamente, se
habilita el funcionamiento en modo Hombre Presente, activo hasta que se suelten las teclas OPEN UP o CLOSE UP.
2 La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
La entrada 62 es configurada como CLOSE UP.
ATENCION: con Hombre Presente Emergency no estan activos los dispositivos de seguridad.
Bloqueo 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la apertura.
bi. MPRP impulsos en fase 0 - -
de apertura 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start I, Ped no tienen efecto durante la apertura.
bl MPECRA Bloqueo o 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la pausa TCA.
L WE=E impulsos en TCA 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la pausa TCA.
Bloquea 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tiene efecto durante el cierre.
B IMPc IE impulsos en fase 0 ; - -
. . de cierre 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tiene efecto durante el cierre.
0 El umbral de intervencion de la proteccion amperio-stop permanece fija al valor configurado.
La central, en cada arranque, realiza automaticamente una compensacion del umbral de intervencion de la
alarma por obstaculo.
ict Funcion Ice 0 1 Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en los puntos previstos por la norma EN 12445, sea infe-
rior al indicado en la norma EN 12453. Ante la duda utilizar dispositivos de seguridad auxiliares.
Esta funcion es util en el caso de instalaciones que funcionan a bajas temperaturas.
ATENCION: tras haber activado esta funcién es necesario realizar una maniobra de autoset.
Inversion 0 Funcionamiento estandar (Véase Fig. Q, Ref. 1).
! i direccion de 0
inud ”.ECC'HP' apertura 1 Se invierte el sentido de apertura respecto al funcionamiento estandar (Véase Fig.Q, Ref. 1)
.. 0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
Configuracion
CAFE | de la entrada de 0 1 Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada.
seguridad SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
72
3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de apertura.
4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
Configuracién 5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de cierre.
SARFE 2 dela entrada de 6 6 Entrada configurada como Bar, canto sensible.
seguridad SAFE 2. g .
74 7 Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2.
.. 0 Entrada configurada como Start E.
Configuraciéon
: ' dela entrada de 0 1 Entrada configurada como Start I.
& mando IC 1. 2 Entrada configurada como Open.
61 3 Entrada configurada como Close.
Configuracion 4 Entrada configurada como Ped.
de la entrada de :
5 Entrada configurada como Timer.
c 2 mando IC 2. 4 9
62 6 Entrada configurada como Timer Peatonal.
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MANUAL DE INSTALACION

Logica

Definicion

Default

Marcar la
configu-
racion
realizada

Opciones

Configuracion de
la salida AUX 0.
20-21

0

Salida configurada como 2° Canal Radio.

Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.

Salida configurada como mando Luz de Cortesia.

Salida configurada como mando Luz Zona.

Salida configurada como Luz escaleras

AUH 3

Configuracion de
la salida AUX 3.
26-27

Salida configurada como Alarma

Salida configurada como Indicador parpadeante

Salida configurada como Cerradura de resorte

Salida configurada como Cerradura con imanes

VWi |N|lojun|bdh|lw|N

Salida configurada como Mantenimiento.

—
o

Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.

cod F 1550

Cadigo Fijo

o

El receptor es configurado para el funcionamiento en modo rolling-code.
No se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.

El receptor es configurado para el funcionamiento en modo cédigo fijo.
Se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.

n kL

ProtEcc i n

Configuracion
del nivel de pro-
teccion

A - No se solicita la contrasefia para acceder a los menus de programacion

B - Habilita la memorizacién via radio de los radiomandos.

Este modo es realizado cerca del tablero de mando y no requiere el acceso:

- Pulsar en secuencia la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando ya memorizado en
modo estandar a través del menu radio.

- Dentro de los 10 seg. pulsar la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando por memorizar.
Al cabo de 10 seg., el receptor sale del modo de programacién, dentro de este tiempo se pueden incorporar
nuevos radiomandos repitiendo el punto anterior.

C - Habilita la activacion automatica via radio de los clones.

Permite agregar los clones generados con programador universal y los Replay programados a la memoria del
receptor.

D - Habilita la activaciéon automatica via radio de los replay.

Permite que los Replay programados se agreguen a la memoria del receptor.

E - Se pueden modificar los pardmetros de la tarjeta via red U-link

A - Se solicita la contrasefia para acceder a los menus de programacion.
La contrasefa predeterminada es 1234.
Las funciones B - C - D - E permanecen invariadas con respecto al funcionamiento 0.

A - Se solicita la contrasefa para acceder a los menus de programacion.
La contrasefa predeterminada es 1234.

B - Se deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.

C - Se deshabilita la activacién automatica via radio de los clones.
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones D - E

A - Se solicita la contrasefia para acceder a los menus de programacion.
La contrasefa predeterminada es 1234.

B - Se deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.

D - Se deshabilita la activacion automética via radio de los replay.
Permanece invariado respecto al funcionamiento 0 las funciones C - E

A - Se solicita la contrasefia para acceder a los menus de programacion.

La contrasefia predeterminada es 1234.

B - Se deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.

C - Se deshabilita la activacién automatica via radio de los clones.

D - Se deshabilita la activacion automatica via radio de los replay.

E - Se deshabilita la posibilidad de modificar los parametros de la tarjeta via red U-link

Los radiomandos se memorizan utilizando sélo el menu Radio especifico.

IMPORTANTE: Dicho nivel de seguridad elevado impide el acceso a los clones indeseados y a las interferencias
eventualmente presentes.

Modo SEr- IRLE

Modo serial

(Identifica como se
configura la tarjeta
en una conexion
de red BFT.)

SLAVE estandar: la tarjeta recibe y comunica mandos/diagnéstico/etc.

MASTER estandar: la tarjeta envia mandos de activacion (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a otras tarjetas.

SLAVE hojas contrapuestas en red local: la tarjeta es el slave en una red de hojas contrapuestas sin médulo
inteligente. (fig.P)

MASTER hojas contrapuestas en red local: la tarjeta es el master en una red de hojas contrapuestas sin médu-
lo inteligente. (fig.P)

ind Ir I2C0o

Direccion

(1]

Identifica la direccién de 0 a 119 de la tarjeta en una conexién de red BFT local.
(véase apartado MODULOS OPCIONALES U-LINK)
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MANUAL DE INSTALACION

Marcar la
a-q Y configu- q
Logica Definicion Default 19 Opciones
racion
realizada
0 Entrada configurada como mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start I.
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close.
4 Entrada configurada como mando Ped.
5 Entrada configurada como mando Timer.
6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
Configuracion - - A
de la entrada 8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
o EXPI1 en la tarjeta 9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
EHP de expansion ! - -
P N 10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
entradas/salidas - .
1-2 Entrada configurada como seguridad Phot test, fotocélula comprobada.
11 La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansidn entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada
control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Phot op test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de apertura.
12 La entrada 3 (EXPI2) de |a tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada
control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Phot cl test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de cierre.
13 La entrada 3 (EXPI2) de |a tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada
control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible comprobado.
14 La entrada 3 (EXPI2) de |a tarjeta de expansion entradas/salidas se conmuta automaticamente en entrada
control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
0 Entrada configurada como mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start I.
2 Entrada configurada como mando Open.
Configuracién de 3 Entrada configurada como mando Close.
la entrada EXPI2 4 Entrada configurada como mando Ped.
0 en la tarjeta de -
EHP 2 expansion 0 5 Entrada configurada como mando Timer.
entradas/salidas 6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
1-3 7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
Configuracién de 0 Salida configurada como 2° Canal Radio.
la entrada EXPO2 1 Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.
0 en la tarjeta de - .
EHPo | expansién 9 2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
entradas/salidas 3 Salida configurada como mando Luz Zona.
4-5 4 Salida configurada como Luz escaleras.
5 Salida configurada como Alarma.
Configuracién de 6 Salida configurada como Indicador parpadeante.
la entrada EXPO2 7 Salida configurada como Cerradura de resorte.
en la tarjeta de : .
EHPal expansion 9 8 Salida configurada como Cerradura con imanes.
entradas/salidas 9 Salida configurada como Mantenimiento.
6-7 10 Salida configurada como Parpadeante y Mantenimiento.
1 Salida configurada como Gestion semaforo con tarjeta TLB.
SEPHFD!‘O Pi‘E = Preparpadeo 0 0 Preparpadeo excluido.
rELRMPEDUED semaforo 1 Luces rojas parpadeantes, durante 3 segundos, al comienzo de la maniobra.
CEMAFara 0 Luces rojas apagadas con cancela cerrada.
Seméforo rojo fijo 0 R )
rodo F ido 1 Luces rojas encendidas con cancela cerrada.
TABLA “C” - MENU RADIO (-Ad o)
Logica Descripcion
Anadir Tecla start
AnRd SERFE | 3socia la tecla deseada al mando Start
Anadir Tecla 2ch
AnAd Zch | Asocia la tecla deseada al mando 2° canal radio. Si no hay ninguna salida configurada como Salida 2° canal radio, el 2° canal radio acciona la
apertura peatonal.
Eliminar Lista
cAnc. BY é {ATENCION! Elimina completamente de la memoria del receptor todos los radiomandos memorizados.
Lectura cédigo receptor
cod rH o 2 . .
Visualiza el codigo receptor necesario para clonar los radiomandos.
ON = Habilita la programacion a distancia de las entradas mediante un transmisor W LINK anteriormente memorizado. Esta habilitacion
ui permanece activa 3 minutos desde la ultima pulsaciéon del radiomando W LINK.
OFF= Programacion W LINK deshabilitada.
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