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ZWECK DES HANDBUCHS
© Dieses Handbuch wurde vom Hersteller verfasst und ist ein ergénzender Bestandteil des Produkts.
—j Es enthélt alle nétigen Informationen fur:
« die Sensibilisierung der Monteure fiir Fragen der Sicherheit;
« die vorschriftsmaRige Installation der Vorrichtung;
« die umfassende Kenntnis ihrer Funktionsweise und ihrer Grenzen;
! « die vorschriftsmaRige und sichere Benutzung.
© pie Beachtung der in diesem Handbuch enthaltenen Anweisungen gewéhrleistet die Sicherheit der Personen, den
© Wirtschaftlichen Betrieb und eine lange Lebensdauer des Produkts.
QN Zur Vermeidung von Fehlbedienung und somit Unfallgefahr dieses Handbuch aufmerksam durchlesen und die
O Anweisungen genau befolgen.
N Die Anleitungen, Zeichnungen, Fotos und Dokumentationen in diesem Handbuch sind Eigentum von APRIMATIC
@ S.p.A. und durfen in keiner Weise ganz oder teilweise reproduziert werden.
€ Das Logo ,Aprimatic* ist ein eingetragenes Warenzeichen der Aprimatic S. p. A.
'

Q.OBJETO DEL MANUAL
Lﬁ Este manual ha sido redactado por el constructor y forma parte integrante del producto.
= El mismo contiene todas las informaciones necesarias para:
« la correcta sensibilizacién de los instaladores hacia los problemas de la seguridad
« la correcta instalacion del dispositivo
T+ el conocimiento en profundidad de su funcionamiento y de sus limites
™« el correcto uso en condiciones de seguridad
La constante observacion de las indicaciones suministradas en este manual, garantiza la seguridad del hombre,
O la economia del ejercicio y una mayor duracién de funcionamiento del producto.
= Con el fin de evitar maniobras equivocadas con riesgo de accidente, es importante leer atentamente este manual,
o respetando escrupulosamente las informaciones suministradas.
Las instrucciones, los dibujos, las fotografias y la documentacién que contiene este manual son propiedad de
-5 APRIMATIC S.p.a. y no pueden ser reproducidas en ninguna manera, ni integral ni parcialmente.
8 El logotipo “Aprimatic” es una marca registrada de Aprimatic S. p. A.

TRAFFIC

Steuereinheit fur Schranke 230 V
Equipo de control para la automatizacion de barreras 230 V

Anleitung fur die elektrische Installation,
Gebrauch und Wartung

Instrucciones para lainstalacion electrica, el
uso y el mantenimiento

Deutsch




Deutsch

STEUEREINHEIT rarric A Aprimatic

COLLEGAMENTIINSTALLAZIONE STANDARD - STANDARD SYSTEM CONNECTIONS - SCHEMA DES CONNEXIONS
STANDARD - PLANE ZUM ANSCHLIESSEN DES STANDARD SYSTEMS - ESQUEMA DE CONEXION ESTANDARD

Barrierain configurazione mano destra - Right hand configuration barrier - Barriére droite - rechte Schranke - Barreraderecha

LEGGERE ATTENTAMENTE LE ISTRUZIONI PRIMA DI INIZIARE L'INSTALLAZIONE - CAREFULLY READ THE INSTRUCTION MANUAL BEFORE
INSTALLATION - LIRE ATTENTIVEMENT LES INSTRUCTIONS AVANT D'INSTALLER LE PRODUIT - LESEN SIE DIESE ANLEITUNG AUFMERKSAM DURCH,
BEVOR SIE MIT DER INSTALLATION DES PRODUKTS BEGINNEN - LEER ATENTAMENTE LAS INSTRUCCIONES ANTES DE REALIZAR LA INSTALACION.
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VORWORT ZU DIESER ANLEITUNG

III Informationen |

DievorliegendeAnleitung betrifft ausschlie3lich die elektrische
Installation des Steuersystems mit Steuereinheit TRAFFIC.
Fir die Mechanik wird auf die mitgelieferte Anleitung des
Antriebs verwiesen.

- Achtung |

Alle gelieferten Anleitungen sind Bestandteil des Produkts
und missen bis zur Entsorgung desselben fir kiinftiges
Nachschlagen aufbewahrt werden.

Bei Zusammenbau und Montage sowie wahrend der Abnahme
der Automation konnen Gefahrensituationen auftreten, wenn
die Sicherheitshinweise dieser Anleitung nicht beachtet
werden. Vor Beginn der Arbeiten diese Anleitung aufmerksam
durchlesen.

ALLE ANLEITUNGEN MUSSEN ZUR EINSICHTNAHME BEI
DER BEDIENUNG UND WARTUNG IN DER NAHE DER
EINRICHTUNG VERFUGBAR SEIN.

®—
: Vorsicht |

Die im Handbuch aufgefihrten Daten sind als Richtwerte zu
verstehen.

Der Hersteller lehnt jede Haftung fir mogliche Ungenauigkeiten
im Handbuch ab, die auf Druck- oder Abschriftfehler
zurtickzufiihren sind.

Der Hersteller behalt sich das Recht vor, ohne Vorankiindigung
Anderungen zur Verbesserung des Produktes vorzunehmen.

VERWENDETE SYMBOLE
Die im Text verwendeten Symbole haben folgende
Bedeutung:

Wichtige Hinweise fur die

z; \ Achtung I SICHERHEIT von Mensch und
Umwelt.

Wichtige Hinweise zum

@ . SCHUTZ des Produkts und von

. Vorsicht | damit verbundenen Sachen.

m Besonders wichtige

Informationen | INFORMATIONEN.

ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE

Lesen Sie diese Anleitung aufmerksam durch, bevor Sie mit
der Installation des Produkts beginnen.

: Achtung |

Die Verpackungsmaterialien (Plastik, Polystyrol usw.) missen
ordnungsgemal entsorgt werden und durfen nicht in der
Reichweite von Kindern gelassen werden, da sie mdgliche
Gefahrenquellen sind.

Das Produkt darf ausschlieBlich fir die vom Hersteller
vorgesehenen Zwecke verwendet werden.

Am Produkt durfen keine Anderungen vorgenommen werden.
DIE UNSACHGEMASSE INSTALLATION DES PRODUKTS
KANN SCHWERWIEGENDE GEFAHREN ZUR FOLGE
HABEN. DAHER AUFMERKSAM ALLE HINWEISE ZUR
INSTALLATION BEACHTEN.

Die Installation muss von fachlich kompetentem Personal
durchgefihrt werden.

Bei allen Arbeiten die Sicherheitsbestimmungen
konsequent beachten; in ausreichend beleuchteter und
nicht gesundheitsschadlicher Umgebung arbeiten; die
gesetzlich vorgeschriebene Schutzkleidung (Arbeitsschuhe,

<=Aprimatic

Schutzbrille, Handschuhe und Schutzhelm) tragen und keine
Kleidungsstucke tragen, die sich verfangen kénnen.
Geeignete SchutzmalRnahmen gegen die Verletzungsgefahr
durch scharfe Splitter und gegen mogliche Quetsch-, Stof3- und
Schergefahren ergreifen.

Den Arbeitsbereich entsprechend abgrenzen, um unbefugten
Personen den Zugang zu verwehren, und den Arbeitsbereich
nie unbeaufsichtigt lassen.

Es wird empfohlen, die geltenden nationalen Normen zur
Sicherheit auf Baustellen (in Italien D. Gesetzesverordnung
528/99 in Verbindung mit Gesetzesverordnung 494/96
,Durchfihrung der Richtlinie 92/57/EWG Uber die auf
zeitlich begrenzte oder ortsveranderliche Baustellen
anzuwendenden Mindestvorschriften fir die Sicherheit und
den Gesundheitsschutz*).

Installation, Elektroanschlisse und Einstellungen missen nach
den ALLGEMEIN ANERKANNTEN REGELN DER TECHNIK
und unter Beachtung der im Installationsland geltenden
Bestimmungen durchgefuhrt werden.

Der Hersteller des Antriebs haftet weder bei unsachgemafer
Ausfuhrung der Konstruktion der anzutreibenden Struktur noch
bei Verformungen, die bei der Benutzung auftreten.

Eine fehlerhafte Installation kann eine Gefahrenquelle darstellen.
Die Arbeiten mussen nach den Angaben des Herstellers
durchgeflhrt werden.

Bevor mit der Installation begonnen wird, den einwandfreien
Zustand des Produkts Uberprifen und kontrollieren, ob die
vorhandene Struktur die notwendige Robustheit und Stabilitat
besitzt.

IIl Informationen |

TRAFFIC

Der Anschluss, die Abnahmeprifung und die Inbetriebnahme
dirfen ebenso wie die regelmafRigen Uberprifungen und
Wartungsarbeiten nur von Technikern durchgefuhrt werden,
die auf das Produkt spezialisiert und daran ausgebildet sind.
Hierzuistder Besuch eines Fortbildungslehrgangs erforderlich.
Diesbeziglich werden die Monteure gebeten, sich an den
Lieferanten zu wenden.

Am Ende der Arbeit muss der Monteur die Installation und das
einwandfreie Funktionieren der Automation tUberprifen.

Die Abnahmepriifung und die Inbetriebnahme der Automation
sind erst dann erlaubt, wenn festgestellt wurde, dass die
Automation den Bestimmungen der MASCHINENRICHTLINIE
2006/42/EWG entspricht, der das komplette, montierte und
installierte Schranke unterliegt. Der Installationstechniker ist
angehalten, den TECHNISCHEN BERICHT fur die Installation
zu erstellen und aufzubewahren, und muss allen vorgesehenen
Verpflichtungen nachkommen.

Er muss die RISIKOANALYSE durchfiihren und Uberprifen,
ob die Anlage Stellen mit Quetsch- oder Schergefahr aufweist.
Im Bedarfsfall muss er geeignete Korrekturmaflnahmen
ergreifen und die von den geltenden Bestimmungen
vorgesehene Markierung der Gefahrenzonen anbringen.
An jeder Installation miussen sichtbar die Kenndaten des
Antriebssystems angegeben sein.

Der Monteur muss alle Informationen flir den Automatikbetrieb,
den manuellen Betrieb und die Notbedienung liefern und die
Gebrauchsanleitung dem Benutzer der Anlage aushandigen.
Fur eventuelle Reparatur- oder Austauscharbeiten dirfen
ausschlieBlich Originalersatzteile verwendet werden. Bei
gleichzeitiger Verwendung von Komponenten einer anderen
Marke verfallt der Garantieanspruch.

Der Hersteller des Antriebs lehnt jede Haftung ab, wenn
Komponenten installiert werden, die fur die Zwecke der
Sicherheit und des einwandfreien Betriebs ungeeignet sind.

: Achtung |

Im Storungsfall oder bei einem nicht ordnungsgemafen
Betrieb die Versorgung zur Automatik mit dem Hauptschalter
unterbrechen. Versuchen Sie nicht, die Haupteinheit zu
reparieren. Wenden Sie sich an den Installateur der Automatik
oder eine andere Fachkraft. Die Nichtbeachtung dieses
Hinweises kann gefahrliche Situationen verursachen.
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1. BESCHREIBUNG DES PRODUKTS

1.1 Bestimmungsgemafe Verwendung und
Einsatzbereich

Die Steuereinheit TRAFFIC wurde fur die Steuerung des Betriebs
eines elektromechanischen Antriebs mit 230V fir die Automation
von automatischen Schranke fiur Fahrzeugdurchfahrt
ausgelegt.

- Achtung |

Das Produkt darf ausschlief3lich fuir die vom Hersteller
vorgesehenen Zwecke verwendet werden.

Die in der Montageanleitung des Antriebs angegebenen
Einsatzeinschrankungen miissen grundsétzlich eingehalten
werden. .

Am Produkt dirfen keine Anderungen vorgenommen
werden.

Das Produkt darf nur mit Material von APRIMATIC installiert
werden.

Bei Nichtbeachtung dieser Hinweise ibernimmt Aprimatic
S.p.A. keine Haftung.

1.2 Technische Merkmale

Siehe Tab. Wichtigste Leistungsdaten.

Elektronische Steuereinheit mit Mikroprozessor fiir den

Antrieb von einem 230V-Wechselstrommotor bis 700 Watt

Hochstleistung.

Uber den Selbstlernvorgang erfasst oder aktualisiert die

Steuerung die folgenden Daten fiir die Einstellung des korrekten

Betriebs:

« Offnungsweite und Betétigungszeiten, die notwendig
sind, um die Vorgange zu Ende zu fiihren.

Um die Automation bestmdglich an samtliche

Einsatzanforderungen anzupassen, kann die Programmierung

der Betriebsparameter geandert werden.

Alle Einstellungen sind digital siehe Par.Parameter-Programmierung).

1.3 Technische Daten
Siehe Tab. Technische Daten.

2. INSTALLATION

2.1 Montage/Ersatz der Steuereinheit

Die Steuereinheit ist ausgeworfen an Bord im Schaltkasten
installiert.

Bei einem AUSTAUSCH Folgendes beachten:

-Wenn mdglich, die Daten der Steuereinheitim herausnehmbaren
Speichermodul (OPTIONAL) speichern (Upload) und fir
die Ubertragung (Download) auf die neue Steuereinheit
aufbewahren.

- WICHTIG! Stromversorgung unterbrechen.

- Alle Anschlusse trennen.

- Die Karte ausbauen. Dazu die Befestigungsschrauben
|6sen.

- Die neue Karte anbringen und befestigen.

- Die Anschlisse wiederherstellen.

- Stromversorgung wiederherstellen; das Download vom
herausnehmbaren Speichermodul (OPTIONAL) durchfihren
oder wiederholen Sie die Verfahren zur START des Systems
(siehe Paragraf) und die Handsender speichern.

-5-
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tab. 1 -

Wichtigste Leistungen

Selbsterlernung des Laufwegs.

Elektronische Abbremsung in der Nahe der
elektromechanischen Endschalter und Abbremsung in
der Nahe der Anschlage beim Offnen und SchlieRen.

Elektronische Steuerung der Schubkraft.

Einstellbare FuRgangerdffnung.

Speichern der Programmierungsdaten in Flash-

Speicher

Speichern in EPROM-Speicher der Betriebsdaten des
Systems (gestattet die Wiederherstellung nach einem

Stromausfall).

Betriebszykluszahler fiir planmaige Wartung.

Integrierter Funkempfanger mit Antenne fur die Speicherung

von 100 Handsendern.

Funktionstest an Lichtschranken beim SchlieRen und
zusatzliche Sicherheitseinrichtung beim Offnen vor jeder

Betatigung.

Moglichkeit des raschen Auswechselns der Steuerung
mittels Speicherung der Daten auf herausnehmbarem

Speichermodul (OPTIONAL).

Mdglichkeit zur Installation von Fernsteuervorrichtungen:
Empfanger RPL-Eco; Empfanger Unico; DEC/A
(Transponderdecoder und Tastatur) alternativ zum

integrierten Empfanger.

Moglichkeit zum Betrieb von zwei Automationen mit
Schleusenfunktion (Master/Slave oder M/S): die
Steuereinheit MASTER steuert die angeschlossene
Steuereinheit SLAVE Uber Zusatzkarte (Zubehor) und

Kommunikationsprotokoll.

Moglichkeit der Einstellung der Ausgangskanale des

Handsenders.
tab. 2 - Technische Daten
Versorgungsspannung 230 VWS (+6% ; -10%)
einphasig
Frequenz 50 Hz
Anschlussspannung 24V GS
Zubehor
MAX. Stromaufnahme 1A
Zubehor
Stromverbrauch in 2W
Ruhestellung
Stromverbrauch 15W
(Zubehor angeschlossen
und in Funktion,
ausgenommen Motore)
Betriebstemperatur -20°C +70 °C
Lagerungstemperatur -40 °C +85 °C

Relative Luftfeuchte MAX.

85% nicht kondensierend

Schutzart

IP44 (nurim Gehause IP44)

Sicherung zum Schutz der
Versorgung der Motoren 230V
(F1)

5 A flinke Sicherung

Sicherung zum Schutz des
externen Zubehors (24V
GS) (F3)

1 Aflinke Sicherung
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2.1.1 Herausnehmbares Speichermodul (optional)
Das Modul speichert die Betriebsparameter des Systems

und die Handsender. Bei Dauerinstallation des Moduls am

J1

Gerat benutzt das System den Speicher des Moduls. Fir
die Ubertragung der Speicher muss ein Upload/Download
durchgeflihrt werden.

Dauerinstallation

Download/Upload

TRAFFIC

<=Aprimatic

tab. 3- Komponenten der Karte

Anschluss fir die serielle Schnittstelle RS232 / Urmet
oder Karte DOUBLE (MASTER/SLAVE),
oder Karteder OPTIONALEN Tastaturfur Fernprogrammierung

J4

Steuereinheit NICHT versorgt

Steuereinheit
versorgt

Speichermodul einsetzen

Download oder

Wenn der
Speicher
des Moduls
bereits die
Betriebspa-
rameter
enthalt
= START
System
g

abziehbare 11polige Klemmleiste - Anschlusse der
Eingange flr Steuerung und Zubehor

1-2 - LED-Blinkleuchte 24V GS - Kabel mit 2 Leitern
min. 1 mm?2. KEINE andersartigen Blinkleuchten
verwenden!

3-2 - Kontrolllampe / Hilfsausgang - Ausgang 24 V
GS max. Last 3W

4-8 Start FuRganger (N.O.).

0 Achtung

Deutsch

(Normen CEI 64 - 8/ EN 60335-1).
2.3 Elektrische Anschlisse

0 Achtung

Vor dem Anschluss das Produkt un

Beschadigungen Uberprufen.

lesen und befolgen.

Upload i "
; o 5 - 24V fur die Versorgung des ZUBEHORS.
Spannungszufuhr einschalten d%fg;::en 6-8 - Zusatzliche Sicherheit (Lichtschranke,
Proarammierun ) Kontaktleiste, ..) (Sicherheitskontakt N.C.).
9 9 7-8 - Eingang Lichtschranken beim Schlief3en
Wenn die (Sicherheitskontakt N.C.).
Betriebsparameter am Ende 9-10 - STOPP (Sicherheitskontakt N.C.)
fehlen; erscheint =erscheint donkt Stoppbefehl. )
init 11-10 - START (N.O.) Befehl zum Offnen und/oder
GELB und BLAU Schlieen.
|§ﬂ'éad§u%§|éh Spannung trennen J9 | abziehbare Klemmleiste - Anschliisse der Endschalter
= Lrn= den und V;’]'el(tjer J12 | Steckverbinder des herausnehmbaren
Selbstlemvorgang elnsc@a en Speichermoduls (OPTIONAL)
durchguhren J13 | Anschlussklemmleiste des Kondensators des Motors
. . . . J15 ieh Kl leiste - Leistung fur A 230v-
Die Displays gehen aus: das System ist betriebsbereit aGblgilghgtarlch?nm%?gT-eksagel rﬁ:ts ;Egitgr’n lrﬁﬂang r?]?r\{z
2.2 Vorbereitung der elektrischen Anlage J16 |abziehbare Klemmleiste - Eingang Test
Die Vorbereitung der Elektroanschlisse aller Vorrichtungen Lichtschranke und Sicherheitskontaktleiste
der Anlage muss vor der Installation der Bauteile gemaf m1 | abziehbare Klemmleiste - Anschluss Phase-
dem ,Installationsplan der elektrischen Anlage”, der mit Nullleiter-Erdung 230V WS
der Anleitung des Antriebs mitgeliefert wird, und unter . . . = :
Beachtung der Hinweise in diesem Handbuch sowie in den  RX E?ec{(vel(rblr;]?erdes rllr;tegrlfrften gmpfa;tngers (%Uf die
Anleitungen der installierten Bauteile ausgefiihrt werden. Instecknichtung achten. Keine Lewailt anwenden,
um Beschadigungen zu vermeiden.)
| CN1|10-Pin-Steckverbinder fur Empfanger RPL-ECO
Die gesamte Anlage muss von Fachkréaften geman den (alternativ zum integrierten Empfanger)
geltenden Vorschriftenim Installationsland ausgefthrt werden CN2| 3-Pin-Steckverbinder Aprimatic fir Zubehdr;
Anschluss der Funkkarte, kompatibel mit Empfanger
UNICO (alternativ zum integrierten Empfanger)
-Decoder fur Zutrittskontrolle
Samtliche Anschliisse ausfiihren wie im nachfolgenden Schaltplan : . . -
der Steuereinheit dargestellt; dabei die Eingange und Bestimmung CN3| Klemmleiste der Antenne des integrierten Empfangers
aller Kabel sowie die angegebenen Mindestquerschnitte beachten. F1 | Sicherung zum Schutz der Versorgung des Motors
230V und Netz
| F3 | Sicherungzum Schutz des externen Zubehors (24 V GS)
Vor dem Anschluss die Netzstromversor 321% uZnL}t:‘)rel:)rq(Ca_)crhaelr}]e dL1|Led Versorgung ein und FIRMWARE
: ( ) ) , DS1|LED-Display - Anzeige der Parameter und der
WICHTIG! Immer dieAnleitungen aller installierten Bestandteile DS2|jeweiligen Werte
Fehlerhafte Anschliisse kénnen den Betrieb der Einrichtung BSZ

beeintrachtigen, Bauteile schwer beschadigen und zum Verfall
der Garantie fuhren.
Verwenden Sie KEINE Sprechanlagen- oder Telefonkabel.
WICHTIG: Schlief3en Sie die 230V WS Netzversorgung erst
nach Ausfuhrung aller Anschlisse und Kontrollen an.
Sicherstellen, dass eine wirksame Erdung vorhanden ist. Den
Erdleiter auf die entsprechenden Klemmen legen. Die korrekte

ERDUNG zwischen Steuereinheit und Antrie

ausfihren.

2.4 Anschluss an die Netzspannung

VERSORGUNG - 230 V WS einphasig 50/60 Hz

- Anschluss iiber Kabel mit 3 Leitern zu min. 1,5 mm?2 (Mindest-Querschnitt) gemaf den einschlagigen Vorschriften. Verwenden
Sie ein Kabel mit einem der Lange der Leitung angemessenen Querschnitt.

WICHTIG! Vor der Leitung immer einen Hauptschalter installieren, der eine allpolige Abschaltung mit 3 mm

Mindest6ffnung der Kontakte garantiert (an einen 6 A Fl-Schalter mit 30 mA Ausldsestrom anschliel3en).
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Abb. 1 - Schaltplan der Steuereinheit und Anschliisse

Programmiertasten:

GELB ESC zum Beenden des laufenden Vorgangs und zur Anzeige der Anschliisse auf dem Display (und flr die
Totmannschaltung von Motor vor dem Selbstlernvorgang)

BLAU SCROLLEN zum Durchsehen der verfligbaren Optionen
ROT OK flr den Zugriff auf die Programmierung und zum Bestatigen der angezeigten Option

ACHTUNG! Die NC-Kontakte miissen gegen

Masse (Klemme 8, 10) gebriickt werden, falls sie * Test der Sicherheitseinrichtung 7
nicht verwendet werden. Andernfalls kann die beim Offnen 5o — NO-Kontakt
Automation NICHT FUNKTIONIEREN! * Test Lichtschranke 3 = NC-Kontakt

beim Schliel3en
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3. START DES SYSTEMS

Wenn die Steuereinheit mit Strom versorgt wird, erscheinen auf
den Displays nacheinander folgende Anzeigen: die Release-
Nummer der FIRMWARE und der NAME des Systems.
Sobald die Anzeigen erldschen, ist das Gerat betriebsbereit.
Wenn die Steuereinheit zum ersten Mal mit Strom versorgt wird,
erscheint auf dem Display der Karte die Anzeige | r t.
Verfahre man wie folgt: die GELBE und die BLAUE Taste etwa 3
Sekunden lang gleichzeitig drlicken = auf dem Display erscheint
die blinkende Anzeige Lrn; die VORBEREITENDEN KONTROLLEN
und dann der SELBSTLERNVORGANG muss durchgefuihrt werden
(Abb.2).

3.1 Vorbereitenden Kontrollen: Eingéange - Konfiguration
M/S - Laufrichtung

EINGANGE
Wahrend der L ~rn-Phase, wird am vierten Display der Status
der Eingange angezeigt (siehe Abb.3 Status der Eingénge).

INSTALLATION MASTER/SLAVE

Bei M/S-Installation muss an beiden Geraten der Parameter
15 aktiviert werden (siehe Abb.3 Zugriff auf die Programmierung);
die Steuerungen werden somit auf beide Installationen
Auswirkungen haben.

] Achtung |

START und STOPP-Eingange nur um das Gerat anzuschliel3en
Meister.

SCHIEBERICHTUNG (OFFNEN/SCHLIESSEN)
Wahrend der L n-Phase und bei geschlossenem Schranke
sicherstellen, dass (siehe Abb.3 Sonderbetatigung):

- mit dem ERsTEN DRUCKEN der GELBEN = OFFNEN.

Andernfalls miissen die Parameter di korrigiert werden.
Hinweis: Baumen M/S haben die entgegen der Fahrtrichtung

(Standard).

3.2 Selbstlernvorgang

Wahrend der L ~n-Phase, einen START-Impuls geben = die
Offnungs-und SchlieRvorgénge werden nacheinander ausgefiihrt,
danach wird der Selbstlernvorgang bei geschlossenem und
stillstehendem Schranke beendet und die Displays erldschen.
Nun ist die Betatigung mithilfe des Schllsseltasters oder
gespeicherten Handsenders und die Prifung des einwandfreien
Betriebs maglich.

HINWEIS: Nach dem Selbstlernvorgang funktioniert das
System im Automatikbetrieb (siehe Par. BETRIEBSARTEN). Auf die
Werkseinstellungen siehe Par. PARAMETER-PROGRAMMIERUNG.

- Achtung |
Wahrend des Selbstlernvorgangs werden externe Signale

TRAFFIC
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ABB.2- SELBSTLERNVORGANG - Starten und Vorgange

DEM SELBSTLERNEN ZU BEGINNEN
AUTOMATIONZUSTAND: "L " (GESCHLOSSEN) (SIEHE Abb.4):
* Gleichzeitig die GELBE und die BLAU Taste etwa 3 sek.

lang driicken = auf dem Display erscheint die blinkende

Anzeige Lrn.
mEEE

display inLrn

BEGINNEN SELBSTLERNVORGANGE
START

E +\\\

Display intrn

Vorgange: Display:
Suche Endschalterin SchlieBstellung | FH |
komplette Offnung FR 2
komplette SchlieRung FAR 3
Schranke geschlossen Display aus

Hinweis: Wahrend des Selbstlernvorgangs kann die Automation
angehalten und zur Phase L~n zurlickgekehrt werden: hierzu
eine installierte Sicherheitseinrichtung aktivieren oder den
STOPP-Befehl driicken, falls angeschlossen.

Abb. 3 - Mdgliche Operationen mit L~ blinkende auf
dem display

STATUSANZEIGE DER EINGANGE INLrn
DISPLAY 4. Segment ein=Kontakt geschlossen

)
L

L

-

1 = START RADIO

2 = LICHTSCHRANKE BEIM SCHLIESSEN

4 = START FUSSGANGEROFFNUNG

5 = SICHERHEITSEINRICHTUNG BEIM OFFNEN
6 = START

7 = STOPP

Im Ruhezustand blinken die Segmente 2, 7 und 5 wenn die
entsprechenden Anschliisse oder Steckbriicken korrekt sind.

ignoriert, ausgenommen davon sind die STOPP-Signale und
die Signale der installierten Sicherheitseinrichtungen. Falls
diese auslosen, wird der Selbstlernvorgang unterbrochen und
muss wiederholt werden.

BEI UNTERBRECHUNG DES SELBSTLERNVORGANGS SIEHE FEHLERMELDUNGEN
IM PAR. KONTROLLEN UND ANZEIGEN AUF DEM DISPLAY.

-8-

ZUGRIFF AUF DIE PROGRAMMIERUNG IN Lrr

ROTE S
siehe Par. PROGRAMMIERUNG
= Ld.0

ROTE Taste driicken, um auf die Programmierung zuzugreifen

SONDERBETATIGUNG INLrn

GELB z

—> BEWEGT DER BAUM

Jedes Mal, wenn die Taste losgelassen und anschliel3end
erneut gedriickt wird, kehrt die Laufrichtung um.
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3.3 Speichernder Handsender mitintegriertem Empfanger

Fir die Erkennung der Handsender den in der Abbildung 12 1 EI___z
dargestellten Vorgang befolgen. ‘ 1 O 3 H<0 :)H )
WICHTIG! Fiir die Speicherung/Léschung muss der ;g E:Ej = =
Schranke stillstehen und geschlossen sein! 3o Eh_:i

Nach der Speicherung steuert Taste 1 den START und Taste 4 & ok

2 den START FUSSGANGEROFFNUNG (nebenstehende Abbildung)

- aufRer bei anderer Programmierung der Ausgangskanéle. siehe Abschn. Parameter-Programmierung.

Selbstlernfunktion aktivieren HINWEIS:
1 Alle Tasten des ersten zu Der Vorgang ist nur fir Handsender in Betriebsart 0
® speichernden Handsenders gultig. gang
- (falls der Speicher des

Empfangers leer ist) oder  pep grsten Handsender speichern

eines bereits programmierten 5 Ejne peliebige Taste desselben Handsenders
Handsenders drucken = die

: P druicken.
Iéﬁtrir\}grr_]tktmn wird fir 30 Sek. @ - Zur Bestétigung erscheint auf den

g . Displays die Anzeige £ fur 2 Sek.
é&#&fnegiast'?:ngd%%he'm und anschlieRend die Adresse des
Anzeige i Handsenders (300). _

) ! Die Adresse notieren, um diesen
Handsender jederzeit |6schen zu
kénnen.

Wahrend der Programmierzei

Weitere Handsender speichern
konnen der erste Handsender und/ P

% | oder eventuell gewiinschte weitere 3-A Alle Tasten eines neuen zu speichernden
S | Handsender gespeichert werden. Handsenders dricken.
= Nach Ablauf der 30 Sek. wird die 4 Eine beliebige Taste desselben Handsenders
£ | Selbstlernfunktion deaktiviert. drlcken.
% - Zur Bestatigung erlischt die LED. - Zur Bestatigung erscheint auf den
o Um eine neue Speicherung Displays die Anzeige £, dann die
o vornehmen zu kdnnen, muss die Adresse (von 0 { bis 059).
v Selbstlernfunktion neu aktiviert I Die Adresse notieren..
werden, d.h. die Phase ®muss Nacheinander alle weiteren

unter Verwendung eines bereits ©)
gespeicherten Handsenders

iederholt werden.
- Ende

Handsender speichern, dazu fur
/| jeden Handsender die Phasen 3
und 4 wiederholen (die Adressen
notieren).

l I Nach jeder Speicherung startet die

Deutsch

Programmierzeit neu.

(Dso
Bitte beachten! \/
« Zum BEENDEN vor Ablauf der 30" eine Taste eines gespeicherten Handsenders driicken (alle Speichervorgange, die bestéatigt worden
sind, werden gespeichert).
» Das LOSCHEN aller gespeicherten Handsender ist iiber den Parameter ~.Er (siehe Parameter-Programmierung) méglich, fiir die
erste Bestatigung die ROTE Taste? driicken.
« Um nur einen Handsender zu LOSCHEN - Parameter - ; bis zur Adresse des zu ldschenden Handsenders scrollen und fiir die erste
Bestatigung die ROTE Taste' driicken.
« Zum Migrieren aller gespeicherten Handsender ist das herausnehmbare Speichermodul (siehe Katalog) erforderlich - Parameter LiFL o
und dnl d; firr die erste Bestétigung die ROTE Taste! driicken.

1 Vor Ausfilhrung der Anderung erscheint auf dem Display die Anzeige SUrE, wenn der Vorgang fortgesetzt werden soll,
erneut die ROTE Taste driicken = das Display blinkt 3 Sek. lang, danach erscheint die Anzeige donE (korrekter Abschluss),
bzw., wenn der Vorgang fehlgeschlagen ist, £ + (siehe Fehlercodes).

3.3.1 Mit OPTIONALEM Empfanger: Memory System (Empfanger Unico) oder RPL-ECO

ACHTUNG! Fir den Gebrauch des Memory System Empfangers (UNICO Empféanger) oder des RPL-ECO mussen der

integrierte steckbare Empfanger und die entsprechende Antenne entfernt werden (siehe Plan der Steuereinheit).

» Den Empfanger UNICO in den Steckverbinder CN2 oder den Empfanger RPL-ECO in den Steckverbinder CN1 stecken (siehe
Schaltplan der Steuereinheit).

» Die Antenne anschlieRen und den Lernvorgang der Handsender unter Beachtung der dem installieten Empfanger
beiliegenden Anleitung ausfiihren.

-9-
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4, FUNKTION

4.1 Betriebsarten

AUTOMATIKBETRIEB (Standard) (Lo.0)
Im Folgenden der vollstéandige Betriebszyklus: START bei geschlossenem Schranke => die Schranke 6ffnet sich bis der Vorgang
zu Ende geflihrt ist = es bleibt fur die Dauer der eingestellten Pausezeit gedffnet => nach Ablauf der Pausenzeit schlielt es

sich wieder.

TRAFFIC

<=Aprimatic

Die folgende Tabelle fasst die gesamte Logik und die Reaktionen auf die Befehle und Eingangssignale wéhrend des Automatikbetriebs.

: Achtung

| HINDERNIS - In jeder Betriebsart fihrt das Erfassen eines Hindernisses wahrend der Bewegung zum Stillstand

und Umkehrbetatigung fiir 2 Sek. Die Betétigung bleibt gesperrt, solange das Hindernis vorhanden ist; anschlieBend muss ein
START ausgefiuhrt werden, um die Automation wieder zu aktivieren.

Legende:

stoppt: Ein START fiihrt zur sofortigen SchlieRung
stopptz: Der Vorgang endet mit der Freigabe der Lichtschranke, nach 1 Sek.
* Die Betriebsart START FUSSGANGER ist identisch mit START, aber mit FuRgangeréffnung. Die Steuerung START hat Vorrang

vor FuBgangerbetrieb.

0 - AUTOMATIK (*) EINGANG
ZUSATZLICHE SICHERHEIT
SICHERHEITSEINRICH-
ZUSTAND DER AUTOMATION START SUCPP | e Bl S e 5 SICHERHLEI;‘II'SS_II_(EONTAKT- LICHTSCHRANKE
geschlossen offnet Sg)f?ﬁlﬁ:ée - stoppt die Offnung stoppt die Offnung
. . SchlieBvorgang gesperrt . SchlieRvorgang gesperrt
- 1
geoffnet (in Pause) stoppt (Ad) Schlievorgang gesperrt solange belegt
. . offnet | = Umkehrbetatigung fiir 2 2
beim SchlielRen erneut stoppt offnet erneut Sekunden und Stopp stoppt:
o Umkehrbetatigung fiir 2
- 1 - 2
beim Offnen stoppt Sekunden und Stopp stoppt:
angehalten mit STOPP schlief3t - - - -

! - 4-SCHRITT-BETRIEB (*)

Betriebsart identisch mit Automatikbetrieb, mit folgenden Unterschieden:

geoffnet (in Pause)

| START innerhalb 3 Sek. ab Offnung = stoppt die offene Automation; erneuter START => schlief3t

2 - SUPERAUTOMATIK (*)

Richtung umgekehrt

Betriebsart identisch mit Automatikbetrieb, mit folgenden Unterschieden: in jeder beliebigen Phase wird mit START die

gedffnet (in Pause)

START = schlief3t und ignoriert die Pausenzeit

beim Offnen START = schlieRt erneut
%'*-)HALBAUTOMATIK MIT STOPP EINGANG
ZUSATZLICHE SICHERHEIT
SICHERHEITSEINRICH-
ZUSTAND DER AUTOMATIK START SRR | v | S s SICHERHLEI;'II'SS;_(EC)NTAKT- LICHTSCHRANKE
geschlossen offnet Sg)f?:ﬁ:ée - stoppt die Offnung stoppt die Offnung
gedffnet schlie3t stoppt' Schheﬁvor(gﬂzr)]g EEAR Schlie3vorgang gesperrt Schhe[&vor(gﬁzr;g SRS
: ; offnet 1 = Umkehrbetatigung fir 2 2
beim SchlieRen i stoppt offnet erneut Sekunden und Stopp stoppt
A : ’ : Umkehrbetatigung fiir 2 2
beim Offnen stoppt stoppt Sekunden und Stopp stoppt:
angehalten mit STOPP schlief3t - - - -
4 - SCHRITTBETRIEB (*) EINGANG
ZUSATZLICHE SICHERHEIT
SICHERHEITSEINRICH-
ZUSTAND DER AUTOMATIK START SUEFP || v i s SICHERHLEé'll'SS_II_(EONTAKT- LICHTSCHRANKE
geschlossen offnet s(t-;f?r?li:ée - stoppt die Offnung stoppt die Offnung
gedffnet schlief3t stoppt! Schllefsvor(%e;r;g gesperrt SchlieRvorgang gesperrt Schhef&vor(%adr)lg gespertt
stoppt Umkehrbetatigung fiir 2
) . b ; , gung fur 2
beim SchlieRen (ST:\rF;Zuﬁgrnet stoppt offnet erneut Sekunden und Stopp stoppt:
o 1 1 ) Umkehrbetéatigung fuir 2 2
beim Offnen stoppt stoppt Sekunden und Stopp stoppt
angehalten mit STOPP schlief3t - - - -

-10 -
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5 - TOTMANNSCHALTUNG

(Dauersteuerungen
von Schlusseltaster)

C

TRAFFIC

STEUEREINHEIT

Ein Benutzer bedient die Schranke mit Schlisseltaster.
Bei geschlossenem Schranke:
» START = OFFNET solange die Steuerung gedriickt wird oder der Vorgang abgeschlossen ist.

+ START FUSSGANGER => SCHLIESST solange die Steuerung gedriickt wird oder der Vorgang
abgeschlossen ist.

EINGANG

et SICHERHEITS- ZUSATZLICHE SICHERHEIT
ZUSTAND DER AUTOMATIK ((.jSFTS\TETT) FUSSGANGER STOPP sg;’%’;ﬁﬂ\'ﬁ SICHERHEITSKON-
(SCHLIESST) een TAKTLEISTE LICHTSCHRANKE
geschlossen offnet - stoppt - stoppt die Offnung | stoppt die Offnung
N ; . SchlieRvor- SchlieRvorgang SchlieRvorgang
gedffnet schlie’t stoppt gang gesperrt gesperrt gesperrt (Ad)
Umkehrbetatigung
beim SchlieRen offnet - stoppt stoppt fir 2 Sekunden stoppt?
und Stopp
) Umkehrbetatigung
beim Offnen offnet schliefdt stoppt - fir 2 Sekunden stoppt?
und Stopp
angehalten mit STOPP offnet schlief3t - - - -

& - TIMER

- Wenn der START FUSSGA

- Schlielvor Galrga gesperrt, solange START aktiv -

aktiv ist: ein START-Impuls fihrt zur vollstandigen

Offnung mit Ruckkehr zur FuBgéngeréffnung sobald START losgelassen wird

- Reaktionen auf die Eingange i

entisch wie bei AUTOMATIK

ETRIEB -

7T - PARK EINGANG
SICHERHEITS- ZUSATZLICHE SICHERHEIT
START FUSSG. EINRICHTUNG
ZUSTAND DER AUTOMATIK START (SCHLIESST) STOPP BEIM SCHLIE- S'C$EE$I_E|£|T§T'(EON' LICHTSCHRANKE
SSEN
geschlossen Sffnet Sg’gﬁ::(;e = S(t-;)f?r?::(;e stoppt die Offnung
Schlief3vor- . SchlieBvorgang
gedffnet (in Pause) - schlief’t sofort stoppt gang gesperrt Schllzfévg;ﬂang gesperrt solange
(Rd) gesp belegt
Umkehrbetatigung
beim SchlieRen offnet erneut stoppt offnet erneut | fiir 2 Sekunden stoppt?
und Stopp
Umkehrbetatigung
beim Offnen - schlie®t stoppt - fur 2 Sekunden stoppt?
und Stopp
angehalten mit STOPP offnet - - - - -
B - PARK SPEZIAL EINGANG
SICHERHEITS- ZUSATZLICHE SICHERHEIT
START FUSSG. EINRICHTUNG
ZUSTAND DER AUTOMATIK START (SCHLIESST) STOPP N g 5|C$EE$LE|£|TSSTKEON- LICHTSCHRANKE
SSEN
Léschen
geschlossen offnet geeslg:i?:r?t\a,:’ltén - stoppt die Offnung | stoppt die Offnung
SchlieRbefehls
Léschen Léschen . .
edffnet (in Pause) eines evtl. schlief3t nach eines evtl. :shlle(ivoerr t SchlieRvorgang S‘eihlgﬁvsg%in%
9 gespeicherten Pausenzeit gespeicherten gang g " P gesperrt gesp beleqt 9
SchlieRbefehls Schliebefehls {ficl) 9
offnet erneut .
+ Léschen stopep?;;-SLg\iclzhen offnet und Umkehrbetatigung
beim SchlielRen eines evtl. gespeiche rtén schlie3t nach fir 2 Sekunden stoppt?
gespeicherten . Pausenzeit und Stopp
SchlieRbefehls SchlieRbefehls
offnet
voll§tand|g Sfinet vollstindig stoppt + Ldschen Umkehrbetatigung
L + Ldschen . eines evtl. .. 2
beim Offnen . und schlief3t ; - fir 2 Sekunden stoppt
eines evtl. nach Pausenzeit gespeicherten
gespeicherten SchlieRbefehls und Stopp
SchlieRbefehls
angehalten mit STOPP offnet schlief3t - - - -

-11 -
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4.2 Ein-und Ausgange

START (Uber Taster mit Arbeitskontakt oder Handsender)
- steuert die Betatigung der Automation in Offnung
oder SchlieBung, je nach dem Zustand, in dem sie sich
befindet und je nach der eingestellten Betriebsart.
STOPP (Taster mit Ruhekontakt) - der Eingang stoppt die Schranke
sofort; zur Wiederaufnahme der Bewegung muss ein START-Impuls
gegeben werden. Der STOPP-Befehl hat vor allen Funktionen und
in jeder Betriebsphase Vorrang.

Lichtschranken beim SchlieRen - die Auslosung dieser
Lichtschranken ist nur in der Schlielphase aktiv; sie steuern
das Anhalten der Bewegung und die erneute Offnung. Die
Lichtschranken verhindern das SchlieRen der Schranke,
solange sie belegt sind.

Zusétzliche Sicherheitbeim Offnen mit Sicherheitskontaktleiste-
wahrend der Offnungs- und SchlieRphase aktiver Sicherheitskontakt.
Falls die Sicherheitskontaktleiste ein Hindemis erfasst, wird die
Laufrichtung fur 2 Sek.umgekehrt und danach werden die Schranke
gestoppt. Mit einem START wird die Bewegung fortgesetzt, aberin
die andere Richtung als bei der hindemisbedingten Unterbrechung.
Zusatzliche Sicherheit mit Lichtschranken - bei Erfassung
eines Hindernisses durch die Lichtschranken beim Offnen
oder Schlief’en werden die Schranke gestoppt. Erst wenn die
Lichtschranken nicht mehrangesteuert werden, wird die Bewegung
nach 1 Sekunde in die unterbrochene Richtung fortgesetzt.

Zur Anzeige des Zustands der Automation:

Blinkleuchte/s Kontrolllampe (flr die Fernanzeige des
Zustands der Automation):

trarric  &Aprimatic

Abb. 4 - Kontrollen und Anzeigen auf dem Display

T 1 2 3 4
- 8888

Display 1: SCHRANKEZUSTAND
L = GESCHLOSSEN

b = in OFFNUNG
H = GEOFFNET
d = in SCHLIESSUNG
E = GESTOPPT

:I

L = Erkennung eines HINDERNISSES

Display 2: EINGANGE (ein=Kontakt geschlossen)
1 = START Funk

2 = LICHTSCHRANKE BEIM SCHLIESSEN

4 =START FUSSGANGEROFFNUNG

5 = SICHERHEITSEINRICHTUNG BEIM OFFNEN
6=START

7=8TOPP

EZ@E

Display 3: ENDSCHALTER
(aus=Endschalter belegt)

1 = Endschalter OFFNEN

6 = Endschalter SCHLIESSEN

NN
_Ll

Display 4: AUSGANGE

(ein=Ausgang aktiv)
1 = BLINKLEUCHTE
3=KONTROLLLAMPE

ZUSTANDS DERAUTOMATION | BLINKLEUCHTE KONTROLLLAMPE -—,
in Offnungsphase | blinkfrequenz 1's dauerlicht @ @

in SchlieRphase blinkfrequenz 1 s Licht blinkt Qo

geoffnet aus (Parameter AH) dauerlicht , '
geschlossen/inSTOPP | Licht aus Licht aus >
zusétzliche Sicherheit | dauerlicht -

PlanmaRige Wartung | blinkfrequenz 0,5 s - FEHLERCODES:

noEE = fehlgeschlagener Speicherzugriff bei Einschaltung;

Deutsch

» Hilfsausgang Uber externes Relais - aktivierbar mit Handsender

(ch 4) und per Impuls (2 Sek. - ex: Aktivierung Elektroschloss
FuRgangertiir) oder per Timer (ex: Beleuchtung) je nach Parameter (HE ).
Hilfsbeleuchtung - Einschaltung gesteuert Uber START oder

r ik = keine Daten im Speicher (die GELBE und die BLAU gleichzeitig
etwa 3 Sek. lang driicken =es erscheint die Anzeige Lrn => START
drlicken);

Er ! = fehlgeschlagener Speicherzugriff in UPLOAD/DOWNLOAD;

START FUSSGANGEROFFNUNG mit einstellbarer Zeit (HE ).
4.3 Kontrollen und Anzeigen auf dem Display

» Kurz die GELBE Taste drticken: die Displays schalten ein. Zum
Ausschalten die GELBE Taste nochmals kurz drticken.

5. PARAMETER-PROGRAMMIERUNG

Erc' = Test der Sicherheitseinrichtung beim SchlieRen;
Erd = Test der zusétzlichen Sicherheitseinrichtung;
ErE_I = Motor/Endschalter (Anschltsse kontrollieren);
Erf‘n: = Stopp wegen Defekt der Endschalter;

1 AR =PlanmaRige Wartung (blinkt 3 Sek. beim Eingang in Programmierung.

WICHTIG! Fur die Programmierung muss der Schranke stillstehen und geschlossen sein (zustand "C" - Abb.4)!
WICHTIG: Wéahrend der Programmierung werden die Eingangssignale ignoriert.

Die ROTE Taste druicken und gedrtickt halten =>

= auf dem Display erscheint die Anzeige Pr 35

Die ROTE Taste loslassen =

= Anzeige des ersten Parameters mit eingestelltem Wert L3.0

BLAU =

= Scrollen der Parameter

ROT neben einem Parameter =

= Anzeige des eingestellten Werts (markiert mit einem Punkt)

Tastendrlicke auf BLAU =

= Scrollen der mdglichen Werte

Die ROTE Taste neben einem neuen gewahlten
Wert. driicken und 3 Sek. lang gedrtickt halten =

= 3 Blinkimpulse bestétigen die Anderung

Die ROTE Taste loslassen =

= Anzeige der neuen Einstellung

GELB = | = Riickkehr zu den Parametern

ANDERUNGEN der
EINSTELLUNGEN

Nun wurde der Parameter geéndert; vor Beenden der Programmierung kénnen weitere Anderungen vorgenommen werden.
ACHTUNG: Die Speicherung der Anderungen erfolgt erst bei Beenden der Programmierung (Ausschalten der Displays);
falls vorher die Netzversorgung der Steuerung unterbrochen wird, gehen die Anderungen verloren.

Zum BEENDEN der Programmierung: | = Die GELBE Taste driicken, bis das Display erléscht

Parameter, die ein RESET oder Eingriffe an den SPEICHERN erméglichen: Vor Durchfiihrung der Anderung erscheint auf dem
Display die Anzeige SLirE, bei Bestatigung (ROT) = erfolgt ein 3-sekiindiges Blinken = donE (Vorgang korrekt abgeschlossen) oder £
+ Fehlercode bei fehlgeschlagenem Vorgang.

-12 -
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Parameter| FUNKTION ........cccooeiiiiiiiieeeeee, STANDARD EINSTELLUNGEN:
0 = AUTOMATIK; 4 = SCHRITTBETRIEB;
. 1 = 4-SCHRITT-BETRIEB; 5 = TOTMANNSCHALTUNG;
1N ’ ’
ty. |Logik AUTOMATIK 2 = SUPERAUTOMATIK; 6 = TIMER (START-EINGANG);
3 = HALBAUTOMATIK MIT STOPP; 7 = PARK; 8 = PARK SPEZIAL;
FR. |PausSenzeit..........ccoooeoeoeeeeeeeeeeeen.. 25s 0+60(1stEP=15)
CF. |Verzoégerung Vorabbremsung............ DEAKTIVIERT | 0 + 600 msec (1 ster = 100 MmSEC);
LAG. (VorblinKzZeit..........coveeeeeeeeieeeeeeeeeeeeeeen. ds 0+9(1step=135)
d . |Laufrichtung......cccooomiiosiiessees e, ad 0;1
op Inbetriebsetzung der lichtschranke beim INBETRIEBSETZUNG DER LICHTSCHRANKE BEIM SCHLIESSEN BEIM PARK|
+ |SchlieRen (logik-Park sPEciAL) ... WIEDEREROFFNET | sPECIAL: 0= WIEDEREROFFNUNG; 1= STOPPT SOLANGE BELEGT
E 1. |Energie Baum (Lauf FULL)................... MAX. ELEKTRONISCHE EINSTELLUNG DER SCHUBKRAFT: O (MIN.) + 99 (MAX.)
Ec. |Energie Baum (Lauf GEBREMST)........ MAX. ELEKTRONISCHE EINSTELLUNG DER SCHUBKRAFT: O (MIN.) + 50 (MAX.)
~F. |Abbremsung vor Endschalter.................. e 0° +20° (1 sTEP=1°)
~H. |Abbremsung nach Endschalter................ Us -
~H. |Endbremsung (Hard)....................... DEAKTIVIERT| 0 + 5 (1 step = 100 wms)
FSEE. }?Sl%gﬁggiéz?ngtgﬁuvxg;kseItlg eingesteliten Werte .../ 2 gestaicune (=>dEF BLINKT L. = ABGESCHLOSSEN)
- v Hm. IMeni WARTUNG o6ffnen ROT ZUR BESTATIGUNG
| rAdi  |Menii SPEICHER &ffnen ROT ZUR BESTATIGUNG
L FProf |ERWEITERTE Programmierung abrufen ROT ZUR BESTATIGUNG
A3 |FuRgangerdffnung......ccoccvevecencaes OFFNET100% | 1+ 8
| |Zeit max. Drehmoment beim Start........ 05s 1=0,5s; 2=1s
AH  |Umkehrzeit nach der Betatigung.....NICHT andern -
L. |Helligkeit des Displays........cccceuee.... MTTEL | 0+9
: CEra 00= soFoRT; 01= NACH ABLAUF DER PAUSENZEIT (ZAHLUNG LAUFT]
Ad SchlieBung bei Freigabe P WEITER); 02= NACH 10 s; 03= NACH VOLLSTANDIGEM ABLAUF EINER
Lichtschranke ........ ausenzeit wird neu gestartet NEUEN PAUSENZEIT (PAUSENZEIT WIRD NEU GESTARTET)
0 = KONTROLLLAMPE; 1+60 = MINUTEN EINSCHALTUE%—I
. HILFSBELEUCHTUNG NACH START ODER START FUSSGANGER ;
AE  |Hilfsausgang........c.ccccccoevueurunne. KONTROLLLAMPE | 2 e (SCHRANKE GEOFFNET © GRUN : ANDERE STAATEN &
RoT) HINWEIS: NUR WENN NICHT AM HANDSENDER EINGESTELLT|
AH. |Blinkleuchte in Pause..............cccuuue...... AUS 0= Aus; 1= EIN (IN LOGIK AUTOMATIK)
Ar. %gisna%]tczjlffﬁécnhfTﬁ?.'?.?f'.???ﬁt?.nngqitL|CHTSCHRANKE 0= SIGHERHEITSKONTAKTLEISTE; 1= LICHTSCHRANKE
: : : 0 = DEAKTIVIERT; 1 = TEST LICHTSCHRANKE STANDARD;
EF. |TestLichtschranke beim Schiieflen.... DEAKTIVIERT | 5 = T | cimseHRANKE REFLEX
A Test zusatzl. Sicherheitseinrichtung 0 = DEAKTIVIERT; 1 = TEST LICHTSCHRANKE STANDARD ODER
M. Ibeim OffNeN .o EAKTIVIERT | KONTAKTLEISTE; 2=TEST LICHTSCHRANKE REFLEX ODER KONTAKTLEISTE
C. 0 - NICHT &ndern| NICHT ANDERN
115. |Schleusenfunktion (Master/Slave)... DEAKTIVIERT | 0= DEAKTIVIERT; 1= MASTER; 2= SLAVE;
> ~n. |Loschen eines Handsenders mit Adresse 0 + 99 (siehe Speichern der Handsender)
r .t~ |Léschen aller Handsender ROT ZUR BESTATIGUNG
= Kartendaten auf herausnehmbarem Speichers RoT zUR BESTATIGUNG - (OPTIONALES HERAUSNEHMBARES
Y 'modul speichern SPEICHERMODUL)
dnt Daten vom herausnehmbaren Speichermodul auf  ROT zZUR BESTATIGUNG - (OPTIONALES HERAUSNEHMBARES
"2 |Karte speichern SPEICHERMODUL)
ch { |Einstellung Ausgangskanal Handsender 0 = NICHT AKTIV; 1 = START;
CRE  1ER L e, START | 2 = START FUSSGANGER 3 = STOPP;
ch [EhD START FUSSGANGER| 4 = HILFSAUSGANG UBER EXTERNES RELAIS (IMPULSBETRIEB 2 S
chH chTchY e, DEAKTIVIERT | wenn AE= §; Timer wenN AE= 1+60 s)
- AL. Ge"samtzahler Betatigungen - kann NICHT 0000 + 9999 (zunAHME 1 PRO 100 BETATIGUNGEN)
geandert werden
L .F |Teilanzeiger Betatigungen Wartungszahler 0000 +9999 (1 = 10 BETATIGUNGEN) (RESET MIT AL.5 ODER AL .-)
) ; ; ) 0000 +9999 (1 =10 BETATIGUNGEN) STEP MIN. 100 BETATIGUNGEN
L.5 |Einstellen Wartungsintervall an AL .~ - BEI JEDER EINSTELLUNG WIRD DER ZAHLER AL.P
AL .~ |Ricksetzen des Zahlers AL .F ROT ZUR BESTATIGUNG
BITTE BLAU ROT GELB
BEACHTEN: zur Auswahl zur Bestéatigung zum Beenden
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6. HINWEISE FUR DEN WARTUNGSTECHNIKER

+ Aufgrund der Richtlinie. 2006/42/EWG ist nach Abschluss der Installation eine Konformitatserklarung der Maschine sowie ein Wartungs-
und Instandhaltungsplan auszufiillen; diese Unterlagen sind dem Benutzer zu tibergeben.

6.1 Planmé&Rige Wartung

Es wird empfohlen, mit der Installationsfirma der Automation einen Wartungsplan nach den einschlagigen Vorschriften zu erstellen
(fir EU-L&nder: Maschinenrichtlinie 2006/42/EWG).

* Programmieren Sie das Wartungsintervall an der Steuerung (siehe Par. Parameter-Programmierung).

Bei Erreichung der eingestellten Anzahl der Betatigungen wird durch das schnellere Aufleuchten der Blinkleuchte wahrend der
Betatigungen sowie an der Steuerung durch die beim Abrufen der Programmierung fiir ca. 3 Sekunden blinkende Meldung
1iAn gemeldet, dass die Wartung ausgefiihrt werden muss.

Nach Abschluss der Wartung das neue Wartungsintervall an der Steuerung programmieren (siehe Par. Parameter-Programmierung).
Von Aprimatic S.p.A. wird fur die Elektroanlage folgende Wartung empfohlen:

Durchschnittliche

Vorgang Wartungsintervalle

Funktionstest der Erkennungsvorrichtungen und

des Einklemmschutzes (Lichtschranken, Detektor, 6 Monate A

Sicherheitseinrichtung (Sicherheitskontaktleisten)) . Achtung |

und Uberprifung der Einstellungen

Funktionstest der Elektroanlage und Vor Wartungsarbeiten die Automation mit dem
Ausloésepriifung des FI-Schalters zum Schutz der | 6 Monate Fl-Schalter der Elektroanlagevom Stromnetztrennen!
elektrischen Anlage

Kontrollieren Sie das Innere des Schaltkastens Beachten Sie, dass die Batterienals Verbrauchsmaterial
und entfernen Sie eventuelle Insekten, Schmutz | 6 Monate nicht unter die Garantie fallen.

oder Feuchtigkeit.

Entsorgen Sie die verbrauchte Batterie grundsétzlich
6 Monate nur in den hierfur vorgesehenen Behéltern in den
Verkaufsstellen der Batterien.

Korrekte Funktionsweise der Handsenderbatterien
Uberpriifen - gegebenenfalls auswechseln.
Eventuelle Hindernisse entfernen, durch die

der Lichtstrahl der Lichtschranken sténdig 6 Monate
unterbrochen wird (z.B. Aste oder Gebusche).

7.  HINWEISE FUR DEN BENUTZER

Alle gelieferten Anleitungen sind wesentlicher Bestandteil des Produkts Sie miissen dem Benutzer ausgehandigt und aufmerksam
gelesen werden, da sie wichtige Hinweise zum Gebrauch und zur Wartung enthalten. Die vorliegenden Anleitungen missen
aufbewahrt und allen zukinftigen Benutzern ausgehandigt werden.

Diese Steuerung darf ausschlieBlich fur den Zweck eingesetzt werden, fiir den sie bestimmt ist. Jeder andere Gebrauch ist
zweckwidrig und demnach gefahrlich.

Am Produkt dirfen keine Anderungen vorgenommen werden.

RegelmaRig eine korrekte Wartung gemalt dem vom Installateur ausgehandigten Wartungsbuch ausfiihren lassen.

Funksteuerungen bzw. andere Aktivierungsvorrichtungen nicht unbewacht lassen, um eine unbeabsichtigte Betatigung durch
Kinder oder Fremdpersonen zu verhindern.

Der Anschluss, die Abnahmepriifung und die Inbetriebnahme diirfen ebenso wie die regelmaRigen Uberpriifungen und
Wartungsarbeiten, einschliellich der Reinigung der Automation, nur von Technikern durchgefiihrt werden, die auf das Produkt
spezialisiert und daran ausgebildet sind.

Im Stdrungsfall oder bei einem nicht ordnungsgemafRen Betrieb die Versorgung der Automation mit dem Hauptschalter
unterbrechen. Versuchen Sie nicht, die Haupteinheit zu reparieren. Wenden Sie sich an den Installateur der Automation oder
eine andere Fachkraft. Die Nichtbeachtung dieses Hinweises kann gefahrliche Situationen verursachen.

: Achtung |

Dem Benutzer sind Eingriffe an der Anlage und an der Steuerung untersagt; ebenso darf er keine Arbeiten im Inneren des
Schaltkastens ausfiihren. Bei Storung oder Stromausfall KANN DER SCHRANKE MANUELL BETATIGT WERDEN (siehe

Installationsanleitung des Antriebs).
FUR DEN INSTALLATEUR

& Aprimatic -

Aprimatic S.p.A.
via Leonardo da Vinci, 414
40059 Villa Fontana di Medicina - Bologna - Italia
Tel. +39 051 6960711 - fax +39 051 6960722
info @ap rimatic.com - Www.apri matic.com BITTE UBERGEBEN SIE DEM BENUTZER EINE KOPIE DIESER SEITE.
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EQUIPO DE CONTROL

INTRODUCCIONAL MANUAL DEINSTRUCCIONES

|I| Informaciones |

L
Estas instrucciones serefieren inicamente alainstalacion
eléctrica del sistema de control con equipo TRAFFIC.
Para la parte mecanica se remite a las instrucciones del
operador suministradas.

: Atencion |
Todas las instrucciones forman parte integrante del

productoty deben obligatoriamente guardarse para
consultas futuras hasta el desguace del producto.

Durante las operaciones de ensamblaje y montaje de la
automatizacion y de pruebade la barrera, Se pueden crear
situaciones de peligro si no se respetan las advertencias
de seguridad contenidas en las instrucciones. LEER
atentamente las instrucciones antes de empezar la
instalacion del producto.

GUARDAR TODAS LAS INSTRUCCIONES EN LA
MJSMA INSTALACION PARA PODERLAS CONSULTAR
FACILMENTE DURANTE ELUSOY EL MANTENIMIENTO.

®

l Precaucion |

Los datos indicados en este manual deben considerarse
meramente indicativos.

El constructor declina cualquier responsabilidad por las
posibles inexactitudes del presente manual debidas a
errores de imprenta o de transcripcion.

El constructor se reserva el derecho a aportar modificaciones
para mejorar el producto sin previa comunicacion.

SIMBOLOS UTILIZADOS

Los simbolos utilizados en este manual tienen el siguiente
significado:

Advertencias importantes para la
SEGURIDAD de las personas y
del ambiente.

Advertencias importantes para la

A Atencion |
integridad del PRODUCTOYydelos
bienes materialesligadosalmismo.

@ Precaucion |
|I| INFORMACIONES consideradas
- Informaciones | especialmente Utiles.

ADVERTENCIAS GENERALES DE SEGURIDAD

Leer atentamente las instrucciones antes de empezar la
instalacion del producto.

- Atencién |

Los materiales del embalaje (plastico, poliestireno, etc..) no
deben desecharse en el ambiente y no deben dejarse al
alcance de los nifios ya que son una potencial fuente de peligro.
Esta prohibido utilizar el producto para usos distintos a los
previstos o impropios.

Esta prohibido alterar o modificar el producto.

UNA INSTALACION INCORRECTA DEL PRODUCTO
PUEDE OCASIONAR GRAVES PELIGROS, SEGUIR
ATENTAMENTE TODAS LAS INSTRUCCIONES PARA
LA INSTALACION.

La instalaciéon debe ser efectuada por personal
profesionalmente competente.

Se recomienda trabajar respetando las normas de seguridad
vigentes; trabajar en un ambiente suficientemente iluminado
e idéneo para la salud; llevar prendas de proteccién
que cumplan con lo previsto por las leyes (calzado para
prevencion de accidentes, gafas de proteccion, guantes y
casco), no llevar prendas de vestir que puedan engancharse.

TRAFFIC

<=Aprimatic

Adoptar las medidas de protecciéon adecuadas para prevenir
riesgos de lesiones debido a astillas puntiagudas y a los
posibles riesgos de aplastamiento, choque y corte.

Se recomienda impedir el transito de personas extraias en la
zonade intervencion y no dejar sin vigilancia la zona de trabajo.
Se aconseja respetar rigurosamente las normas nacionales
validas para la seguridad en las obras (en ltalia D. Lgs.
528/99 coordinado con D. Lgs. 494/96 “Transposicion de
la Directiva 92/57/CEE sobre las disposiciones minimas
de seguridad y salud que deben aplicarse en las obras de
construccion temporales o moviles”).

La instalacion, las conexiones eléctricas y las regulaciones
deben efectuarse respetando la BUENA TECNICA y
cumpliendo las normas vigentes en el pais de instalacion.
El constructor de la motorizacion no es responsable del
incumplimiento de la Buena Técnica en la construccion de
la estructura que se debe motorizar, ni de las deformaciones
que pudieran ocurrir durante la utilizacion.

Una instalacion equivocada puede ser una fuente de peligro.
Al ejecutar las operaciones, observar las indicaciones del
fabricante.

Antes de empezar la instalacion, asegurarse de la integridad
del producto y de que la estructura existente posea las
condiciones necesarias de solidez y estabilidad.

— Informaciones |

La conexion, la pruebay la puesta en funcionamiento, asi
como las comprobaciones periédicas y las intervenciones
demantenimiento pueden ser efectuadas s6lo por técnicos
especializados e instruidos sobre el producto.

Es necesario seguir un curso de especializacion. Para
ello los instaladores deberan ponerse en contacto con el
proveedor.

Al terminar el trabajo, el instalador debe comprobar la
instalacién y el funcionamiento correcto de la automatizacion.
La pruebay la puesta en funcionamiento de la automatizacion
solo pueden realizarse después de comprobar que la
barrera automatica cumple los requisitos de la DIRECTIVA
MAQUINAS 2006/42/CEE, a la cual la barrera completa,
montada e instalada debe responder. El instalador debe
utilizar y conservar el FASCICULO TECNICO de la
instalacion y atenerse a todas las obligaciones previstas.
Debe realizar un analisis de los riesgos y comprobar que
el sistema no presente puntos de aplastamiento o corte.
Si fuera necesario, debe adoptar las medidas correctivas
adecuadas y aplicar las sefiales previstas por las normas
vigentes para indicar las zonas peligrosas.

Toda instalacion debe indicar de modo visible los datos de
identificacion del sistema motorizado.

El instalador debe proporcionar todas las informaciones
sobre el funcionamiento automatico, manual y de emergencia
y entregar las instrucciones de uso al usuario del equipo.
En caso de reparaciones o sustituciones se deberan
utilizar exclusivamente recambios originales. Ninguna
garantia es reconocida en caso de utilizacion combinada
de componentes de otras marcas.

El constructor de la motorizacidon declina cualquier
responsabilidad en caso de instalacion de componentes
incompatibles con la seguridad y el buen funcionamiento.

- Atencion |

En caso de averias o funcionamiento irregular, cortar la
alimentacion alaautomatizacion accionando el interruptor
principal. No tratar deintervenir o reparar launidad principal
y contactar con el instalador de la automatizacion u otro
instalador especializado. El incumplimiento de esta
advertencia puede conducir a situaciones peligrosas.
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1. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

1.1 Uso previsto y campo de aplicacion

El equipo TRAFFIC ha sido disefiado para controlar el

funcionamiento de actuadores electromecanicos a 230V

Voltios para la automatizacion de barreras automaticas para

elﬁsaje vehicular.
- Atencion |

Estéaprohibido utilizar el producto parausos distintos alos

previstos o impropios.

Serecomienda atenerse alos limites de empleo indicados

en el manual de instalacion del actuador.

Esta prohibido alterar o modificar el producto.

El producto debe instalarse exclusivamente con material
APRIMATIC.

Aprimatic S.p.A. no se considera responsable por el
incumplimiento de dichas prescripciones.

1.2 Caracteristicas técnicas

Ver tab. Principales prestaciones.

Equipo electrénico provisto de microprocesador para el

accionamiento de 1 motor de 230V AC, hasta a 700 Vatios

de potencia maxima.

Mediante el procedimiento de autoaprendizaje el equipo

adquiere o actualiza los siguientes datos de la instalacién

para configurar el correcto funcionamiento:

« amplitud de la carrera y tiempos de accionamiento
necesarios para completar las maniobras.

Con el objeto de adecuar del mejor modo posible el

comportamiento de la automatizacion a las necesidades

de cualquier tipo de servicio, se puede modificar la

programacion de los parametros de funcionamiento.

Todas las regulaciones son digitales(Ver el Cap.

Programacion).

1.3 Datos técnicos

Ver tab. Datos técnicos.

2. INSTALACION

2.1 Montaje/sustitucién del equipo

El equipo esta instalado en la caja eléctrica a bordo del
operador. )

En caso de SUSTITUCION, es necesario:

- Si fuera posible, guardar los datos del equipo (Upload)
en el Médulo de memoria extraible (OPCIONAL) a fin de
poderlos transferir (Download) al nuevo equipo.

- iIMPORTANTE! Cortar la alimentacion eléctrica.

- Interrumpir todas las conexiones.

- Retirar la tarjeta destornillando los tornillos de sujecion.

- Colocar y fijar la nueva tarjeta.

- Restablecer las conexiones.

- Restablecer la alimentacion eléctrica; realizar el Download
del Médulo de memoria extraible (OPCIONAL) o bien volver
a repetir las proceduras para la Puesta en marcha del
sistema (Ver apartado).

EQUIPO DE CONTROL

tab. 1 - Principales prestaciones

Aprendizaje de la carreracorsa.

Desaceleracion electrénico en las proximidades de finales
de carrera electromecanicos y desaceleracion en la
proximidad de los golpes en apertura/cierre.

Control electronico de la fuerza de empuije.

Apertura peatonal regulable.

Memorizaciénde los datos de programaciénen memoriaFlash.

Memorizacion en memoria EPROM de los datos de
funcionamiento del sistema (permite el restablecimiento
despues de un black-out).

Contador de ciclos de funcionamiento para Mantenimiento
programado.

Radiorreceptor integrado con antena para la memorizacion
de 100 mandos a distancia.

Prueba de funcionamiento de la fotocélula en cierre y
seguridad auxiliar en apertura antes de cada maniobra.

Posibilidad de sustitucion rapida del equipo gracias a la
memorizacion de los datos en un modulo de memoria
extraible (OPCIONAL).

Posibilidad de instalar dispositivos de control remoto:
Receptor RPL-Eco; Receptor Unico; DEC/A (descodificador
tag y teclado) en alternativa al receptor integrado.

Posibilidad de controlar dos automatizaciones en el modo
Master/Slave (M/S): el equipo MASTER gestiona el equipo
SLAVE conectado mediante tarjeta DOUBLE (accesorio) y
protocolo de comunicacion.

Posibilidad de configar los canales de salida de los

mandos a distancia.

tab. 2 - Datos técnicos

Tension de alimentacion 230 VAC (+6% ; -10%)

monofasica

Frecuencia 50 Hz
Alimentacién accesorios 24V DC
Corriente MAX. absorbida | 1A

por los accesorios

Consumo del equipo en 2W
reposo

Consumo del equipo 15W

(con accesorios conectados
y en funcionamiento,
excluidos los motores)

Temperatura de -20°C +70°C
funcionamiento
Temperatura de -40°C +85°C

almacenamiento

Humedad relativa MAX. 85% sin condensacion

Grado de proteccion IP44 (solo si esta en un

depdsito 1P44)

Fusible de proteccion alimen-
tacion motores 230V (F1)

5 A activacion rapida

Fusible de proteccion de
los accesorios externos

1 A activacion rapida

(24VDC) (F3)

217 -
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2.1.1 Mddulo de memoria extraible (OPCIONAL)

El médulo almacena los parametros de funcionamiento
del sistema y controles remotos. En el caso de instalacion
permanente del médulo en el aparato, el sistema utiliza la
memoria del Mddulo. Para la transferencia de las memorias
debe ejecutar el Upload / Download.

Ji

TRAFFIC Edprimaﬁc

tab. 3- Componenti della scheda

Conector para el puerto serial RS232 / interfaz Urmet
o tarjeta DOUBLE (MASTER/SLAVE)
otarjeta para Teclado de programacion remota OPCIONAL

Instalacion permanente Download/Upload
Equipo NON alimentado Equipo alimentado
introducir el Médulo de Memoria
efectuar
energizar Download o Upload

(apart.Programacion)

si la memoria del

si la memoria | modulo NO tiene al final
del médulo  [los parametros de donE
tiene ya los | funcionamiento | = a@pparece dan

parametros de | apparece i n

funcionamiento resionar _
= PUESTA AMARILLO y desenergizar y
EN MARCHA AZUL aprox. 3 seg despues volver
del sistema | Lrn; efectuar el @ dar tension al
g autoaprendizaje equipo
3 g

cuando las pantallas se apagan, el sistema estéa en servicio

2.2 Preparacion de lainstalacion eléctrica

La preparacion de las conexiones eléctricas de todos
los dispositivos del sistema debe efectuarse antes de
empezar la instalacion de los componentes, ateniéndose al
esquema “Preparacion de la instalacion eléctrica” facilitado en
el Manual de instrucciones del actuador, a las advertencias
proporcionadas en este manual y a las instrucciones
suministradas con los componentes instalados.

L Atencion | La instalacion completa debe ser
realizadapor personal cualificado y respetando las normas
vigentes en el pais deinstalacion (normas CEI64-8/EN60335-1).

2.3 Conexiones eléctricas

Realizar todas las conexiones como se muestra en el
Esquemadel equipo que se facilita a continuacion, respetando
las entradas y los destinos de cada cable y las secciones
minimas indicadas.

- Atencion |
Antes de realizar las conexiones es necesario cortar la
alimentacion eléctrica de red.
Comprobar laintegridad del producto y de los accesorios
antes de conectarlos.
iIMPORTANTE! Leer y respetar siempre las instrucciones
de todos los componentes instalados.

Unaconexion incorrecta podriaperjudicar el funcionamiento de
lainstalacion, dafiar gravemente el material y anular la garantia.
NO utilizar cables de interfono o telefonicos.

IMPORTANTE: conectar la alimentacion de red 230 VAC sélo
despuésdehabercompletadotodaslasconexionesyloscontroles.

Asegurarse de disponer de una buena instalacion de
puestaatierray conectar siempre esta Ultima alos bornes
correspondientes. Hacer laTIERRA correctaentre el equipo
y el actuador.

Espafiol

2.4 Conexion de latension de red
ALIMENTACION - 230 VAc monofasica 50 Hz.

J4

Regleta de bornes extraible 11 polos - conexiones
entradas de comando y accesorios

1-2 - Luz destellante de LED de 24VDC - cable con
2 conductores minimo 1 mm?2. iNO utilizar luces
intermitentes de otro tipo!

3-2 - Lampara piloto / Salida auxiliar - salida 24 VDC
carga maxima de 3W

4-8 - Start peatonal (N.O.).

5- 24V para alimentacion ACCESORIOS.

6-8 - Seguridad auxiliar (fotocélula, perfil de
seguridad, ..) (contacto de seguridad N.C.).

7-8 - Entrada fotocélulas en cierre (contacto de
seguridad N.C.).

9-10 - STOP (contacto de seguridad N.C.) acciona
la parada.

11-10 - START (N.O.) comando apertura y/o cierre.

Regleta de bornes extraible - conexiones a los
finales de carrera

J12

Conector médulo memoria extraible (OPCIONAL)

J13

Regleta de bornes conexiones condensador Motor

J15

Regleta de bornes extraible - potencia para salida motor
de 230 VAC - cables de 3 conductores minimo 1,5 mm?

J16

Regleta de bornes extraible - entrada prueba
fotocélula y perfil de seguridad

M1

Regleta de bornes extraible - conexion fase-neutro-
tierra 230 VAC

JRX

Conector receptor integrado (ATENCION a la
direccion de introduccion, no forzar para no dafiar)

CN1

Conector 10 pines para receptor RPL-ECO
(alternativa al receptor integrado)

CN2

Conector 3 pin Aprimatic para conexion accesorios;
conexion tarjeta radio compatible con receptor
UNICO (alternativa al receptor integrado) -
Descodificador control accesos

CN3

Regleta de bornes antena receptor integrado

F1

Fusible de proteccion alimentacion motor 230V y red

F3

Fusible de proteccion accesorios externos (24VDC)

DL1

Led presencia Alimentacion y FIRMWARE

DS1
DS2
DS3
DS4

Pantalla de LED - visualizacién de los parametros y
de sus valores

« Conexion mediante cable con 3 conductores de minimo 1,5 mm? (secc. minima) segun las normas vigentes. Adaptar la

seccion del cable en funcién de la longitud de la linea.

iIMPORTANTE! Instalar siempre, lineaarribadelalinea, uninterruptor general que garanticeladesconexion omnipolar con una
aperturaminimadelos contactos de 3mm (conectar aun interruptor magnetotérmico diferencial de 6 A-sensibilidad 30mA).
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fig. 1 - Esquema del equipo y de las conexiones

Teclas de programacion:

ESC para salir de la fase actual y para ver en la pantalla las conexiones (puede utilizarse antes del
AMARILLO o : « : -
autoaprendizaje para accionar el motor en modo “presencia operador”)

AZUL RECORRER para recorrer las opciones disponibles
ROJO OK para acceder a la programacion y para confirmar la opcion visualizada

iATENCION! los contactos N.C. deben Prueb. dad rt
puentearse haciatierra (borne 8 6 10) cuando rueba seguridad aux. en apertura Y _ .

no se utilizan. jDelo contrario laautomatizacion 5o = contacto de tipo NO
NO PUEDE funcionar! Prueba seguridad en cierre & = contacto de tipo NC

|

GND -
...... STOPN.C. é
CGND
DSL DS2 DS3 DS4 - L

o
COMUN

I Iy Oy I
o I I Iy I

-
MARRON __
- o ofel
ABRE @) el @) o]

NEGRO = AMARILLO AZUL ROJO  eeleleiefeiele
.(esc recorrer) (ok

4| 5/ 6 7| 8| 9| 10| 11
1

4\/ 3W ma

——N
2

T
88
2%
[sg]
N
Filtro de red
GRIS
NEGRO
MARRON =
T
Si se instala Master/Slave: =
w
iIMPORTANTE! | TRAFFIC MASTER | TRAFFIC SLAVE
+[—eNo[+ [— ENTRADA START |CONECTAR NON CONECTAR
H y STOP NECESARIAMENTE (PUENTAR HACIA TIERRA EL
sTop 8)
SECURIDADES CONECTADAS O PUENTEADAS HACIA TIERRA 8 CUANDO
7Y6 NO SE UTILISAN
tarjeta PRUEBA EF DESACTIVADO = 0
g>ATENC|ON al sentido [|DOUBLE FOTOCELULAS _
de injerto de la (EXCLUIDO TIPO Ain DESACTIVADO = 0
tarjeta DOUBLE : REFLEJA)
ﬁlalégaefjggﬁlze;‘l RECEPTOR CONECTADO NON CONECTADO (EXTRAER
de TRAFFIC (INTEGRADO EN EL | EL RECEPTOR INTEGRADO DEL
J1 I JRX O OPCIONAL) CONECTOR JRX)
TRAFFIC MASTER TRAFFIC SLAVE
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EQUIPO DE CONTROL

3. PUESTA EN MARCHA DEL SISTEMA

Cuando se da tension al equipo, en las pantallas aparecera,
por este orden: el NUMERO de version del FIRMWARE y
el NOMBRE del sistema. Una vez que se hayan apagado
ya se puede proceder.

Cuando se da tension al equipo por primera vez, en las pantallas
de la tarjeta aparecera i n k.

Es necesario pulsar a la vez las teclas AMARILLO y AZUL
durante unos 3 seg. = en la pantalla aparece Lrn
destellante: es necesario efectuar los CONTROLES PREVIOS Y
luego el autoAPRENDIZAJE (fig.2).

3.1 Controles previos: entradas - configuracion M/S -
direccidon de marcha

ENTRADAS
En fase Lrn, la cuarta pantalla de la tarjeta muestra el
estado de las entradas (ver "Estado de las entradas" en fig.3).

INSTALACION MASTER/SLAVE

Si se instala un sistema M/S, es necesario habilitar
adecuadamente el parametro 115 en cada uno de los dos
equipos (ver "Entrar en la programacion "en fig.3); los mandos
afectaran ambos a las instalaciones.

- Atencion |
Las entradas START vy STOP deben estar conectadas sélo a el
equipo MASTER.

DIRECCION DE MARCHA (APRE / CIERRE)

En fase Lrn y con la barra cerrada, controlar que (ver
"Accionamiento especial” en fig.3):

- PRIMERA PRESION de la tecla AMARILLA = APRE.

Si esto no sucediera, hay que corregir el parametro o !.

NOTA: las barras M/S han sentido de marcha contrario, por
defecto.

3.2 Autoaprendizaje

En fase Lrn, presionar START = se realizan la maniobras
consecutivas de aperturay de cierre, luego el autoaprendizaje
finaliza con la barrera cerrada y parada y las pantallas se
apagan.

Ahora puede realizarse el accionamiento con el pulsador
de llave o con el mando a distancia memorizado,
asi como la comprobacion del funcionamiento.

NOTA: después del autoaprendizaje el funcionamiento por
defecto esta en l6gica automaética (Ver el apart. LoGICAS DE
FUNCIONAMIENTO). Ver las configuraciones de fabrica en el
apart. PROGRAMACION DE LOS PARAMETROS.

- Atencion |
Durante el autoaprendizaje se ignoran las sefiales externas
excepto las sefiales de STOPy de las seguridades installadas.
Si estas sefales intervienen, interrumpen el autoaprendizaje
por lo gue es necesario repetirlo.

EN CASO DE INTERRUPCION DEL AUTOAPRENDIZAJE VEASE LOS CODIGOS
DE ERROR EN EL APART. "COMPROBACIONES Y SENALIZACIONES EN LA
PANTALLA".

TRAFFIC

<=Aprimatic

fig. 2- AUTOAPRENDIZAJE - activacion y maniobras

ACTIVACION DEL AUTOAPRENDIZAJE
AUTOMATIZACION EN EDSTADO "L" (CERRADO) (VER fig.4):
* pulsar a la vez las teclas AVARILLA y AzUL durante unos 3

seg. = en la pantalla aparece L ~n destellante.

= LlirlinlE]

pantalla en fase Lrn

INICIAR LAS MANIOBRAS DE AUTOAPRENDIZAJE
START

EE +\\\

Pantallas en fase Lrn

maniobra: pantalla:
Busqueda del final de carrera en cierre | FH |
Apertura completa FR ¢
Cierre completo FA 3
Barrera cerrada Apagada

nota: durante el autoaprendizaje se puede parar la
automatizacion y regresar a la fase Lrn: es suficiente
activar una seguridad instalada o pulsar el mando STOP si
conectado.

fig. 3- Acceso a la programacion en Lrn

CONTROL DEL ESTADO DE LAS ENTRADASEN L
PANTALLA 4: segmento encendido=contacto cerrado

I~ ||
= START RADIO
= FOTOCELULA en CIERRE

= SEGURIDAD en APERTURA
6 = START
7 = STOP
En situacion de reposo, los segmentos 2, 7y 5 destellan silas
correspondientes conexiones o puentes son correctos.

ENTRAR EN LA PROGRAMACION EN Lrn

ROJO X
ver Apart. PROGRAMACION
= L0.0

para entrar en la programacion presionar la tecla ROJA

ACCIONAMIENTO ESPECIAL EN Lrn
AMARILLO 2

;> MUEVE LA BARRA

Cada vez se suelta la tecla y a continuacion se vuelve a
presionar, la hoja invierte el movimiento.
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3.3 Memorizacion de los mandos a distancia con
receptor integrado

Para el reconocimiento de los mandos a distancia seguir el
procedimiento ilustrado en la figura.

iIMPORTANTE! jPara efectuar la memorizacion / borrado la

automatizacion debe estar parada y cerrada!

Finalizadas las memorizaciones, la tecla 1 ordena el
START y la tecla 2 el START PEATONAL (figura al lado) - salvo
que los canales de salida han sido programados diferentes.

EQUIPO DE CONTROL

{1\2 1('11\2
1®ch! 1. T ﬂoom\z

N
2 & chd
3 & chd
4 & chH

Ver apart. Programacion.

Activar el aprendizaje

@

-

1 Presionar todas las teclas del
primer mando a distancia que se
desea memorizar (si la memoria
del receptor esta vacia), o bien
de un mando a distancia ya
memorizado => se activa el estado
de aprendizaje durante 30".

- para confirmar: en las

iRecordar!

1

pantallas aparece 5E£d.

S Duranteel tiempo de programacion e
g posible llevar a cabo la memorizacion
c del primer mando a distancia y/o de
© otros, segun se desee.

8 | Unaveztranscurridos los 30" el estado
5 | de autoaprendizaje termina.

2 - para confirmar: el led se apaga.

o

Q.

S

o

|_

A partir de este momento
para efectuar una nueva
memorizacion, sera necesario
activar de nuevo el estado de
aprendizaje, esto es, ejecutar
la fase @ utilizando un mando a
distancia ya memorizado.

NOTA:
el procedimiento sdlo es vélido paramandos adistancia
en el modo 0.

Memorizar el primer mando a distancia

® 2 Presionar una tecla cualquiera del
mismo mando a distancia.

- para confirmar: en las pantallas
aparece £J durante 2 seg. y luego la
direccion del mando a distancia (J00).
I'anotar la direccién para poder
borrar este mando a distancia en
cualquier momento.

Memorizacion de otros mandos a distancia

3 Presionar todas las teclas del nuevo mando a
distancia que se desea memorizar.

4 Presionar una tecla cualquiera del mismo
mando a distancia.

- para confirmar: en las pantallas
aparece £, y luego la direccion (de
00 1 a 099).

I anotar la direccion.
Memorizarunotrasotrotodoslos mandos
a distancia, repitiendo para cada uno
/ | las fases 3y 4 (anotar las direcciones).
I después de cada memorizacion el
tiempo de programacion se reinicia.

(Deor

o ParaSALIR antes de que transcurran los 30" presionar una tecla de un mando a distancia memorizado (todas las memorizaciones
gue se han confirmado se guardaran).
« EIBORRADO de todos los mandos a distancia memorizados puede realizarse con el parametro r.£r (ver Programacion), dar
la primera confirmacion con la tecla ROJAL.,
« Para BORRAR s6lo un mando a distancia - parametro rr; situarse en la direccién del mando a distancia que se quiere borrar
y dar la primera confirmacion con la tecla ROJAL.
 Para transferir todos los mandos a distancia memorizados es necesario el mddulo de memoria extraible (incluido en el catalogo)
- parametro UPL d y dnl d; dar la primera confirmacion con la tecla ROJAL.

—_antes de realizar la modificacion en la pantalla aparece SUrE, si se quiere continuar hay que volver a pulsar la tecla
ROJA = la pantalla destella 3 segundos y luego muestra donE (conclusion positiva) o bien, en caso de error, Er + (ver
codigos de error).

3.3.1 Con receptor OPCIONAL: Memory system (receptor Unico) o RPL-ECO

iATENCION! Para utilizar la Memory System (receptor UNICO) o la RPL-ECO retirar el receptor integrado acoplado y su

antena (Ver el Esquema del equipo).

* Introducir el receptor UNICO en el conector CN2 o bien el receptor RPL-ECO en el conector CN1 (Ver el Esquema del equipo

y tab.3).

« Conectarlaantenay llevar a cabo el procedimiento de aprendizaje de los mandos a distancia siguiendo las instrucciones

del receptor instalado.
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4. FUNCIONAMIENTO

4.1 Ldgicas de funcionamiento

LOGICA AUTOMATICA (légica por defecto) (La.l)

El ciclo completo de funcionamiento es el siguiente: START con barrera cerrada => la barrera abre hasta que se complete
la maniobra = permanece abierta durante el TIEMPO de PAUSA configurado = cierra cuando finaliza el tiempo de pausa.
Las Tablas siguentes resumentodalalogicay las respuestas alos mandosy las sefiales en entrada durante el ciclo de funcionamiento.

L Atencion_ IOBSTACULO-En cualquier logicade funcionamiento, ladeteccion de un obstaculo durante unamaniobra,
bloguea la maniobra y invierte la marcha 2 seg. La marcha sera inhibida mientras sigue existiendo el obstaculo; entonces
serd necesario un impulso de START para volver a accionar la automatizacion.

leyenda:

bloquea’: un START hace cerrar inmediatamente

bloquea® la maniobra se completa cuando se desactiva la fotocélula, después de 1 seg.

* STARTPEATONAL : funcionamiento idéntico al de lo START, pero con carrera peatonal. Elmando START prevalece sobre el peatonal.

)

LOGICA AUTOMATICA ENTRADA

L~

. SEGURIDAD AUXILIAR
ESTADO AUTOMATIZACION START STOP SEGURIDAD EN CIERRE PERFIL DE SEGURIDAD FOTOCELULA
inhibe la - o
cerrada abre - inhibe la apertura inhibe la apertura
apertura P P
. ) N . o . inhibe el cierre mientras
abierta (en pausa) bloquea' | inhibe el cierre (Ad) inhibe el cierre e
. vuelve a ] : invierte 2 seg. y 2
en cierre abrir bloquea vuelve a abrir bloquea bloquea
invierte 2 seg.
en apertura - bloquea’ - 9y bloquea?
bloquea
blogueada por STOP cierra - - - -

| - CUATRO PASOS

()

funcionamiento idéntico al de la I6gica Automatica, con las siguientes diferencias:

START durante los primeros 3 seg. de la apertura = bloquea la automatizacion abierta;
otro impulso de START = cierra

abierta (en pausa)

E*- AUTOMATICA SUPER

funcionamiento idéntico al de la l6gica Automatica, con las siguientes diferencias: en cualquier fase de movimiento,
el START invierte la direccion

abierta (en pausa) START = cierra ignorando il tempo di pausa
en apertura START = vuelve a cerrar
_E) -)SEMIAUTOMATICA CON STOP ENTRADA
SEGURIDAD AUXILIAR
ESTADO AUTOMATIZACION START . STOP SEGURIDAD EN CIERRE PERFIL DE SEGURIDAD FOTOCELULA
cerrada abre inhibe la - inhibe la apertura inhibe la apertura
apertura
aperta cierra | bloquea' | inhibe el cierre (Ad) inhibe el cierre inhibe el cierre (Ad)
en cierre riabre | bloquea’ vuelve a abrir mw%rltgqaggg. y bloquea?
en apertura bloquea' | bloquea' - invierte 2seg. ybloquea bloquea?
blogueada por STOP cierra - - - -
Y - PASO-PASO ENTRADA
(*)
” SEGURIDAD AUXILIAR
ESTADO AUTOMATIZACION START STOP SEGURIDAD EN CIERRE PERFIL DE SEGURIDAD FOTOCELULA
inhibe la _ L
cerrada abre apertura - inhibe la apertura inhibe la apertura
aperta cierra | bloguea' | inhibe el cierre (Ad) inhibe el cierre inhibe el cierre (Ad)
i —
: 1 : invierte 2 seg. y >
en cierre vuelve a bloquea vuelve a abrir bloquea bloquea
abrir)
en apertura bloguea’ | bloquea’ - invierte 2seg. ybloguea bloguea?
blogueada por STOP cierra - - - -

-22 -



&=Aprimatic TRAFFIC EQUIPO DE CONTROL

=R =S =NOINe L= ell Un operador maniobra la barrera con el pulsador de llave.

: Empezando con la barrera cerrada:

(WELCERIMEICHIREEN . START = ABRE mientras el mando esta activo o hasta que se haya completado la maniobra.
(L IC N U RIGER | STARTPEATONAL = CIERRAmientras el mandoesta activoohastaque se haya completadolamaniobra.

llave)

START START SEGURIDAD EN SEGURIDAD AUXILIAR
ESTADO AUTOMATIZACION (ABRE) PEATONAL STOP CIERRE PERFIL DE )
(CIERRA) SEGURIDAD FOTOCELULA
inhibe | L
cerrada abre - bloquea - apetr)tirg inhibe la apertura
. inhibe el o . inhibe el cierre
aperta cierra bloquea e inhibe el cierre (Ad)
i - u u : u
en cierre abre bloquea bloquea mw%rltgq% ::g y bloquea?
en apertura abre cierra bloquea - |nV|%r|1§q% esgg. y bloquea?
bloqueada por STOP abre cierra - - - -
B - TIMER - mientras permanece activo el START el cierre esta inhibido -

- si esta activo el START PEATONAL: un mando de START hace abrir totalmente y cuando
el mando de START esta soltado la barrera vuelve a la apertura peatonal -
- las respuestas a las entradas son idénticas a las de la LOGICA Automatica -

7 - PARK ENTRADA
SEGURIDAD AUXILIAR
) START PED. SEGURIDAD EN
ESTADO AUTOMATIZACION START STOP PERFIL DE :
(CIERRA) CIERRE SEEUR DD FOTOCELULA
inhibe la inhibe la _
cerrada abre ; - inhibe la apertura
apertura apertura P
. cierra inhibe el - . inhibeelcierremien-
abierta (en pausa) inmediatamente bloquea derre (Ad) inhibe el cierre Sy sy
. vuelve a .| invierte 2 seq.
en cierre ) - bloquea vuelve a abrir 9-y bloquea?
abrir bloguea
. invierte 2 seg.
en apertura - cierra bloquea - 9-y bloquea?
bloquea
bloqueada por STOP abre - - - - -
B - PARK SPECIAL ‘ ENTRADA
SEGURIDAD AUXILIAR
) START PED. SEGURIDAD EN
ESTADO AUTOMATIZACION START STOP PERFIL DE :
(CIERRA) CIERRE T FOTOCELULA
elimina el o
posible mando ) inhibe la .
cerrada abre de cierre apertura inhibe la apertura
memorizado
elimina el .
_ posible cierra pogilg;;lr:ﬁaenl do e inhibe el cierre
abierta (en pausa) mando transcurrido el de cierre cierre (Ad) inhibe el cierre mientras esta
de cierre  ftiempo de pausa memorizado activada
memorizado
vuelve
ir+ + .
oimin, o Siminae | @breydema
en cierre posible ; posible mando ga‘tir‘esr?lug'gce) mwirltg % esgg. y bloquea?
mando de cierre pauga q
de cierre memorizado
memorizado
completa la
apertura+ |§?~,{S§1ﬁ}?a bloquea+
ellmlpe? el y Cierra elllrlnlna el ) invierte 2 seg. y | ,
en apertura posible 4 id posible mando bloquea
mando ranscurmco de cierre bloquea
: el tiempo de ;
de cierre ausa memorizado
memorizado P
blogueada por STOP abre cierra - - - -
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4.2 Entradas y salidas

START (mediante pulsador con contacto N.O. o mediante mando
adistancia) - manda el accionamiento de la automatizacion, en
apertura o en cierre, en funcion del estado en el que la misma
se encuentre y de la légica de funcionamiento configurada.
STOP (pulsador con contacto N.C.)-la entrada ordenala parada
inmediata de la barra; para reanudar el movimiento hay que

rarric =Aprimatic

fig. 4 - Comprobacionesy sefializaciones en la pantalla

o/ 1 2 3 4
o=l 2

pantalla 1: ESTADO DE LA BARRERA

enviar un impulso de START. El STOP es prioritario respecto a I = CERRADO
todas las funciones y en cualquier fase de funcionamiento. b = en APERTURA
» Fotocélulas en cierre - la activacion de estas fotocélulas H = ABIERTO
se produce sdlo en la fase de cierre; manda la parada del d = en CIERRE
movimiento y la nueva apertura. Mientras estén activadas F = BLOQUEADO
las fotocélulas el cierre es imposible. I = deteccion OBSTACULO

Seguridad auxiliarenaperturacon perfildeseguridad-entrada
de seguridad activa en fase de aperturay cierre. La deteccion de
un obstaculo en apertura mediante el perfil de seguridad causa
una inversion del movimiento de 2 s y luego la parada de las
barras. Con un mando de START el movimiento se reanuda,
pero en la direccién opposta en la que se habia interrumpido.
Seguridad auxiliar con fotocélulas - la deteccion
de un obstaculo en apertura o en cierre mediante las
fotocélulas causa la parada de las barras. Sélo cuando se
desactivan las fotocélulas el movimiento se reanuda, tras 1
s de espera, en la direccidn en la que se habia interrumpido.

Para la senalizacion del estado de la automatizacion:

Luz destellante/> Lampara piloto (indicacién remota):

pantalla2: ENTRADAS (encendida=contactocerrado)
1 = START radio

2 = Fotocélula en CIERRE

4 = START PEATONAL

5 = SEGURIDAD en apertura

6 = START

7 = STOP

L

pantalla 3: FINAL DE CARRERA
(apagada=final de carrera activado)
1 = Final de carrera APERTURA

6 = Final de carrera CIERRE

"@ C
-i

ESTADO AUTOMATIZACION| LUZ DESTELLANTE LAMPARA PILOTO
en apertura intermitencia (1 seg.) |[luz fija p—
en cierre intermitencia (1 seg.) |intermitencia @ @ pantalla 4: SALIDAS (encendida=salida activa)
abierta apagada (parametro HH) luz f|Ja - 1 f LUZ DESTELLANTE
3 = Lampara PILOTO
cerrada/en stop apagada apagada
aun

seguridad auxiliar |luz fija -

mantenimiento |intermitencia 0,5 seg. |-
programado

Salida auxiliar mediante relé externo - activacion con
mando a distancia (ch -4) ; a impulsos de 2 seg (ej: activacion
electrocerradura de una cancela peatonal) o activacion
temporizada (ej: iluminacion) en funcion del parametro (HE).
Luz de cortesia-su encendido esta determinado por el START
0 START PEATONAL con tiempo configurable (FE).

4.3 Comprobaciones y Sefializaciones en la pantalla

5.

PresionarbrevementelateclaAMARILLA:seenciendenlaspantallas.
Para apagar volver a presionar levemente la tecla AMARILLA.

PROGRAMACION DE LOS PARAMETROS

CODIGOS DE ERROR:

noEE = no acceso a la memoria durante el encendido;

I m i =falta de datos en Memoria (presionar a la vez AMARILLO y
AZUL durante unos 3 seg =aparece L~ = presionar START);

Er =no acceso a la memoria durante UPLOAD/DOWNLOAD;

Erc = prueba seguridad en cierre;

Erd = prueba seguridad auxiliar;

Er9 = motorffinal de carrera (comprobar las conexiones);

ErFc = parada para averias en los finales de carrera;

riAn = mantenimiento programado (destella 3seg. cuando se

entra en programacion.

iIMPORTANTE! jPara efectuar la programacion la automatizacion debe estar parada y cerrada (estado "C" - fig.4)!
IMPORTANTE: durante la programacion las sefiales en entrada se ignoran.

Pulso y mantengo pulsada la tecla ROJA = = en la pantalla aparece Pr UL
Suelto la tecla ROJA = = visualizo el primer parametro con el valor configurado L L.
AZUL = = recorro los parametros

ROJA en correspondencia con un parametro = | = visualizo el valor configurado (marcado por el punto)

Pulsando la tecla BLU = | = recorro los valores posibles

Pulso y mantengo pulsada 3 seg. latecla ROJAen
correspondencia con un nuevo valor elegido = | = 3 destellos confirman la modificacion

Suelto la tecla ROJA = | = visualizo la nueva configuracion

CAMBIOS DE
CONFIGURACION

AMARILLA = | = regreso a los parametros

Ahora el parametro ya se ha modificado; puedo efectuar otras modificaciones antes de la salir de la f)rogramacién.
ATENCION: las modificaciones solo se guardan cuando se sale de la programacion (se apagan las pantallas);
si antes de salir se quita la alimentacién al equipo, se pierden las modificaciones realizadas.

Para SALIR de la programacion: | = pulsar la tecla AMARILLA hasta que se apague la pantalla

Parametros que permiten el RESET u operaciones en las MEMORIAS: antes de realizar la modificacién en la pantalla aparece
SLrE, si se confirma (ROJO) = destello de 3 seG. = donE (conclusién positiva) o bien Er + cdigo error, en caso de error.
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parametro| FUNCION ......c.cooovveeeeeeeen. POR DEFECTO | REGULACIONES
0 = AUTOMATICA,; 4 = PASO-PASO;
, 1 = CUATRO PASOS; 5 = PRESENCIA OPERADOR;
I T e T [ o7 N AUTOMATICA | 2 = AUTOMATICA SUPER,; 6 = TIMER (ENTRADA START)
3 = SEMIAUTOMATICA CON STOP; 7 = PARK
8 = PARK SPECIAL
FPH. |Tiempo de pausa.......cccceeueecvenn... 25 seq. 0 + 60 (A PASOS DE 1SEG.)
- Reduccion de velocidad - .
LP. | pre-deceleracion...................... INHABILITADA | O * 600 MsEG. (a Pasos o 100 msea. ),
LAG. |Tiempo de predestello ........cccuo.n....... 3 seqg 0 + 9 (A PASOS DE 1sEG.)
d {. |Direccion de marcha...........cccccceverrunnsn. [ 0;1
cp Fotocélula en cierre en INTERVENCION FOTOCELULA EN CIERRE EN LOGICA PARK SPECIAL:
* |16QiCa PARK SPECIAL ..veeereeeieiieaiiseeeeeeess RE-ABRE 0= RE-ABRE ; 1= PARA HASTA DESACTIVACION FOTOCELULA
E {. |Energia barra (corsa FULL)................. MAX REGULACION ELECTRONICA DE LA FUERZA DE EMPUJE: O (MINIMA) + 99 (MAX)
EC. |Energia barra (corsa RALLENTATA).... MAX REGULACION ELECTRONICA DE LA FUERZA DE EMPUJE: O (MiNIMA) + 50 (MAX)
rFP. |Deceleracion pre-final de carrera.......... e 0° + 20° (A PAsOs DE 1°)
rA. |Deceleracion post-final de carrera....... 0 seg. -
~H. |Frenado final (hard)..............c......... INHABILITADO | 0 + 5 (A pasos DE 100 MSEG.)
PSEEL. |Restablecer los valores de fabrica (por defecto) | TECLAROJAPARA CONFIRMAR (=>0EF LUZ DESTELLANTE =1, = cONCLUIDO)
Ar. |Entra en mend MANTENIMIENTO TECLA ROJA PARA CONFIRMAR
rAd!  |Entra en menit MEMORIAS TECLA ROJA PARA CONFIRMAR
Prof |Entra en programacion AVANZADA TECLA ROJA PARA CONFIRMAR
r A3 |Apertura peatonal..........cccoeerrueuneee. APRE 100% | MIN.1 + MAX 8
Tiempo de par maximo en el momento _ . -
A1 de la puesta en marcha........................ 0,5 seq. 1=05ske. ; 2=1ska
Ay |Tiempo de inversion = )
al final de maniobra......................... NO modificar
L. |Brillodelapantalla.........cccocoeueveirannee. MEDIO 0+9
: . 00= INMEDIATA ; 01= CUANDO SE AGOTA EL TIEMPO DE PAUSA (EL RECUENTO
Cierre al desactivarse S92 - 03=
Ad la fotocélula. recarga el tiempo de pausa PROSIGUE) ; 02= TRANSCURRIDOS 10SEG. ; 03= TRAS UN NUEVO TIEMPO DE
PAUSA COMPLETO (RECARGA EL TIEMPO DE PAUSA)
0 = LAMPARA PILOTO; 1+60 = MINUTOS DE ENCENDID81DE LA LUZ DE
: " i CORTESIA DESPUES DEL START O DEL START PEATONAL ; 61 = SEMAFORO
AE  |Salida auxiliar...........ccccccevvnne.e. LAMPARAPILOTO (BARRERA ABIERTA = VERDE ; OTROS ESTADOS = R0JO) NOTA: s6lg
si no esta configurada en el mando a distancia
AH. |Luz destellante en pausa................. APAGADA | O=0FF; 1= ON (EN LOGICA AUTOMATICA)
A~. |Seguridad aux.en apertura....... con FOTOCELULA | 0= PERFIL DE SEGURIDAD; 1= FOTOCELULA
EF. |Prueba fotocélula en cierre........... INHABILITADA | O=INHABILITADA; 1 =PRUEBAFOTOC. TIPOESTANDAR; 2=PRUEBAFOTOC. TIPOREFLEX|
A Prueba seguridad aux. 0 = INHABILITADA; 1 = PRUEBA FOTOCELULAS TIPO ESTANDAR; O PERFIL DE
M. lenapertura....ccooeeeeeeeeeeeeeeenn. INHABILITADA | SEGURIDAD; 2=PRUEBA FOTOCELULAS TIPO REFLEX O PERFIL DE SEGURIDAD
L. 0 - NO modificar | NO MODIFICAR
5. |Funcionamiento Master/Slave .....INHABILITADO | 0= INHABILITADO; ~ 1=MASTER, 2= SLAVE;
~n. |Borrado de un mando a distancia con direccion | 0 + 99 (ver MEMORIZACION DE LOS MANDOS A DISTANCIA)
r.tr |Borrado de todos los mandos a distancia TECLA ROJA PARA CONFIRMAR
LPL d |GuardalosdatosdelatarjetaenelMddulodeMemoriaextraible] TECLA ROJA PARA CONFIRMAR - (MODULO DE MEMORIA EXTRAIBLE OPCIONAL)
dnid |GuardalosdatosdelMdédulode Memoriaextraibleenlatarjetal TECLA ROJA PARA CONFIRMAR - (MODULO DE MEMORIA EXTRAIBLE OPCIONAL)
C”:', Ei Cﬁqﬁguraci(’)n canal de salida mando a%%’[%ncia 0 = INHABILITADO; 1 = START; 2 = START PEATONAL; 3 = STOP;
Eh_:l EhE" e S ART PEATONL | 4 = SALIDA AUXILIAR MEDIANTE RELE EXTERNO (activacion a impulsos
chi |ch3;chH . INHABILITADA | de2seg.siHE=0; activacion temporizada si AE = 1+60 seg.)
AL .t |Contador de maniobras totales - NO modificable 0000 + 9999 (INcREMENTA 1 cADA 100 MANIOBRAS)
AL .F |Contador parcial de maniobras para mantenimiento| 0000 + 9999 (1 = 10 MANIOBRAS) (RESET MEDIANTE AL .5 0 AL .r)
- ; - ) 0000 +9999 (1 = 10 MANIOBRAS) CON PASO MINIMQ 100 MANIOBRAS -
AL.5 |Configura el ciclo de mantenimiento en AL F CADA CONFIGURACION PONE A CERO EL CONTADOR L.
AL .~ |Pone a cero el contador AL .F ROJO PARA CONFIRMAR

RECUERDA: @(

AZUL
para seleccionar

ROJO
per confirmar

4

AMARILLO
para salir

&

-25-

Espaiiol




Espafiol

EQUIPO DE CONTROL
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» Se recuerda que de conformidad con el D.M. 2006/42/CEE, una vez finalizada la instalacion hay que rellenar una Declaracion
de Conformidad de lamaquina y una Propuesta de Mantenimiento Programado y entregar dichos documentos al usuario.

6.1 Mantenimiento programado

Se aconseja consultar con la Empresa Instaladora de la automatizacion y establecer un plan de mantenimiento programado,
como previsto por las normativas del sector (para los Paises de la CEE: Directiva Maquinas 2006/42/CEE).
« Se recomienda programar el ciclo de mantenimiento del equipo (Ver Programacion de los parametros).

Una vez alcanzado el nimero de maniobras programado, la necesidad de mantenimiento se indica mediante la luz intermitente
que parpadea con mayor frecuencia durante las maniobras, y en el equipo mediante el mensaje 1 Fr intermitente por unos 3
seg. cuando se entra en programacion intermitente por unos 3 seg. cuando se entra en programacion.

Una vez finalizado el mantenimiento, programar el nuevo ciclo en el equipo (Ver Programacion de los parametros).
El mantenimiento recomendado por Aprimatic S.p.A. para la instalacion eléctrica es el siguiente:

OPERACION

FRECUENCIA
media

Comprobacién del buen funcionamiento de los
dispositivos de deteccion y antiaplastamiento (fotocélulas,
detector, seguridad (perfiles) y de las regulaciones

6 meses

Control del buen funcionamiento de lainstalacién eléctrica
y prueba de intervencion para la dispersion del interruptor
automatico diferencial que protege la instalacién

6 meses

Revisar por dentro la caja eléctrica que debe
mantenerse limpia y exenta de insectos o humedad

6 meses

Comprobar que las baterias de los mandos a distancia
funcionan correctamente y sustituirlas si procede

6 meses

Eliminar los posibles obstaculos que oscurezcan
permanentemente el haz de las fotocélulas (ej: ramos
o arbustos)

6 meses

7. ADVERTENCIAS PARA EL USUARIO

A\

- Atencién

]

Antes derealizar el mantenimiento, desconectar la
automatizacién delared de alimentaciéon mediante
el interruptor diferencial de lainstalacién eléctrical

Se recuerda que la garantia no cubre las baterias,
ya que son materiales de consumo.

Se recomienda no abandonar la bateria en el
ambiente sino utilizar los depdsitos adecuados
situados en los puntos de venta de las baterias.

Las instrucciones facilitadas forman parte integrante y esencial del producto. Las mismas deben entregarse al usuario y
deben leerse atentamente porque contienen advertencias importantes para el uso y el mantenimiento. Estas instrucciones

deben conservarse y entregarse a todos los posibles usuarios futuros.

Este equipo debe utilizarse exclusivamente para el uso para el cual esta destinado. Todo uso que no sea el indicado es

impropio y por tanto peligroso.
Esta prohibido alterar o modificar el producto.

Encargar periddicamente un mantenimiento adecuado segun previsto en el Manual de mantenimiento entregado por el instalador.

Tener controlados los mandos a distancia u otros dispositivos de activacion del movimiento para evitar que nifos o
personas no autorizadas los accionen involuntariamente.
Laconexion,lapruebaylapuestaenfuncionamiento,asicomolascomprobaciones periddicasylasintervenciones demantenimiento,
limpiezadel accionamiento inclusive, pueden ser efectuadas so6lo por técnicos especializados einstruidos acercadel producto.
En caso de averias o funcionamiento irregular, cortar la alimentacion a la automatizacion accionando el interruptor principal.
No tratar de intervenir o reparar la unidad principal y contactar con el instalador de la automatizacion u otro instalador
especializado. El incumplimiento de esta advertencia puede conducir a situaciones peligrosas.

- Atencién |

El usuario no puede intervenir en la instalacion y en el equipo de control, ni trabajar dentro de la caja eléctrica. En caso
de averias 0 ausencia de energia eléctrica, se puede maniobrar la barra manualmente (ver el Manual de instalacion del

ESPACIO RESERVADO AL INSTALADOR
KJ

actuador).

& Aprimatic

Aprimatic S.p.A.
via Leonardo da Vinci, 414

40059 Villa Fontana di Medicina - Bologna - Italia

Tel. +39 051 6960711 - fax +39 051 6960722
info@aprimatic.com - www.aprimatic.com

SE RUEGA ENTREGAR UNA COPIA DE ESTA PAGINA AL USUARIO

-26 -



&=/Aprimatic.

TRAFFIC

-27 -



&Aprimatic

Aprimatic S.p.A.
via Leonardo da Vinci, 414
40059 Villa Fontana di Medicina - Bologna - Italia
Tel. +39 051 6960711 - fax +39 051 6960722
info@aprimatic.com - www.aprimatic.com

-28 -



