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CUADRO DE CONTROL T100.1

Sistema de control para motores industriales monofasicos.

Instrucciones para la instalacion.
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Normas de seguridad

o0 Enla ejecucién de las operaciones, atenerse a las indicaciones del fabricante.
o Elinstalador tiene la obligacion de controlar la instalacién y el correcto funcionamiento del equipo.
o Esta prohibido utilizar el producto para usos distintos a los previstos o impropios.
o Esta prohibido manipular o modificar el producto.
o Utilizar repuestos originales.
o Delimitar el area afectada por las operaciones para impedir el acceso de personal no autorizado.
o El area donde se ejecutan las operaciones tiene que estar libre de obstaculos y con un pavimento
no resbaladizo.
o Utilizar herramientas que estén en buen estado.
o0 Esta prohibido trabajar en un ambiente que esté escasamente iluminado y dafiino para la salud.
o0 Esta prohibido el transito de personal no autorizado por el area afectada por las operaciones.
0 Esté prohibido dejar el area de trabajo sin vigilancia.
. Para evitar el riesgo de incendio o descarga
ADVERTENCIA eléctrica, asegurese que el cableado existente
. » se encuentre en buena condicién y que la
Antes de la  instalacion y seccion de los cables sea el adecuado.
funcionamiento de su T100.1,
- PD308 aseglrese de leer y guardar estas
1 ::'d'gm*‘d““"" instrucciones de seguridad. . No utilice su T100.1 si este ha recibido un golpe

Precauciones Generales de Seguridad

1. GUARDE ESTAS INSTRUCCIONES.

Este Manual del Usuario contiene informacion
importante sobre la seguridad y el funcionamiento de
su T100.1.

2. No exponga su T100.1 a la lluvia, nieve, rociado,
salpicaduras o polvo.

3. No use accesorios que Aprimatic no recomiende o
venda. Esto puede ocasionar incendio, descarga
eléctrica o dafio personal.

4. El T100.1 est4 disefiado para estar permanentemente
conectado a su sistema. Para asegurar el
funcionamiento de este producto, debe ser instalado
por personal especialista.

fuerte, una caida, o haya sido dafiado. Si el
T100.1 tiene algun defecto, poéngase en
contacto con Aprimatic.

. No desarme el T100.1, si Ud. mismo intenta

reparar la unidad, causar mas

problemas.
Contacte con Aprimatic.

puede

. Este producto tiene riesgo de descarga eléctrica

dado que su alimentacion es de 220Vca, antes
de intentar cualquier mantenimiento, limpieza o
trabajo en la unidad o en los circuitos
conectados al T100.1 desconecte el equipo.
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Objeto del manual

Este manual ha sido redactado por el fabricante y forma parte integrante del producto. La informacion
gue contiene esta dirigida a los operadores expertos encargados de la instalacion y el mantenimiento
extraordinario. Dichos operadores tendran que poseer competencias y capacidades especificas para
llevar a cabo correctamente y con toda seguridad las operaciones de su competencia. El respeto
constante de las instrucciones del manual garantiza la seguridad del personal, ahorro de tiempo y una
mayor durabilidad del producto. Para evitar maniobras indebidas con el consiguiente riesgo de
accidentes, es importante leer con atenciéon este manual y respetar escrupulosamente las informaciones
gue contiene.

Campo de aplicacion

Equipo para el control de motores monofasicos de 220Vac hasta 0,75 Kw de potencia, dedicados al
accionamiento de Barreras, Puertas Correderas y Puertas Basculantes.

Principales caracteristicas

Receptor incorporado para modo Acceso Comun o Atutocodificacion (con opcion de ampliacion
de memoria) y posibilidad de conectar otro tipo de receptor.

Funcion de Freno eléctrico.

Funcion de Ralentizacién al final del recorrido antes de pulsar final de carrera.
Control de ANTIAPLASTAMIENTO ajustable por potenciometro.

Posibilidad de conexién directa de Banda de Seguridad Conductiva.

Seleccién de respuesta a la inversién en Rapida o Lenta.

Ajuste del tiempo de trabajo por potenciémetro con 2 niveles de fondo de escala.
Posibilidad de conexién de la fotocélula en modo test.

Control del recorrido por finales de carrera y/o limite de tiempo.

Parada de emergencia (STOP).

Seguridad en cierre y apertura (fotocélulas).

Contacto para Luz de Garaje.

Zbcalo para conexion de MODULO DE SEMAFOROS.

Cierre por corte de fotocélula, seleccionable.

LED’s indicadores de estado de:

o F/C de cierre 0 Banda de seguridad
o F/C de apertura 0 Automatismo abierto
0 Pulsacioén de Abrir 0 Automatismo abriendo
0 Pulsacién de Cerrar 0 Automatismo cerrando
o Stop 0 Red conectada
o Fotocélula en Cierre 0 Memorizacion de mandos
o0 Fotocélula en apertura
Modos de funcionamiento:
¢ Automatico ¢ Barrera ¢ Super-autom. cierre por
¢ Super-automatico ¢ Hombre presente fotocélula.
¢+ Manual ¢ Autom. cierre por foto. ¢ Barera ciere por foto.
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1. DESCRIPCION

T100.1 es un equipo para el control de motores monofasicos de hasta 0,75 KW destinados a accionar

Barreras o Puertas Automaticas de garaje.

Incorpora: receptor de 433.92 MHz, integrado en placa base, la electrénica necesaria para la conexion
directa de banda de seguridad conductiva, ajuste variable de antiaplastamiento, 5 modos diferentes de
funcionamiento, posibilidad de realizar test a la fotocélula antes de cada maniobra de cierre aunque
ésta no disponga de la funcion especifica de test, conexiones para seguridad en apertura y posibilidad
se seleccionar una respuesta rapida en inversion de maniobra.

1.1.Diagrama en bloques del equipo

RX SI/NO: Jumper para activar/desactivar el receptor
integrado.

T APER/CIERRE: Potenciémetro de ajuste del tiempo de
maniobra de 0 a 60 seg o de 0 a 240 seg segun la
seleccion del DIP 7.

T. ESPERA: Potencidbmetro de ajuste del tiempo de
espera antes de cerrar, s6lo en modo automatico.

ANTIAPLAST.: Potenciometro de

sensibilidad de antiaplastamiento.

ajuste de la

P AUTO: Pulsador para codificacion y borrado de
mandos.

P MANIOBRA: Pulsador para dar un pulso de maniobra.
LED ALIMENTACION: Indica tension de red.

LED P. MANIOBRA:
maniobra.

Indica que recibe pulso de

LED ABRIENDO: Motor funcionando en sentido apertura.

LED CERRANDO: Motor funcionando en sentido de cierre.

LED ABIERTA: El automatismo esta en posicion de abierto.

LED AUTOAPREN: Con parpadeo rapido indica que no hay
ningiin mando memorizado. Con parpadeo lento indica memoria
a bierta para memorizar mandos. Apagado indica que tiene algun
mando memorizado.

DIP SWITCH 1-3: Eleccién modos de funcionamiento.
DIP SWITCH 4: Activacién de freno eléctrico.

DIP SWITCH 5: Seleccién de Ralentizacién en los finales de
recorrido.

DIP SWITCH 6: Seleccién de respuesta rapida en la inversion.

DIP SWITCH 7: Seleccién de la escala de tiempo de maniobra en
combinacién con el potenciometro T APER/CIERRE.

DIP SWITCH 8: Para grabar el recorrido del automatismo.
FUSIBLE 24VDC: Fusible de 1 A para alimentacién accesorios.

FUSIBLE GENERAL 220 VAC: Fusible de 6,3 A retardado de
alimentacién general del cuadro.

JUMPER ANULACION ZOCALO AMPLIACION
ANTENA RECEPTOR RECEPTORllNTEGRADO MEMORIA RECEPTOR
INTEGRADO I:I] @ @ I
POTENCIOMETRO AJUSTE
TIEMPO MANIOBRA — OO - —
POTENCIOMETRO AJUSTE - L
TIEMPO ESPERA o o
PULSADOR P AUTO— .
|: ZOCALO PARA MODULO
POTENCIOMETRO AJUSTE___| — DECONTROL DE
ANTIAPLASTAMIENTO SEMAFOROS
CONECTOR PARA— |:] P
RECEPTOR ENCHUFABLE [ ]
+— FUSIBLE 24VDC (1A)

/

SW1 - DIP SWITCH |
PROGRAMACION

PULSADOR P MANIOBRA

ERN

FUSIBLE GENERAL 220VAC
6.3A RETARDO

T [ 0 m-

CONEXIONES ENTRADA

/ RED DE 220VAC
CONEXIONES FINAL DE CARRERA \
CONEXIONES DE PULSADORES MANIOBRA . . X
CONEXION ALIMENTACION  CONEXION  CONEXIONES
CONEXIONES PARA ACCESORIOS DE SEGURIDAD ACCESORIOS 24VDC LUZ GARAJE DE MOTOR

MIU_582100159_01_(T100_1)

Pagina 5 de 17. ED: 01




<=/primatic

T100.1 Manual Usuario / Instalacion

LED’s ENTRADAS

e _—
=
goo @
D Al iy el 0

1 — —

I T J 1 1
LED FINAL DE CMRRERA;E'.BIERTO_’i J N L LED ESTADO BANDA DE SEGURIDAD
LED FINAL DE CARRERA CERRADO LED ESTADO FOTOCELULA DE APERTURA
LED PULSO MANIOBRA ABRIR LED ESTADO FOTOCELULA DE CIERRE
LED PULSO MANIOBRA CERRAR LED DE ESTADO DE STOP

1.2.Especificaciones Técnicas.

Tension de alimentacion 220 Vac.

Potencia méxima de 0,75 Kw.

Frecuencia 50 Hz.

Fusible alimentacion general de 6,3 A 250 V. retardado.
Fusible alimentacién accesorios de 1 A 250 V.,

Salida control luz de garaje con contacto libre de tension.
Salida 24Vdc fija o controlada, maximo 250mA.

Memoria normal para 125 mandos en modo Autocodificacién, ampliable a mas de 1000
usuarios (con médulo de memoria MCA). En modo Acceso Comun el nimero de mandos
gue admite la memoria es ilimitado.

Grado de proteccion IP55 (solo en contenedor IP55 con entradas de cable por
prensacables).

2. INSTALACION

ATENCION: La instalacién del producto queda reservada al personal técnico cualificado del
servicio de asistencia y/o montaje.

ATENCION: La instalacion eléctrica tendréa que estar realizada en conformidad con las normas

vigentes.

ATENCION: Cortar siempre la tensién antes de abrir el contenedor.

2.1.Preparacion

El equipo puede instalarse tanto en el interior como en el exterior del motor.

ATENCION — El montaje en el interior se admite Gnicamente si esta previsto por el fabricante.

En caso de montaje en el exterior, es necesario preparar las herramientas necesarias para la fijacion
a la pared , las conexiones eléctricas y los dispositivos siguientes:

1.- tacos de expansion @ 6 mm.

2.- prensacables PG16 del tipo skintop.

3.- un interruptor magnetotérmico multipolar con 3 mm de apertura minima de contactos.

4.- un pulsador de emergencia.

5.- cables aprobados para uso externo de 0,75 mm? y15 mm? de seccién minima.

MIU_582100159_01_(T100_1) Pégina 6 de 17. ED: 01
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2.2.Montaje

1.- Fijar el equipo a una altura minima de 30 cm, utilizando los agujeros premarcados en el fondo del

contenedor plastico.

2.- Introducir los cables de conexion a través de los agujeros premarcados en el fondo del contenedor
y utilizando los prensacables indicados.

3.- Instalar el interruptor magnetotérmico multipolar.

4.- Instalar un pulsador de emergencia en una posicién desde la cual sea posible ver el sistema de

automatizacion.

5.- Utilizar los cables de 1,5 mm?® 6 de la seccién adecuada para conectar la alimentacion de la linea
al motor y los de 0,75 mm? para conectar los dispositivos de 24 Vdc. y sefiales de mando.

2.3.Conexiones eléctricas

Realizar las conexiones eléctricas segun el esquema siguiente.

ATENCION — Antes de realizar la conexién es necesario cortar la alimentacién eléctrica de la linea.

ATENCION - La instalacion eléctrica debera ser realizada por personal cualificado en conformidad
con las normas en vigor y utilizando materiales certificados.

Esquema de conexiones

Alimentacion
Consumo
Sensibilidad
Alcance

Aprimatic

CUADRO CONTROL

220Vac
< 50 mA
= -100 dBm
= 100 metros

o

T100.1
433,92MHz

ER<O

RX SINO|

RX ON

SENALIZACIONES DIODOS LED'S

b

RX OFF

3

ALIMENTACION [TT]

PULSO DE MANIOBRA [TT]

EJECUTANDO MANIOBRA DE APERTURA [TT]
POSICION CERRADO [TJ]
:RECORRIDO[@E]: POSICION ABIERTO [T]
: [W]: AUTOAPRENDIMIENTO [T

. | TIEMPO APERTURAICIERRE

AJUSTE DE POTENCIOMETROS

TIEMPO ESPERA ENTRE APERTURAICIERRE

SELECCION MODO |

S

l

=

ANTIAPLASTAMIENTO (AL MINIMO DESACTIVADO)

1

Q)

N

MODULO M100 (125 Usuarios).
OPCIONAL MCA (>1000 Usuarios).

Y

RX SI/NO

ANTENA

RX 7 i EQUIPAMIENTO OPCIONAL

P MANIOBRA

SELECCIONMODO |

5 e T100 MS (SEMAFORO)

\ PROTECCION PROTECCION
K 24vdc (1A) 220Vac (6.3A)
\ RETARDADO

PAUTO

RECEPTOR
OPCIONAL

OFF | AUTOMATICO

FRENO

OFF

SUPER AUTOMATICO

RALENTIZACION

OFF | MODO MANUAL

RESPUESTA RAPIDA

OFF | MODO BARRERA

o | ~1|an fen|

TIEMPO M. 60-240

ON_| HOMBRE PRESENTE

GRABACION RECORRIDO

ON | AUTOM. C. FOTO

ON [ S-AUTOM. C. FOTO.

ON | BARRERA C. FOTO

Este producto solo puede ser manipulado por instaladores
cualificados, con conocimientos y equipamiento adecuados

para la comecta manipulacion y conexion del equipo.

1A 250V

COMUN

COMUN

ABRIR
CERRAR

COMUN
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COMUN
BANDA.S,
COMUN
4V
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ABRIR
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COMUN
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COMUN
F.C.ABIERTO @
F.C. CERRADO 9

COMUN
PUL.ABRIR > |
PUL.CERRAR "=

COMUN

SETASTOP 5 [~
| SETASTOP §

| FOTO. CIERRE

‘ LK
X M1

CIRTUITO
TEMPORIZADO
LUZ GARAGE

P. MAX.
750W

ALIMEN. 24Vce
FOTOTEST

FOTO.APERTURA

3] ~{
' o
BANDA SEGU.
<

ETI_422000085_01
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Conviene separar en mazos embridados los cables de conexidn relativos a mandos respecto a los
cables de potencia.

3. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

Una vez completada la conexién de la forma indicada, y tras haber controlado atentamente las conexiones
eléctricas, restablecer la alimentacion de la red y controlar que la instalacion funcione apropiadamente
segun las indicaciones a continuacion.

3.1.Pruebas de funcionamiento

1. Al conectar la alimentacion al cuadro de control, el equipo T100.1 realizara un test de conexionado y
comprobara si el STOP esta conexionado, en caso de no estarlo el cuadro lo indica encendiendo a la
vez de forma intermitente los LED’s ABIERTA y AUTOAPREN.

2. Si el cuadro de control es la primera vez que se instala, el LED rojo (AUTOAPREN), comienza a lucir
intermitentemente de forma rapida, indicando que no hay ningdn mando memorizado. Esto es asi
siempre que la memoria esté vacia.

Para grabar un mando ver el punto 5.1.

4. Seleccionar el modo de funcionamiento del cuadro con el SWITCH de programacién. (Al cambiar de
modo nho es preciso resetear el cuadro).

5. Con el modo HOMBRE PRESENTE podemos ver con facilidad si el motor esta conectado en el sentido
correcto. (este modo so6lo funciona con pulsadores).

3.2. Ajuste de los potenciometros

T APER/CIERRE .- Este potenciémetro permite ajustar el tiempo de maniobra en combinacién con el DIP
SWITCH 7.

1°) Con el DIP SWITCH 7 a ON, la duracién del recorrido sera ajustable entre 0 y 240seg.
2°) Con el DIP SWITCH 7 a OFF. la duracion del recorrido seré ajustable entre 0 y 60 Seg.

ESTE AJUSTE ES COMPATIBLE CON EL RESTO DE MODOS DE FUNCIONAMIENTO.

Descuento del tiempo de cierre.- Cuando el automatismo se mueve hacia el cierre y se le produce una
inversion de la maniobra, el equipo tiene en cuenta el tiempo que llevaba cerrando para tomarlo de
referencia en esta apertura, no empleando asi el tiempo total de trabajo. Esta prestacién es muy Uutil para
alargar la vida de los motores en dispositivos que funcionan por tiempo de trabajo como es el caso de
actuadores hidraulicos.

T ESPERA.- Este potenciometro permite regular el tiempo de pausa que precede al cierre automatico de
la automatizacioén, cuando se selecciona el modo de funcionamiento automatico.

ANTIAPLAST. - PARA QUE EL EQUIPO NO PROCESE EL ANTIAPLASTAMIENTO SITUAR ESTE AL
MINIMO, girar potenciémetro en sentido anti-horario hasta el final del recorrido en esta posicion el
antiaplastamiento actuaria solo, en el caso que la corriente superara el 100% del consumo normal, como
proteccion del equipo.

Para realizar el ajuste, este potenciometro es de pasos (click's), cada paso incrementa el nivel de actuacién
en un 5% de la corriente que normalmente circula por el motor.

1°) Realice una apertura y un cierre completo si el motor esta frio, si el motor ha estado en funcionamiento
no es necesario.

MIU_582100159_01_(T100_1) Pégina 8 de 17. ED: 01
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29) Con el potenciémetro al minimo, suba un click en el potenciometro de antiaplastamiento.

3°) Realizar un recorrido, si la puerta se detiene vuelva al paso 2, si no se detiene subir un click mas y
realizar otro recorrido hasta que el motor no se detenga por consumo excesivo.

Asegurar también la operacién de cierre, si invierte en esta maniobra de cierre, se subira un punto mas el
potenciémetro.

T100.1 Manual Usuario / Instalacion

Hacer varias maniobras, si el automatismo no se detiene el antiaplastamiento ha quedado ajustado, probar

a detener el automatismo para comprobarlo
ESTA FUNCION NO TIENEN EFECTO DURANTE LA RALENTIZACION (dip-sw 5 en ON).

ATENCION — Con motores provistos de embrague mecéanico para limitar la fuerza del motor siga uno de
estos procedimientos:

a.- Fije el embrague al maximo y ajuste el antiaplastamiento.

b.- Fije al maximo la regulacion de antiaplastamiento y ajuste a continuacion el esfuerzo del embrague

mecanico.

3.3.Programacion del funcionamiento

A partir de este momento se puede empezar la programacion. Mediante los DIP SWITCH seleccionaremos
el modo de funcionamiento y otras funciones accesorias.

MODO MANUAL

SWITCH Manual: La alimentacion para la maniobra de apertura del motor, se activa cuando se recibe una orden por mando o
1 5 3 pulsador y se desactiva, bien por fin de la temporizaciéon programada con el potenciometro T.APER/CIERRE, bien por
activacion del final de carrera de apertura, bien por activacion de la fotocélula de apertura o bien por una nueva orden

OFF | ON | OFF | mediante mando o pulsador.
La alimentacién para la maniobra de cierre del motor, se activa cuando se recibe una orden por mando o pulsador en
1 estado de apertura. La desactivacion de la maniobra de cierre se realiza, bien por fin de la temporizacion programada

con el potenciémetro T.APER/CIERRE, bien por activacion del final de carrera de cierre o bien por orden del mando,
pulsador o activacién de fotocélula o de la banda de seguridad. En la maniobra de cierre cuando se activa la fotocélula,
mando, pulsador o banda de seguridad, el cuadro invierte automaticamente la maniobra del motor.

MODO AUTOMATICO

SWITCH Automatico: La alimentacién para la maniobra de apertura del motor, se activa cuando se recibe una orden de
activacion por mando o pulsador y se desactiva por fin de la temporizacién programada con el potenciometro
1 2 3
T.APER/CIERRE, bien por activacion del final de carrera de apertura o bien por activacion de la fotocélula de apertura.
OFF | OFF | OFF | | a alimentacién para la maniobra de cierre del motor, se activa por fin de la temporizacién programada con el
SWi1 potenciémetro T.ESPERA. La desactivacion de la maniobra de cierre se realiza, bien por fin de la temporizacién
ON programada con el potenciémetro T.APER/CIERRE, bien por activacién del final de carrera de cierre o bien por orden de

desactivacion (mando, pulsador o activacion de fotocélula o de la banda de seguridad). En la maniobra de cierre cuando
se activa la fotocélula ,mando, pulsador o banda de seguridad, el cuadro invierte automaticamente la maniobra del motor.

MIU_582100159_01_(T100_1)
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MODO SUPER-AUTOMATICO

SWITCH SUPER-AUTOMATICO: El funcionamiento es similar en todo al modo automatico, afiadiéndose ademas la siguiente

1 2 3 operatividad:

. En estado de “abriendo” si recibe un nuevo pulso de mando, se detiene y comienza a contar el tiempo de
espera, transcurrido éste el automatismo cerraria. Si estando en tiempo de espera recibe un nuevo pulso,

SW1 el automatismo iria a cerrar.
. En estado de “abierta” , si recibe un nuevo pulso de mando, detiene el tiempo de espera y el automatismo
irfa a cierre..

MODO BARRERA

SWITCH MODO BARRERA: La alimentacién para la maniobra de apertura del motor, se activa cuando se recibe una orden de
activaciéon por mando o pulsador y se desactiva por fin de la temporizaciéon programada con el potenciémetro
1 2 3 T.APER/CIERRE , bien por activacion de la fotocélula de apertura o bien por activacion del final de carrera de apertura .

ON | ON | OFF | La alimentacion para la maniobra de cierre del motor, se activa si se da un pulso de cierre entre comin y CERR. La

desactivacion de la maniobra de cierre se realiza, bien por fin de la temporizacién programada con el potenciometro
T.APER/CIERRE, bien por orden de desactivacién (mando, pulsador , activacion de fotocélula o banda de seguridad), o
bien por activacion del final de carrera de cierre. En la maniobra de cierre cuando se activa la fotocélula, mando,
pulsador o banda de seguridad, el cuadro invierte automaticamente la maniobra del motor.

Si cuando se esta ejecutando una maniobra de apertura se recibe una orden por CERR el cuadro memorizara ésta orden
y se ejecutara de inmediato al pulsar el final de carrera de apertura.

MODO HOMBRE PRESENTE

SWITCH MODO HOMBRE PRESENTE: Esta funcién solo funciona con los pulsadores de apertura y de cierre.

1 2 3 NO FUNCIONA CON EL MANDO A DISTANCIA.

Para este modo de funcionamiento se requiere la presencia fisica de un operador que abra y cierre la cancela. Para
OFF | OFF | ON I qrdenar la apertura hay que oprimir y mantener oprimido el pulsador de Star (apertura), al soltar el mismo se detiene el

movimiento de la cancela. Si se activa la fotocélula o la banda de seguridad el equipo ordena el bloqueo del movimiento
de la cancela, en este caso el operador tendra que liberar el pulsador de mando y optar por oprimir el pulsador de
apertura o cierre

Para cerrar hay que oprimir sin soltarlo el pulsador de cierre; si se activa la fotocélula o la banda de seguridad el equipo
ordena el bloqueo del movimiento de la cancela, en este caso el operador tendra que liberar el pulsador de mando y optar
por oprimir el pulsador de apertura o cierre. La misma situacion se produce al presionar a la vez los pulsadores de
apertura y cierre.

MODO AUTOMATICO CIERRE POR FOTOCELULA

SWITCH

El funcionamiento es el mismo que el modo automatico con la particularidad de que si el automatismo esta abriendo o

abierto y se corta la fotocélula, tras liberarse ésta, el automatismo cierra en 2 seg. sin esperar a finalizar el tiempo de

espera que se haya ajustado.
Si no se corta la fotocélula (o no esta instalada) el cierre se producira transcurrido el tiempo de espera ajustado.
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MODO SUPER-AUTOMATICO CIERRE POR FOTOCELULA

SWITCH
1 2 3
OFF| ON | ON
SWi1

El funcionamiento es el mismo que el modo Super-automatico con la particularidad de que si el automatismo esta
abriendo o abierto y se corta la fotocélula, tras liberarse ésta, el automatismo cierra en 2 seg. sin esperar a finalizar el
tiempo de espera que se haya ajustado.

Si no se corta la fotocélula (o no esta instalada) el cierre se producira transcurrido el tiempo de espera ajustado.

MODO BARRERA CIERRE POR FOTOCELULA

SWITCH

El funcionamiento es el mismo que el modo Barrera con la particularidad de que si el automatismo esta abriendo o abierto
y se corta la fotocélula, tras liberarse ésta, el automatismo cierra en 2 seg. sin que sea necesaria una orden de cierre.

Si no se corta la fotocélula (o no esta instalada) el cierre se producira por la orden de cierre normal.

FUNCION FRENO ELECTRICO

FUNCION DE FRENADO ELECTRICO: Cuando el SWITCH 4 es colocado a ON, siempre que el motor sea detenido, ya

SWITCH
sea por corte de fotocélula, final de carrera o finalizacion del tiempo seleccionado, al motor le sera aplicado un freno
4 eléctrico automéaticamente.
ON/OFF NO SE APLICARA EL FRENO ELECTRICO aunque esté seleccionado en ON en la inversion por banda de seguridad o
antiaplastamiento.
NO SE APLICARA EL FRENO ELECTRICO aunque esté seleccionado en ON en la inversion por fotocélula o pulso si
estéa seleccionada en ON la funcién de RESPUESTA RAPIDA.
FUNCION RESPUESTA RAPIDA
SWITCH La funcién de respuesta rapida se aplica cuando el automatismo esta cerrando en los siguientes casos:
5 - siempre en la inversién por banda de seguridad o antiaplastamiento (aunque este dip-sw esté en OFF).
ON/OFF

- si se pone a ON dicho dip-sw, la inversion del motor sera casi instantanea cuando el automatismo esté
cerrando tanto en corte por fotocélula como por sefial de pulso o mando. Si la funcion FRENO esta
activada en este caso no actuaria el freno (pero si actuaria el freno al tocar los finales de carrera).

Solo debemos utilizar esta funcion cuando se considere la inversion por fotocélula, pulso o mando una
actuacion de EMERGENCIA, ya que su uso continuado dafiaria el reductor del motor.

No se recomienda utilizarlo con motores de alta potencia que muevan cancelas muy pesadas.

MIU_582100159_01_(T100_1) Pagina 11 de 17.

ED: 01




<=/primatic

T100.1 Manual Usuario / Instalacion

FUNCION GRABACION DE RECORRIDO y RALENTIZACION

SWITCH Funcién Grabacién de Recorrido.
5y8 Para la grabacion de recorrido realice los siguientes pasos partiendo de puerta cerrada.
Pasos a seguir:
ON/OFF

1°) Ponga a ON el dp-sw-8.

2°) Realice el recorrido de apertura a grabar, el motor se debe de detener por finales de carrera o por pulsaciéon
en pulsador P.Maniobra disponible en el equipo.

3°) Con el potenciémetro Aper/Cierre ajuste el tiempo de la siguiente manera.

Con el potenciémetro al minimo (potencidmetro a tope en sentido anti-horario), vaya girando éste hasta
que los leds Abierta y Autoapren se queden encendidos a la vez.

(Podra comprobar que si giramos un poco mas en sentido horario se nos encendera el led Autoapren,
indicandonos que el tiempo de apertura es algo mayor al recorrido grabado, si giramos en sentido
antihorario veremos que el led que ahora se enciende es el de Abierta indicAndonos que el recorrido

seleccionado es inferior al recorrido grabado).
4°) Ponga a OFF el dp-sw-8.

recorrido, se debera poner en ON el SWITCH 5.
NOTA:

de carrrera o un final de recorrido no realizaréa la parada lenta de nuevo.

4. CONTROL DEL FUNCIONAMIENTO

Tras seleccionar el modo y los tiempos de funcionamiento, se recomienda controlar los
dispositivos externos conectados a la tarjeta asi como el estado de los LDE’s.

4.1.Control del funcionamiento de los dispositivos externos

Entrada START — Contacto del tipo N.A. que envia el impulso de arranque a la automatizacion. También se
utiliza como pulsador de entrada para actuar sobre el médulo de semaforos en modo prioridad para entrar.

Entrada CERR — Contacto del tipo N.A. que envia el impulso de cierre a la automatizacién si estd en modo
barrera u hombre presente. También se utiliza como pulsador de salida para accionar la automatizacién y
activar el médulo de semaforos en modo prioridad para salir.

Entrada STOP — Contacto de seguridad N.C. que tiene la prioridad en cualquier estado y respecto a todas
las funciones. Si interviene el STOP, el equipo ordena el bloqueo del movimiento en la posicion en la que se
encuentra la cancela; tras la eliminacion de la activacion del STOP el movimiento se reanudara sélo tras
recibir una nueva orden.
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Entrada fotocélula cierre — Contacto de seguridad N.C. activo sélo en la fase de cierre. Si interviene la
fotocélula, se ordena una parada de la automatizacion con la posterior apertura de la cancela hasta el final
de carrera. Cuando la cancela esta abierta y la fotocélula activada, ésta impedira que la automatizacion
vuelva a cerrarse en todos los modos de funcionamiento.

Si se desea que el T100.1 realice un test a la fotocélula antes de proceder al cierre del automatismo, la
alimentacion de 24 Vdc de la fotocélula debe estar conectada en Vcc controlada.

ATENCION: Si al encender el equipo la fotocélula no esta orientada o el rayo se encuentra cortado por
algun obstaculo, la alimentacion controlada se comportara como alimentacion fija no haciendo el test de
fotocélula.

Entrada fotocélula apertura — Contacto de seguridad N.C. activo solo en fase de apertura. Si interviene la
fotocélula ordena la parada del automatismo (no invierte la maniobra).

Entrada Banda de Seguridad — Entrada directa de banda de seguridad conductiva (8K2). Antes de
proceder al cierre del automatismo verifica que la banda de seguridad no esta en circuito abierto o pulsada.
Si durante la maniobra de cierre la banda de seguridad es activada por un obstaculo el mecanismo para e
invierte la maniobra hasta la apertura total.

ATENCION: En caso de no conectar ninguna banda de seguridad se debe poner una
resistencia de 8k2 6hmios entre los bornes COMy B.S.

Salida 24Vcc Controlada. - En el cuadro existe una salida controlada de 24 voltios de corriente continua
entre los bornes 13 y 15 que sélo permanecera activa durante la maniobra y que se desconecta cuando la
cancela esté cerrada; especialmente indicado para conectar la alimentacion de las fotocélulas y para
efectuar un test de fotocélula de cierre a cualquier tipo de fotocélula alimentada a 24 Vcc (para hacerlo
extensivo a fotocélulas de 220 Vac hay que poner un relé adicional de 24 Vcc que controle con su circuito
de potencia la alimentacion de 220Vac de la fotocélula).

Para aprovechar esta ventaja es necesario prestar atencion al modo de proceder descrito a continuacion:

- Al poner alimentacion eléctrica al cuadro, éste comprueba si tiene algin dispositivo conectado entre estos
bornes, para ello desactiva y activa esta tensién, si detecta un cambio de estado en el contacto de
fotocélula de cierre, el cuadro activa esta funcion de alimentacion controlada.

- Si al poner la alimentacion al cuadro la fotocélula no esta orientada, el cuadro no detecta el cambio de
estado del contacto de fotocélula y por tanto no activara esta funcion dejando esta alimentacion
normalmente activada.

- Si una vez instalado el cuadro se quita alimentacién, bien sea de forma intencionada o bien por fallo de la
corriente, al volver la tensién y realizar de nuevo el test, si la fotocélula estd orientada y no esta
obstaculizada, a partir de ese momento vuelve a realizar el test de fotocélula en cada maniobra.

- ATENCION: También puede ocurrir que cuando hemos instalado el cuadro hayamos dejado la fotocélula
trabajando con esta funcién y que haya un fallo de corriente en la red eléctrica, al volver la corriente si la
fotocélula esté obstaculizada el cuadro no puede ver el cambio de estado del contacto de la fotocélula y por
tanto a partir de ese momento dejara de hacer el test de fotocélula.

Por ello esta funcién tiene una doble utilidad:

- por un lado para que los accesorios que sélo intervienen durante la maniobra (fotocélulas y banda de
seguridad) no estén alimentados continuamente, lo que se traduce en un ahorro de energia y en la
prolongacion de la vida util de estos elementos.

- Por otro para que la fotocélula de cierre realice un test antes de cada cierre no permitiendo el cierre
de la cancela si la fotocélula falla, no perdiendo la seguridad de la cancela.

Cuando NO se quiera un control de alimentacion de alimentacion de 24 voltios se debera conectar en los
bornes 13-14.
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5.1. Programacion del receptor integrado Modo Autocodificacién.

5.1.1 Para grabar un mando presionar el pulsador, P.AUTO: El led rojo (AUTOAPREN) parpadea
lentamente, indicando que durante 15 segundos el cuadro de control estda en modo autocodificacion
(grabacién del cédigo recibido por radiofrecuencia).

5.1.2 Presionar uno de los pulsadores del transmisor a grabar de forma que el cuadro lo reciba
correctamente, si el codigo ha sido admitido por el cuadro, el MOTOR EJECUTARA LA ACCION
CORRESPONDIENTE. Poner atencion en el pulsador que se pulsa pues el cuadro solo se activara con
dicho pulsador en ese primer transmisor y en todos los que intenten acceder posteriormente.

5.1.3 El cuadro queda a la espera durante 15 segundos a recibir un nuevo transmisor para darlo de
alta, si recibe un cddigo correcto lo graba . Los 15 segundos de espera se empiezan a contar de
nuevo cada vez que se da de alta un transmisor. Si transcurridos 15 segundos no hemos dado
ningdn transmisor de alta el led rojo, (AUTOAPREN), se apaga indicando que el cuadro de control
esta en modo de trabajo normal.

Numero de mandos que se pueden almacenar. ( Ver punto 6.1)

5.2.Programacion del receptor integrado Modo Acceso Comun.

En este modo todos los mandos se graban con el mismo cédigo, por tanto sélo ocuparan una posicion en la
memoria independientemente del numero de mandos. Sélo es necesario memorizar un mando
(Procedimiento igual al punto 5.1), el resto de mandos son reconocidos automaticamente sin necesidad de
actuar sobre el receptor.

5.3.Procedimiento para la cancelacién total de la memoria

Para borrar los cédigos grabados en el cuadro de control, T100.1, basta con presionar el pulsador P. AUTO
durante 6 seqgundos. Mientras el receptor se esta borrando el led rojo permanece encendido fijo y cuando
acaba, el equipo se resetea vy el led rojo empieza a parpadear rapidamente. Asi el receptor quedara en el
mismo estado con que salid de fabrica, es decir, sin codificacién alguna.

5.4.Procedimiento para el aprendizaje de otros mandos a distancia

Si queremos dar de alta transmisores adicionales en un cuadro de control ya codificado se ofrecen dos
posibilidades:

a) ACTUANDO SOBRE EL CUADRO DE CONTROL.

Se repiten los pasos 1, 2 y 3 anteriores

a) SIN ACTUAR SOBRE EL CUADRO DE CONTROL.

b.1) Presionar a la vez los canales 1 y 2 de un transmisor que haya sido dado de alta previamente. El
led rojo, (AUTOAPREN), parpadea lentamente indicando que el cuadro estd en modo
autocodificacion.

b.2) Presionar un pulsador cualquiera de los transmisores adicionales a grabar. El mando ya estara
operativo.

b.3) Cada vez que se dé de alta un nuevo transmisor se dispone de 15 segundos para dar otro; en caso de
no realizar esta operacién en este tiempo, el led rojo, (AUTOAPREN), se apaga indicando que el cuadro ha
pasado al modo de funcionamiento normal.
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6.1.Modulo expansion de memoria

El T100.1 viene por defecto con una memoria normal extraible en donde quedan almacenados los mandos.
Admite un maximo de 125 mandos en modo AUTOCODIFICACION.

Si se desea incrementar el nimero de mandos a memorizar se puede retirar este médulo de memoria e
insertar otro modulo del tipo MCA que admite mas de 1000 mandos.

Si por averia u otras circunstancias hay que sustituir la placa, se debe extraer el médulo de memoria para
insertarlo en la nueva placa y de este modo no es necesario volver a memorizar los mandos.

Ambos médulos son similares en apariencia:

MODULO DE MEMORIA NORMAL MODULO DE MEMORIA MCA

(rotulada en el reverso como MCA)

6.2.M6dulo de control de semaforos

Denominacién: MS T100 MOD.CONTROL SEMAFORO

Semaforo enfrada semaforo salido

I
0®

REGLETA EMPALMES
L
‘_‘I M- 1
L1 |
27 28 29 |30 N ‘
Modulo reles Enfrada 220

Descripcion del funcionamiento:
En reposo, con cancela cerrada, permanecen apagados.

Con el pulsador de ABRIR damos prioridad a la entrada, al pulsarlo se enciende el semaforo verde de
entrada y el rojo de salida, éstos permanecen en esta situacion mientras dura la apertura.

Mientras la cancela permanece abierta lucen de forma intermitente la luz verde de entrada y la roja de
salida.

En fase de cierre lucen de forma intermitente ambos semaforos rojos.

Con el pulsador de CERRAR damos prioridad a la salida, al pulsarlo se enciende el semaforo verde de
salida y el rojo de entrada, éstos permanecen en esta situacién mientras dura la apertura.

Mientras la cancela permanece abierta lucen de forma intermitente la luz verde de salida y la roja de
entrada.

En fase de cierre lucen de forma intermitente ambos semaforos rojos.
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6.3.Antena profesional

Para conseguir una recepcién 6ptima con la antena suministrada debe seguir las siguientes indicaciones:

e Alejar la antena de las partes metélicas al menos 25 cm evitando que quede paralela a ellas.
¢ Nunca colocar dos receptores que reciben a la misma frecuencia a una distancia inferior a 10 metros.

e EIl alcance puede verse perjudicado por la presencia de emisiones a la frecuencia del receptor
realizadas por transmisores cercanos (telemandos de gruas, alarmas, redes de datos sin hilos etc.).
Alejar la antena de la fuente de transmision.

e La altura de instalacion de la antena respecto del suelo influye en el alcance, mejorandolo cuanto
mayor sea la altura.

En caso de no conseguir un alcance 6ptimo con la antena suministrada con el T100.1 debe optar por
montar una antena de varilla (AFX 400 ANTENA DE VARILLA) o bien una Antena Profesional en el
exterior de la instalacion en una zona lo mas alta posible, uniéndola con el receptor con cable coaxial (ASX
400 ANTENA CON CABLE).
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APRIMATIC DOCRS, S.L.
CfJuan Huarte de San Juan, 7, nave H-1
28806 Alcala de Henares (Madrid)

Nosofros :

Declaramos bajo nuestra responsabilidad que el producto:

Cuadro de control modelo T100.1

al cual esta declaracion hace referencia, es conforme a las siguientes directivas:

Directiva de Baja Tension 73/23/CEE y sucesivas modificaciones 93/68/CEE;

Directiva de Compatibilidad Electromagnaética 89/336/CEE y sucesivas modificaciones
92/31/CEE, 93/68/CEE;

Directiva de Maquinas 98/37/EC (EX 89/392/CEE)

Esta declaracion es conforme con las siguientes normas:

EN 60335-1; Seguridad de los aparatos eléctricos de uso doméstico;

EN 61000; EMC (3-2); (3-3); (4-2); (4-3); (4-4); (4-5); (4-6); (4-11);

Directiva 1999/5/EC (R&TTE) Radio and Telecomunications Terminal Equipment

Norma técnica EN 300 220-1

Alcala de Henares a 31 de Enero de 2007 Sr. Juan Ramirez Sanchez

lugary jgcha de emisig e Nombre y firma de la persona autorizada
e Artmatic Doors, sL —-{omorey p )

! 7-H1 \/
304 ALCALA DE HENARES [Maarnd, J
'r

APRIMATIC DOORS, S.L. - POL. INBISA ALCALA Il C/JUAN HUARTE DE SAN JUAN, 7 NAVE H-1.

28806 ALCALA DE HENARES (MADRID) CIF : B83066753
Inscrita en el Registro Mercantil de Madrid, Tomo 16.839. Libro 0. Folio 159. Seccion 8. Hoja M-287813.

MIU_582100159_01_(T100_1) Pagina 17 de 17. ED: 01



