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" Steuereinheit fur Schiebetoren 230 V
: A Equipo de control parala automatizacion de cancelas corederas 230V
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ZWECK DES HANDBUCHS

Dieses Handbuch wurde vom Hersteller verfasst und ist ein erganzender Bestandteil des Produkts.

Es enthalt alle nétigen Informationen fiir:

« die Sensibilisierung der Monteure fiir Fragen der Sicherheit;

« die vorschriftsmaRige Installation der Vorrichtung;

« die umfassende Kenntnis ihrer Funktionsweise und ihrer Grenzen;

« die vorschriftsméafige und sichere Benutzung.

Die Beachtung der in diesem Handbuch enthaltenen Anweisungen gewéhrleistet die Sicherheit der Personen, den
wirtschaftlichen Betrieb und eine lange Lebensdauer des Produkts.

Zur Vermeidung von Fehlbedienung und somit Unfallgefahr dieses Handbuch aufmerksam durchlesen und die
Anweisungen genau befolgen.

Die Anleitungen, Zeichnungen, Fotos und Dokumentationen in diesem Handbuch sind Eigentum von APRIMATIC
S.p.A. und dirfen in keiner Weise ganz oder teilweise reproduziert werden.

Das Logo ,Aprimatic* ist ein eingetragenes Warenzeichen der Aprimatic S. p. A.

OBJETO DEL MANUAL

Este manual ha sido redactado por el constructor y forma parte integrante del producto.
El mismo contiene todas las informaciones necesarias para:

« la correcta sensibilizacién de los instaladores hacia los problemas de la seguridad

« la correcta instalacién del dispositivo

« el conocimiento en profundidad de su funcionamiento y de sus limites Anleltu ng fur dle elektrlsche Insta”atlon y
« el correcto uso en condiciones de seguridad h

La constante observacion de las indicaciones suministradas en este manual, garantiza la seguridad del hombre, b d g
la economia del ejercicio y una mayor duracién de funcionamiento del producto. Ge rau C u n Wart u n
Con el fin de evitar maniobras equivocadas con riesgo de accidente, es importante leer atentamente este manual,

respetando escrupulosamente las informaciones suministradas. I n S t r u C C | O n eS p ar a | a | n Stal aC I é n eI ectrl C a, el

Las instrucciones, los dibujos, las fotografias y la documentacién que contiene este manual son propiedad de

APRIMATIC S.p.a. y no pueden ser reproducidas en ninguna manera, ni integral ni parcialmente. | I 1
El logotipo “Aprimatic” es una marca registrada de Aprimatic S. p. A. u S O y e m an ten I m I e nto
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STEUEREINHEIT SLIDE 230
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COLLEGAMENTI INSTALLAZIONE STANDARD - STANDARD SYSTEM CONNECTIONS - SCHEMA DES CONNEXIONS STANDARD - PLANE ZUM
ANSCHLIESSEN DES STANDARD SYSTEMS - ESQUEMA DE CONEXION ESTANDARD

- LEGGERE ATTENTAMENTE LE ISTRUZIONI PRIMA DI INIZIARE L'INSTALLAZIONE
- CAREFULLY READ THE INSTRUCTION MANUAL BEFORE INSTALLATION
- LIRE ATTENTIVEMENT LES INSTRUCTIONS AVANT D'INSTALLER LE PRODUIT

- LESEN SIE DIESE ANLEITUNG AUFMERKSAM DURCH, BEVOR SIE MIT DER
INSTALLATION DES PRODUKTS BEGINNEN

- LEER ATENTAMENTE LAS INSTRUCCIONES ANTES DE REALIZAR LA INSTALACION.

" ENCODER -

CLPh test
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PSTART piétonp- Start FuRganger - Start Peatonal Close| chiusura fermeture §chllessen cierra
s Finecorsa - Limit switch - Fin de course - Open|apertura_ouverture Offnen ___apertura
Endschalter - Tope limitador Common| comune commun  gem. Leiter comune
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VORWORT ZU DIESER ANLEITUNG

m Informationen |

L

DIE VORLIEGENDE ANLEITUNG BETRIFFT AUSSCHLIESSLICH DIE ELEKTRISCHE
INSTALLATION DES STEUERSYSTEMS MIT STEUEREINHEIT SLIDE 230. FUR DIE
MECHANIK WIRD AUF DIE MITGELIEFERTE ANLEITUNG DES ANTRIEBS VERWIESEN.

.AWI

ALLE GELIEFERTEN ANLEITUNGEN SIND BESTANDTEIL DES PRODUKTS
UND MUSSEN BIS ZUR ENTSORGUNG DESSELBEN FUR KUNFTIGES
NACHSCHLAGEN AUFBEWAHRT WERDEN.

BEI ZUSAMMENBAU UND MONTAGE SOWIE WAHREND DER ABNAHME DER
AUTOMATION KONNEN GEFAHRENSITUATIONEN AUFTRETEN, WENN DIE
SICHERHEITSHINWEISE DIESER ANLEITUNG NICHT BEACHTET WERDEN. VOR
BEGINN DER ARBEITEN DIESE ANLEITUNG AUFMERKSAM DURCHLESEN.
ALLE ANLEITUNGEN MUSSEN ZUR EINSICHTNAHME BEI DER BEDIENUNG
UND WARTUNG IN DER NAHE DER EINRICHTUNG VERFUGBAR SEIN.

@ Vorsicht

DIE IM HANDBUCH AUFGEFUHRTEN DATEN SIND ALS RICHTWERTE ZU VERSTEHEN.
DER HERSTELLER LEHNT JEDE HAFTUNG FUR MOGLICHE UNGENAUIGKEITEN IM
HANDBUCH AB, DIE AUF DRUCK- ODER ABSCHRIFTFEHLER ZURUCKZUFUHREN
SIND. DER HERSTELLER BEHALT SICH DAS RECHT VOR, OHNE VORANKUNDI-
GUNG ANDERUNGEN ZUR VERBESSERUNG DES PRODUKTES VORZUNEHMEN.

ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE

LESEN SIE DIESE ANLEITUNG AUFMERKSAM DURCH, BEVOR SIE MIT DER
INSTALLATION DES PRODUKTS BEGINNEN.

.AWI

DIE VERPACKUNGSMATERIALIEN (PLASTIK, POLYSTYROL USW.) MUSSEN
ORDNUNGSGEMASS ENTSORGT WERDEN UND DURFEN NICHT IN DER
REICHWEITE VON KINDERN GELASSEN WERDEN, DA SIE MOGLICHE GEFAH-
RENQUELLEN SIND. DAS PRODUKT DARF AUSSCHLIESSLICH FUR DIE VOM
HERSTELLER VORGESEHENEN ZWECKE VERWENDET WERDEN.

AM PRODUKT DURFEN KEINE ANDERUNGEN VORGENOMMEN WERDEN.
DIE UNSACHGEMASSE INSTALLATION DES PRODUKTS KANN SCHWER-
WIEGENDE GEFAHREN ZUR FOLGE HABEN. DAHER AUFMERKSAM ALLE
HINWEISE ZUR INSTALLATION BEACHTEN.

DIE INSTALLATION MUSS VON FACHLICH KOMPETENTEM PERSONAL
DURCHGEFUHRT WERDEN.

BEI ALLEN ARBEITEN DIE SICHERHEITSBESTIMMUNGEN KONSEQUENT
BEACHTEN; IN AUSREICHEND BELEUCHTETER UND NICHT GESUNDHEI-
TSSCHADLICHER UMGEBUNG ARBEITEN; DIE GESETZLICH VORGESCHRIE-
BENE SCHUTZKLEIDUNG (ARBEITSSCHUHE, SCHUTZBRILLE, HANDSCHUHE
UND SCHUTZHELM) TRAGEN UND KEINE KLEIDUNGSSTUCKE TRAGEN, DIE
SICH VERFANGEN KONNEN.

GEEIGNETE SCHUTZMASSNAHMEN GEGEN DIE VERLETZUNGSGEFAHR
DURCH SCHARFE SPLITTER UND GEGEN MOGLICHE QUETSCH-, STOSS-
UND SCHERGEFAHREN ERGREIFEN.

DEN ARBEITSBEREICH ENTSPRECHEND ABGRENZEN, UM UNBEFUGTEN
PERSONEN DEN ZUGANG zZU VERWEHREN, UND DEN ARBEITSBEREICH
NIE UNBEAUFSICHTIGT LASSEN.

ES WIRD EMPFOHLEN, DIE GELTENDEN NATIONALEN NORMEN ZUR
SICHERHEIT AUF BAUSTELLEN (IN ITALIEN D. GESETZESVERORDNUNG

528/99 IN VERBINDUNG MIT GESETZESVERORDNUNG 494/96 ,,DUR-
CHFUHRUNG DER RICHTLINIE 92/57/EWG UBER DIE AUF ZEITLICH BEGREN-
ZTE ODER ORTSVERANDERLICHE BAUSTELLEN ANZUWENDENDEN MINDEST-
VORSCHRIFTEN FUR DIE SICHERHEIT UND DEN GESUNDHEITSSCHUTZ )
INSTALLATION, ELEKTROANSCHLUSSE UND EINSTELLUNGEN MUSSEN
NACH DEN ALLGEMEIN ANERKANNTEN REGELN DER TECHNIK UND UNTER
BEACHTUNG DER IM INSTALLATIONSLAND GELTENDEN BESTIMMUNGEN
DURCHGEFUHRT WERDEN.

DER HERSTELLER DES ANTRIEBS HAFTET WEDER BEI UNSACHGEMASSER
AUSFUHRUNG DER KONSTRUKTION DER ANZUTREIBENDEN STRUKTUR
NOCH BEI VERFORMUNGEN, DIE BEI DER BENUTZUNG AUFTRETEN. EINE
FEHLERHAFTE INSTALLATION KANN EINE GEFAHRENQUELLE DARSTELLEN.
DIE ARBEITEN MUSSEN NACH DEN ANGABEN DES HERSTELLERS DUR-
CHGEFUHRT WERDEN.

BEVOR MIT DER INSTALLATION BEGONNEN WIRD, DEN EINWANDFREIEN ZUSTAND
DES PRODUKTS UBERPRUFEN UND KONTROLLIEREN, OB DIE VORHANDENE
STRUKTUR DIE NOTWENDIGE ROBUSTHEIT UND STABILITAT BESITZT.

I,i' Informationen

DER ANSCHLUSS, DIE ABNAHMEPRUFUNG UND DIE INBETRIEBNAHME
DURFEN EBENSO WIE DIE REGELMASSIGEN UBERPRUFUNGEN UND WAR-
TUNGSARBEITEN NUR VON TECHNIKERN DURCHGEFUHRT WERDEN, DIE
AUF DAS PRODUKT SPEZIALISIERT UND DARAN AUSGEBILDET SIND.
HIERZU IST DER BESUCH EINES FORTBILDUNGSLEHRGANGS ERFORDER-
LICH. DIESBEZUGLICH WERDEN DIE MONTEURE GEBETEN, SICH AN DEN
LIEFERANTEN ZU WENDEN.

AM ENDE DER ARBEIT MUSS DER MONTEUR DIE INSTALLATION UND DAS
EINWANDFREIE FUNKTIONIEREN DER AUTOMATION UBERPRUFEN.

DIE ABNAHMEPRUFUNG UND DIE INBETRIEBNAHME DER AUTOMATION SIND
ERST DANN ERLAUBT, WENN FESTGESTELLT WURDE, DASS DIE AUTO-
MATION DEN BESTIMMUNGEN DER MASCHINENRICHTLINIE 2006/42/EWG
ENTSPRICHT, DER DAS KOMPLETTE, MONTIERTE UND INSTALLIERTE TOR
UNTERLIEGT. DER INSTALLATIONSTECHNIKER IST ANGEHALTEN, DEN TECH-
NISCHEN BERICHT FUR DIE INSTALLATION ZU ERSTELLEN UND AUFZUBEWAH-
REN, UND MUSS ALLEN VORGESEHENEN VERPFLICHTUNGEN NACHKOMMEN.
ER MUSS DIE RISIKOANALYSE DURCHFUHREN UND UBERPRUFEN, OB DIE
ANLAGE STELLEN MIT QUETSCH- ODER SCHERGEFAHR AUFWEIST. IM
BEDARFSFALL MUSS ER GEEIGNETE KORREKTURMASSNAHMEN ERGREI-
FEN UND DIE VON DEN GELTENDEN BESTIMMUNGEN VORGESEHENE
MARKIERUNG DER GEFAHRENZONEN ANBRINGEN.

AN JEDER INSTALLATION MUSSEN SICHTBAR DIE KENNDATEN DES
ANTRIEBSSYSTEMS ANGEGEBEN SEIN.

DER MONTEUR MUSS ALLE INFORMATIONEN FUR DEN AUTOMATIKBETRIEB,
DEN MANUELLEN BETRIEB UND DIE NOTBEDIENUNG LIEFERN UND DIE
GEBRAUCHSANLEITUNG DEM BENUTZER DER ANLAGE AUSHANDIGEN.
FUR EVENTUELLE REPARATUR- ODER AUSTAUSCHARBEITEN DURFEN
AUSSCHLIESSLICH ORIGINALERSATZTEILE VERWENDET WERDEN. BEI
GLEICHZEITIGER VERWENDUNG VON KOMPONENTEN EINER ANDEREN
MARKE VERFALLT DER GARANTIEANSPRUCH.

DER HERSTELLER DES ANTRIEBS LEHNT JEDE HAFTUNG AB, WENN KOM-
PONENTEN INSTALLIERT WERDEN, DIE FUR DIE ZWECKE DER SICHERHEIT
UND DES EINWANDFREIEN BETRIEBS UNGEEIGNET SIND.

.AW

IM STORUNGSFALL ODER BEI EINEM NICHT ORDNUNGSGEMASSEN
BETRIEB DIE VERSORGUNG ZUR AUTOMATIK MIT DEM HAUPTSCHALTER
UNTERBRECHEN. VERSUCHEN SIE NICHT, DIE HAUPTEINHEIT ZU REPA-
RIEREN. WENDEN SIE SICH AN DEN INSTALLATEUR DER AUTOMATIK ODER
EINE ANDERE FACHKRAFT. DIE NICHTBEACHTUNG DIESES HINWEISES
KANN GEFAHRLICHE SITUATIONEN VERURSACHEN.

-3-
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STEUEREINHEIT

1. BESCHREIBUNG DES PRODUKTS

1.1 Bestimmungsgemalie Verwendung und Einsatzbereich

Die Steuereinheit SLIDE 230 wurde fir die Steuerung des
Betriebs eines elektromechanischen Antriebs mit 230V (mit
oder ohne Codierer) fir die Automation von Schiebetoren
ausgelegt.

- Achtung |

Das Produkt darf ausschlief3lich fur die vom Hersteller
vorgesehenen Zwecke verwendet werden.

Die in der Montageanleitung des Antriebs angegebenen
Elnsdatzemschrankungen missengrundsatzlich eingehalten
werden.

Am Produkt dirfen keine Anderungen vorgenommen
werden.

Das Produkt darf nur mit Material von APRIMATIC installiert
werden.

Bei Nichtbeachtung dieser Hinweise tibernimmt Aprimatic
S.p.A. keine Haftung.

1.2 Technische Daten

Siehe Tab. Wichtigste Leistungsdaten.

Elektronische Steuereinheit mit Mikroprozessor flr den

Antrieb von einem 230V-Wechselstrommotor bis 700 Watt

Hochstleistung.

Uber den Selbstlernvorgang erfasst oder aktualisiert die

Steuerung die folgenden Daten fur die Einstellung des

korrekten Betriebs:

« Offnungsweite und Betatigungszeiten, die notwendig
sind, um die Vorgange zu Ende zu fuhren.

Um die Automation bestmoglich an samtliche Einsatzan-

forderungen anzupassen, kann die Programmierung der

Betriebsparameter geadndert werden.

Alle Einstellungen sind digital siehe Abschn. Parameter-

Programmierung).

1.3 Technische Daten
Siehe Tab. Technische Daten.

2.  INSTALLATION

2.1 Montage/Ersatz der Steuereinheit

Die Steuereinheit ist ausgeworfen an Bord oder im Schalt-
kasten installiert.

Bei einem AUSTAUSCH Folgendes beachten:

- Wenn mdglich, die Daten der Steuereinheit im heraus-
nehmbaren Speichermodul (OPTIONAL) speichern (Upload)
und fur die Ubertragung (Download) auf die neue Steuer-
einheit aufbewahren.

- WICHTIG! Stromversorgung unterbrechen.

- Alle Anschlusse trennen.

- Die Karte ausbauen. Dazu die Befestigungsschrauben
[6sen.

- Die neue Karte anbringen und befestigen.

- Die Anschlisse wiederherstellen.

- Stromversorgung wiederherstellen; das Download vom
herausnehmbaren Speichermodul (OPTIONAL) durchfiihren
oder wiederholen Sie die Verfahren zur START des Systems
(siehe Paragraf) und die Handsender speichern.

-4 -
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Wichtigste Leistungen

Selbsterlernung des Laufwegs.

Elektronische Abbremsung in der Nahe der elektrome-
chanischen Endschalter und Abbremsung in der Nahe
der Anschlage beim Offnen und Schliel3en.

Elektronische Steuerung der Schubkraft.

Einstellbare FuRgangeroffnung.

Speichern der Programmierungsdaten in Flash-Spei-

cher

Speichern in EPROM-Speicher der Betriebsdaten des
Systems (gestattet die Wiederherstellung nach einem

Stromausfall).

Betriebszykluszahler fir planmafRige Wartung.

Integrierter Funkempfanger mit Antenne fiir die Speiche-

rung von 100 Handsendern.

Funktionstest an Lichtschranken beim SchlieRen und
zusatzliche Sicherheitseinrichtung beim Offnen vor jeder

Betatigung.

Moglichkeit des raschen Auswechselns der Steuerung
mittels Speicherung der Daten auf herausnehmbarem

Speichermodul (OPTIONAL).

Méglichkeit zur Installation von Fernsteuervorrichtungen:
Empfanger RPL-Eco; Empfanger Unico; DEC/A (Trans-
ponderdecoder und Tastatur) alternativ zum integrierten

Empfanger.

Méglichkeit zum Betrieb von zwei Automationen mit
Schleusenfunktion (Master/Slave oder M/S): die Steuer-
einheit MASTER steuert die angeschlossene Steuereinheit
SLAVE Uber Zusatzkarte (Zubehoér) und Kommunikati-

onsprotokoll.
Maoglichkeit der Einstellung der Ausgangskanale des
Handsenders.
tab. 2 - Technische Daten
Versorgungsspannung 230 VWS (+6% ; -10%)
einphasig
Frequenz 50 Hz
Anschlussspannung 24V GS
Zubehor
MAX. Stromaufnahme 500 mA
Zubehor
Stromverbrauch in Ruhe- |2 W
stellung
Stromverbrauch 15W
(Zubehdr angeschlossen
und in Funktion, ausge-
nommen Motore)
Betriebstemperatur -20°C +70 °C
Lagerungstemperatur -40 °C +85 °C

Relative Luftfeuchte MAX.

85% nicht kondensierend

Schutzart

IP44 (nurim Gehause IP44)

Sicherung zum Schutz der
Versorgung der Motoren 230V
(F1)

5 Aflinke Sicherung

Sicherung zum Schutz des
externen Zubehors (24V
GS) (F3)

1 Aflinke Sicherung
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2.1.1 Herausnehmbares Speichermodul (optional)

Das Modul speichert die Betriebsparameter des Systems
und die Handsender. Bei Dauerinstallation des Moduls am
Gerat benutzt das System den Speicher des Moduls. Fur
die Ubertragung der Speicher muss ein Upload/Download
durchgeflihrt werden.

Dauerinstallation Download/Upload
Steuereinheit NICHT versorgt | Steuereinheit versorgt
Speichermodul einsetzen

Download oder Upload
Spannungszufuhr einschalten durchfiihren
(Abschn.Programmierung)

Wenn die
Vs\.lsgiﬂﬁgrr Betriebsparameter am Ende

des Moduls | fehlen, erscheint | = erscheint donk
bereits die init

Betriebspa- | GELB und BLAU

rameter | etwa 3 Sek. lang | Spannung trennen
enthalt driicken & Lrn= und wieder ein-
= START | den Selbstlemvor- schalten
Sys@@m gang durchfiihren 3
g

Die Displays gehen aus: das System ist betriebsbereit

2.2 Vorbereitung der elektrischen Anlage

Die Vorbereitung der Elektroanschlisse aller Vorrichtun-
gen der Anlage muss vor der Installation der Bauteile
gemal dem ,Installationsplan der elektrischen Anlage®, der
mit der Anleitung des Antriebs mitgeliefert wird, und unter
Beachtung der Hinweise in diesem Handbuch sowie in den
Anleitungen der installierten Bauteile ausgefuhrt werden.

; Achtung |

Die gesamte Anlage muss von Fachkréaften gemaf den
geltenden Vorschriften im Installationsland ausgefuhrt
werden (Normen CEI 64 - 8/ EN 60335-1).

2.3 Elektrische Anschliisse

Samtliche Anschlisse ausfiihren wie im nachfolgenden
Schaltplan der Steuereinheit dargestellt; dabei die Eingange
und Bestimmung aller Kabel sowie die angegebenen Min-
destquerschnitte beachten.

; Achtung |

Vor dem Anschluss die Netzstromversorgung
unterbrechen.

Vor dem Anschluss das Produkt und das Zubehor auf
Beschadigungen tberprifen.

WICHTIG! Immer die Anleitungen aller installierten
Bestandteile lesen und befolgen.

Fehlerhafte Anschliisse kdnnen den Betrieb der Einrichtung
beeintrachtigen, Bauteile schwer beschéadigen und zum
Verfall der Garantie fihren.

Verwenden Sie KEINE Sprechanlagen- oder Telefonkabel.
WICHTIG: Schlief3en Sie die 230V WS Netzversorgung erst
nach Ausfihrung aller Anschliisse und Kontrollen an.
Sicherstellen, dass eine wirksame Erdung vorhanden ist.

B Den Erdleiter auf die entsprechenden Klemmen legen.
D|e:c<pr:rekte ERDUNG zwischen Steuereinheit und Antrieb
ausfuhren.

ANSCHLUSS AN DIE NETZSPANNUNG
VERSORGUNG - 230 V WS einphasig 50/60 Hz

J1

STEUEREINHEIT

tab. 3- Komponenten der Karte

Anschluss fur die serielle Schnittstelle RS232 / Urmet
oder Karte DOUBLE (MASTER/SLAVE),

oder Karte der OPTIONALEN Tastatur fur Fernprogram-
mierung

J4

Abziehbare 11polige Klemmleiste - Anschllsse der
Eingange flir Steuerung und Zubehor

1-2 - LED-Blinkleuchte 24V GS - Kabel mit 2 Leitern
min. 1 mm?2. KEINE andersartigen Blinkleuchten
verwenden!

3-2 - Kontrolllampe / Hilfsausgang - Ausgang 24 V
GS max. Last 3W

4-8 Start Fuliganger (N.O.).

5 - 24 V fir die Versorgung des ZUBEHORS.

6-8 - Zusatzliche Sicherheit (Lichtschranke, Kontakt-
leiste, ..) (Sicherheitskontakt N.C.).

7-8 - Eingang Lichtschranken beim Schlief3en
(Sicherheitskontakt N.C.).

9-10 - STOPP (Sicherheitskontakt N.C.) Stoppbe-
fehl.

11-10 - START (N.O.) Befehl zum Offnen und/oder
Schlief3en.

J9

Abziehbare Klemmleiste - Anschliisse der Endschalter/
Codierer

J12

Steckverbinder des herausnehmbaren Speichermo-
duls (OPTIONAL)

J13

Anschlussklemmleiste des Kondensators des Motors

J15

Abziehbare Klemmleiste - Leistung flir Ausgang 230v-
Gleichstrommotor - Kabel mit 3 Leitern min. 1,5 mm?2

J16

Abziehbare Klemmleiste - Eingang Test Licht-
schranke und Sicherheitskontaktleiste

M1

Abziehbare Klemmleiste - Anschluss Phase-Nulllei-
ter-Erdung 230V WS

JRX

Steckverbinder des integrierten Empfangers (auf die
Einsteckrichtung achten. Keine Gewalt anwenden,
um Beschadigungen zu vermeiden.)

CN1

10-Pin-Steckverbinder fir Empfanger RPL-ECO
(alternativ zum integrierten Empfanger)

CN2

3-Pin-Steckverbinder Aprimatic fir Zubehor;
Anschluss der Funkkarte, kompatibel mit Empfan-
ger UNICO (alternativ zum integrierten Empfanger)
-Decoder fiir Zutrittskontrolle

CN3

Klemmleiste der Antenne des integrierten Empfangers

F1

Sicherung zum Schutz der Versorgung des Motors
230V und Netz

F3

Sicherung zum Schutz des externen Zubehors (24 V GS)

DL1

Led Versorgung ein und FIRMWARE

DS1
DS2
DS3
DS4

LED-Display - Anzeige der Parameter und der jewei-
ligen Werte

« Anschluss iiber Kabel mit 3 Leitern zu min. 1,5 mm?2 (Mindest-Querschnitt) gemafl den einschlagigen Vorschriften.
Verwenden Sie ein Kabel mit einem der Lange der Leitung angemessenen Querschnitt.

WICHTIG! Vor der Leitung immer einen Hauptschalter installieren, der eine allpolige Abschaltung mit 3 mm
Mindestoffnung der Kontakte garantiert (an einen 6 A FI-Schalter mit 30 mA Ausldsestrom anschlie3en).

-5-
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Abb. 1 - Schaltplan der Steuereinheit und Anschlisse

" ENCODER . Programmiertasten:

/L J2 - ESC zum Beenden des laufenden Vorgangs und zur Anzeige
! [| ° |]/ I GELB | der Anschlisse auf dem Display (und fir die Totmannschal-
2 tung von Motor vor dem Selbstlernvorgang)

BLAU | SCROLLEN perzum Durchsehen der verfiigbaren Optionen

ROT OK fiir den Zugriff auf die Programmierung und zum Bestati-
gen der angezeigten Option

% ,‘ * Test der Sicherheitseinrichtung

g beim Offnen
: * Test Lichtschranke

- j beim SchlielRen

5 START N.O. 2
LY : _GND o
------ i STOPPN.C. é
GND
DS1 DS2 DS3 DS4 [ | = oY ) —
- — — — — [] Ischranke-beim-Schlielden-N
SCHWARZ . Q
GEMEINSAMER LEITER N H H ,,-” H ] Zliche Slicherneitseinnchtung N-G 2 Q b
WEISS © S I I (] S 24\ c
GESCHLOSSEN o (]
VIOLETT [ [~  |e~e| |[¢—¢| DOODDIOIC ]
OFFNEN |1 GELB
‘esc) (Scrollen) (ok) |
[ |

NULLLEITER
N;

@ ERDUNG _
L4 PHASE

+10%

230V 50Hz

Netfilter

ACHTUNG! Die NC-Kontakte
mussen gegen Masse (Klemme
8, 10) gebrtickt werden, falls
sie nicht verwendet werden.
Andernfalls kann die Automation

Deutsch

NICHT FUNKTIONIEREN!
OIO = NO-Kontakt
SCHWARZ &b = NC-Kontakt
Wenn vorhanden M/S:
WICHTIG! SLIDE 230 MASTER | SLIDE 230 SLAVE
EINGANGE START | ZWANGSLAUFIG NICHT ANGESCHLOSSEN
unp STOPP ANGESCHLOSSEN (GEBRUCKT STOPP GEGEN GND 8)

SICHERHEIT 7 UND 6 | ANGESCHLOSSEN ODER GEBRUCKT GEGEN GND 8
WERDEN (FALLS NICHT VERWENDET)

TEST LICHTSCHRANKE EF DEAKTIVIERT = 0

(MIT AUSNAHME DES
TYPS REFLEX)

EMPFANGER ANGESCHLOSSEN |NICHT ANGESCHLOSSEN
INTEGRIERTEN EMPFAN- | (ABNEHMEN DIE INTEGRIERTEN
GERS (STECKVERBINDER | EMPFANGER VON STECKVER-
JRX) ODER OPTIONAL | BINDER JRX)

ﬁHINWEISZ auf die
Einsteckrichtung
achten DOUBLEKARTE:
LED gegenuber
Terminal J4 der
Steuereinheit sLibE
230

SLIDE 230 MASTER SLIDE 230 SLAVE

Am DEAKTIVIERT =0
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3. START DES SYSTEMS

Wenn die Steuereinheit mit Strom versorgt wird, erscheinen

auf den Displays nacheinander folgende Anzeigen: die

Release-Nummer der FIRMWARE und der NAME des

Systems (wenn Sie ohne einen Codierer zu installieren, ist

es auch NO ENC). Sobald die Anzeigen erldschen, ist das

Gerat betriebsbereit.

Wenn die Steuereinheit zum ersten Mal mit Strom versorgt

wird, erscheint auf dem Display der Karte die Anzeige | r iE;

verfahre man wie folgt:

 die GELBE und die BLAUE Taste etwa 3 Sekunden lang
gleichzeitig dricken = auf dem Display erscheint die blin-
kende Anzeige Lrr; die VORBEREITENDEN KONTROLLEN und
dann der sSeLBSTLERNVORGANG muss durchgefiihrt werden
(E5)3.1-32).

Bei Deinstallation des Codierers erscheint beim nach-

sten Einschalten £r-5; man muss den Parameter Ec=0

SLIDE 230

muss die automatische Erfassung durchgefiihrt werden.

3.1 Vorbereitenden Kontrollen: Eingange - Gewicht-
sklasse - Ritzeltyp - Konfiguration M/S - Laufrichtung

EINGANGE

Wahrend der L ~n-Phase, wird am vierten Display der Status

der Eingange angezeigt (=5) Abb.2).

GEWICHTSKLASSE - RITZELTYP

Wahrend der L ~n-Phase, die Programmierung zuzugreifen

(E3) Abb.4 und Abschn. Programmierung) und, gegebenenfalls,

die Parameter andern:

L P je nach auf das Gewicht des Fliigels

niod je nach auf Art Ritzel

INSTALLATION MASTER/SLAVE

Bei M/S-Installation muss an beiden Geréaten der Parameter

115 aktiviert werden; die Steuerungen werden somit auf beide

Installationen Auswirkungen haben.

' Achtung |

START und STOP-Eingange nur um das Geréat anzuschliel3en
Meister.

SCHIEBERICHTUNG (OFFNEN/SCHLIESSEN)
Wahrend der L~ n-Phase und bei geschlossenem Tor sicher-
stellen, dass (=) Abb.3):

- mit dem ErsTEN DRUCKEN der GELBEN = OFFNEN.
Andernfalls mussen die Parameter d{ korrigiert werden.
Hinweis: torflligels M/S haben die entgegen der Fahrtrichtung.

3.2 Selbstlernvorgang

Wahrend der L~ r-Phase, einen START-Impuls geben = die
Offnungs- und SchlieRvorgange werden nacheinander ausge-
fuhrt, danach wird der Selbstlernvorgang bei geschlossenem
und stillstehendem Tor beendet und die Displays erldschen.

[ Achtung | Wahrend des Selbstlernvorgangs

werden externe Signale ignoriert, ausgenommen davon
sind die STOPP-Signale und die Signale der installierten
Sicherheitseinrichtungen. Falls diese auslésen, wird der
Selbstlernvorgang unterbrochen und muss wiederholt werden.

BEI UNTERBRECHUNG DES SELBSTLERNVORGANGS SIEHE FEHLERMELDUNGEN
IM ABSCHN. ANZEIGEN AUF DEM DISPLAY.

Nun ist die Betatigung mithilfe des Schlusseltasters oder
gespeicherten Handsenders und die Prufung des einwan-
dfreien Betriebs maoglich.

HINWEIS: Nach dem Selbstlernvorgang funktioniert das

System im Automatikbetrieb (siehe abschn. Betriebsarten).
Auf die Werkseinstellungen siehe Abschn. Programmierung.

™ : Phase Lrm =Lrn blinkende auf dem display.

STEUEREINHEIT

Abb. 2 - Statusanzeige der Eingange in .rn

Display 4in Lrr: EINGANGE
(Segment ein=Kontakt geschlossen)

)
) | g @

1= START RADIO

2 = LICHTSCHRANKE BEIM SCHLIESSEN

4 = START FUSSGANGEROFFNUNG _

5 = SICHERHEITSEINRICHTUNG BEIM OFFNEN

6 = START

7 =STOPP

Im Ruhezustand blinken die Segmente 2, 7 und 5 wenn die
entsprechenden Anschliisse oder Steckbrticken korrekt sind.

Abb. 3 - Sonderbetatigung in Lrn

Display in Lrm: EEI
GELB g

—> BEWEGT DEN TORFLUGEL

Jedes Mal, wenn die Taste losgelassen und anschliel3end
erneut gedriickt wird, kehrt der Torflligel die Laufrichtung um.

Abb. 4 - Zugriff auf die Programmierung in .rn

Display in Lrn: E

ROT
Programmierung

SYRI

ROTE Taste druicken, um auf die Programmierung zuzugreifen

Abb. 5 - SELBSTLERNVORGANGE

Dem Lernen zu beginnen, jederzeit: Gleichzeitig die ceLse und
die sLaue Taste etwa 3 sek. lang driicken = auf dem Display
erscheint die blinkende Anzeige Lrr.

Display inLrn EHE E>

Vorgange starten mit dem START Befehl:

Suche Endschalter in SchlieBstellung | Display: FA |
Komplette Offnung Display: FA 2
Komplette SchlieRung Display: FA 3
Tor geschlossen Display aus

Hinweis: Wahrend des Selbstlernvorgangs kann die Automation
angehalten und zur Phase L~n zurlickgekehrt werden: hierzu
eine installierte Sicherheitseinrichtung aktivieren oder den
STOPP-Befehl driicken, falls angeschlossen.

-7-
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3.3 Speichern der Handsender

MIT INTEGRIERTEM EMPFANGER .___2 11 .___2
; e
Lo )| ilew .

Fur die Erkennung der Handsender den in der Abbildung .
dargestellten Vorgang befolgen. 1 &chi

. : &
WICHTIG! Fur die Speicherung/Léschung muss das Tor g o z:g
stillstehen und geschlossen sein! 4 chy

Nach der Speicherung steuert Taste 1 den START und Taste
2 den START FUSSGANGEROFFNUNG (nebenstehende Abbil- siehe Abschn. Parameter-Programmierung.
dung) - auRer bei anderer Programmierung der Ausgangskanéle.

Selbstlernfunktion aktivieren HINWEIS:
1 Alle Tasten des ersten zu ona . ; ; e
©O) speichernden Handsenders Der Vorgang ist nur fiir Handsender in Betriebsart 0 gltig.
i\d (falls der Speicher des

Empfangers leer ist) oder  pep ersten Handsender speichern

eines bereits programmierten 5 Ejne beliebige Taste desselben Handsenders
Handsenders dricken = die

; P druicken.
Iéﬁﬁr\}ggptknon wird fir 30 Sek. @ - Zur Bestéatigung erscheint auf den

i ; Displays die Anzeige £ fur 2 Sek.
é\ffucrignesDtiastl?:nsgd%SChemt und anschlieRend die Adresse des
Anzeige SE'gd y Handsenders (580). _

: I Die Adresse notieren, um diesen
Handsender jederzeit [6schen zu
kénnen.

Wahrend der Programmierzei

Weitere Handsender speichern
konnen der erste Handsender und/ P

% | oder eventuell gewiinschte weitere 3-A Alle Tasten eines neuen zu speichernden
S | Handsender gespeichert werden. Handsenders driicken.
= Nach Ablauf der 30 Sek. wird die 4 Eine beliebige Taste desselben Handsenders
£ | Selbstlernfunktion deaktiviert. drlcken.
g - Zur Bestatigung erlischt die LED. - Zur Bestétigung erscheint auf den
o Um eine neue Speicherung Displays die Anzeige £/, dann die
o vornehmen zu kdnnen, muss die Adresse (von 00 { bis 055).
v Selbstlernfunktion neu aktiviert I Die Adresse notieren..
werden, d.h. die Phase ®muss Nacheinander alle weiteren

Handsender speichern, dazu fir
/| jeden Handsender die Phasen 3
und 4 wiederholen (die Adressen
notieren).

l I Nach jeder Speicherung startet die

Programmierzeit neu.
(Dsor ¢
Bitte beachten!

o Zum BEENDEN vor Ablauf der 30" eine Taste eines gespeicherten Handsenders driicken (alle Speichervorgéange, die bestatigt
worden sind, werden gespeichert).

« Das LOSCHEN aller gespeicherten Handsender ist tiber den Parameter £ (siehe Parameter-Programmierung) moglich, fir
die erste Bestétigung die ROTE Taste? driicken.

« Um nur einen Handsender zu LOSCHEN - Parameter ~r; bis zur Adresse des zu léschenden Handsenders scrollen und fiir
die erste Bestatigung die ROTE Taste! driicken.

« Zum Migrieren aller gespeicherten Handsender ist das herausnehmbare Speichermodul (siehe Katalog) erforderlich - Parameter
UPL d und dni d: fir die erste Bestatigung die ROTE Taste! driicken.

1 Vor Ausfiihrung der Anderung erscheint auf dem Display die Anzeige SLrE, wenn der Vorgang fortgesetzt werden soll,
erneut die ROTE Taste driicken = das Display blinkt 3 Sek. lang, danach erscheint die Anzeige donE (korrekter Abschluss),
bzw., wenn der Vorgang fehigeschlagen ist, Er + (siehe Fehlercodes).

unter Verwendung eines bereits ©)
gespeicherten Handsenders

iederholt werden.
- Ende

MIT OPTIONALEM EMPFANGER: MEMORY SYSTEM (EMPFANGER UNICO) ODER RPL-ECO
ACHTUNG! Fur den Gebrauch des Memory System Empfangers (UNICO Empfanger) oder des RPL-ECO muissen der
integrierte steckbare Empfanger und die entsprechende Antenne entfernt werden (siehe Plan der Steuereinheit).

* Den Empfanger UNICO in den Steckverbinder CN2 oder den Empfanger RPL-ECO in den Steckverbinder CN1 stecken
(siehe Schaltplan der Steuereinheit und Tab.3).

» Die Antenne anschlielen und den Lernvorgang der Handsender unter Beachtung der dem installierten Empfanger
beiliegenden Anleitung ausfiihren.

-8-
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4, FUNKTION
4.1 Betriebsarten

AUTOMATIKBETRIEB (Standard) (L o.0)

Im Folgenden der vollstdndige Betriebszyklus: START bei geschlossenem Tor => das Tor 6ffnet sich bis der Vorgang zu Ende
gefuhrtist = es bleibt fir die Dauer der eingestellten Pausezeit gedffnet => nach Ablauf der Pausenzeit schlie3t es sich wieder.
Die folg_tla(gdte_ Tbabelle fasst die gesamte Logik und die Reaktionen auf die Befehle und Eingangssignale wahrend des
Automatikbetriebs.

L Achtung | HINDERNIS - In jeder Betriebsart fihrt das Erfassen eines Hindernisses wahrend der Bewegung zum Stillstand

und Umkehrbetatigung fiir 2 Sek. Die Betatigung bleibt gesperrt, solange das Hindernis vorhanden ist; anschlie3end muss ein
START ausgefiihrt werden, um die Automation wieder zu aktivieren.

Legende:
stoppt: Ein START fiihrt zur sofortigen SchlieRung
stoppt?: Der Vorgang endet mit der Freigabe der Lichtschranke, nach 1 Sek.

* Die Betriebsart START FUSSGANGER st identisch mit START, aber mit FuRgéngerdffnung. Die Steuerung START hat
Vorrang vor FulRgangerbetrieb.

0 - AUTOMATIK (*) EINGANG
ZUSATZLICHE SICHERHEIT
SICHERHEITSEINRICHTUNG
ZUSTAND DER AUTOMATION START STOPP g S|CHERHLEéITSsTKE0NTAKT- LICHTSCHRANKE
geschlossen offnet Sg)f?r?ﬁr?ée - stoppt die Offnung stoppt die Offnung
. ) SchlieBvorgang gesperrt . SchlieRvorgang gesperrt
- 1
gedffnet (in Pause) stoppt (Ad) SchlieRBvorgang gesperrt solange beleqt
beim Schlief3en offnet erneut | stoppt! offnet erneut U&ﬁ%@gfgﬁgﬁ%g stoppt?
S Umkehrbetatigung fur 2
- 1 - 2
beim Offnen stoppt Sekunden und Stopp stoppt
angehalten mit STOPP schlief3t - - - -

| - 4-SCHRITT-BETRIEB (*)
Betriebsart identisch mit Automatikbetrieb, mit folgenden Unterschieden:
geoffnet (in Pause) | START innerhalb 3 Sek. ab Offnung = stoppt die offene Automation; erneuter START = schlief3t

Deutsch

2 - SUPERAUTOMATIK (*)

Betriebsart identisch mit Automatikbetrieb, mit folgenden Unterschieden: in jeder beliebigen Phase wird mit START
die Richtung umgekehrt.
geoffnet (in Pause) START = schlief3t und ignoriert die Pausenzeit
beim Offnen START = schlielt erneut

J- HALBAUTOMATIK MIT STOI?kP EINGANG

~
~

SICHERHEITSEINRICH= ZUSATZLICHE SICHERHEIT

ZUSTAND DER AUTOMATIK START STOPP TUNG BEIM SCHLIESSEN SICHERHEITSKONTAKT- LICHTSCHRANKE

LEISTE
geschlossen offnet s(t_gf?r?::;e - stoppt die Offnung stoppt die Offnung
j : Schlie} rt ; Schliel® rt
gedffnet schlief3t stoppt' chiie vor(%:;r)\g gesper SchlieRvorgang gesperrt chiie VO'}%@?Q gesper
beim Schlief3en grfrf]r;%tt stoppt! offnet erneut U&Iﬁ:ﬁ:ﬁaﬂggrgggg stoppt?
—_ Umkehrbetatigung fur 2
beim Offnen stoppt’ stoppt’ - Sekunden und Stopp stoppt?
angehalten mit STOPP schlief3t - - - -
4 - SCHRITTBETRIEB (*) EINGANG

S IR ETS R e ZUSATZLICHE SICHERHEIT

ZUSTAND DER AUTOMATIK START STOPP TUNG BEIM SCHLIESSEN SICHERHEITSKONTAKT- LICHTSCHRANKE

LEISTE
geschlossen offnet sg)f?ﬁli:ée - stoppt die Offnung stoppt die Offnung
gedffnet schlief3t stoppt’ Schlieﬁvor(%gr)lg el SchlieRvorgang gesperrt SchlieroQ%e:’r)lg sjesgent
stoppt Umkehrbetatigung fiir 2
i i : 1 z gung tur 2
beim Schlief3en (STé\rI;Zuzgrnet stoppt offnet erneut Sekunden und Stopp stoppt
beim Offnen stoppt’ stoppt’ - U&ﬁmggffﬂgg’ggﬁf stoppt?
angehalten mit STOPP schlief3t - - - -
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5 - TOTMANNSCHALTUNG

(Dauersteuerungen
von Schlusseltaster)

SLIDE 230
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Ein Benutzer bedient das Tor mit Schllsseltaster.
Bei geschlossenem Tor:
« START => OFFNET solange die Steuerung gedriickt wird oder der Vorgang abgeschlossen ist.
« START FUSSGANGER = SCHLIESST solange die Steuerung gedriickt wird oder der Vorgang

abgeschlossen ist.

EINGANG
START SICHERHEITS- ZUSATZLICHE SICHERHEIT
ZUSTAND DER AUTOMATIK (osg'f‘,\?;) FUSSGANGER STOPP E!fﬁ'%gﬁ?f SICHERHEITSKON-
(SCHLIESST) oEn TAKTLEISTE LICHTSCHRANKE
geschlossen offnet - stoppt - stoppt die Offnung | stoppt die Offnung
j , Schliefvor- SchlieRvorgang SchlieRvorgang
ffn - hl
geofinet schliefit stoppt gang gespert gesperrt gesperrt (Ad)
Umkehrbetatigung
beim Schliel3en offnet - stoppt stoppt fur 2 Sekunden und stoppt?
Stopp
.. Umkehrbetatigung
beim Offnen oOffnet schlief3t stoppt - fir 2 Sekunden stoppt?
und Stopp
angehalten mit STOPP offnet schlie3t - - - -

& - TIMER

- Wenn der START FUSSGA

- Schlielvor ég&gesperrt, solange START aktiv -

aktiv ist: ein START-Impuls fihrt zur vollstandigen

Offnung mit Ruckkehr zur FuRgangeroffnung sobald START losgelassen wird
- Reaktionen auf die Eingange identisch wie bei AUTOMATIKBETRIEB -

T - PARK EINGANG
SICHERHEITS- ZUSATZLICHE SICHERHEIT
START FUSSG. EINRICHTUNG
ZUSTAND DER AUTOMATIK START (SCHLIESST) STOPP I ST SIC?fE_:_—IEé‘II'SS_II_(EON- e
SSEN
.. stoppt die ) stoppt die o
geschlossen offnet Offnung Offnung stoppt die Offnung
SchlieRvor- . SchlieRvorgang
geodffnet (in Pause) - schlie3t sofort stoppt gang gesperrt Schlleﬁvor?tang gesperrt solange
5 (Rd) gesper belegt
1] Umkehrbetatigung
3 beim SchlieRen offnet erneut stoppt offnet erneut | fiir 2 Sekunden und stoppt?
Q Stopp
Umkehrbetatigung
beim Offnen - schlie3t stoppt - fir 2 Sekunden stoppt?
und Stopp
angehalten mit STOPP offnet - - - - -
B - PARK SPEZIAL EINGANG
SICHERHEITS- ZUSATZLICHE SICHERHEIT
START FUSSG. EINRICHTUNG
ZUSTAND DER AUTOMATIK START (SCHLIESST) STOPP ST ST SIC?EKR_II_-ILEI;‘II'SS-II_(EON- LICHTSCHRANKE
SSEN
Léschen eines
geschlossen offnet evtl. gespeicherten - stoppt die Offnung | stoppt die Offnung
SchlieRbefehls
Léschen 5 ; ; .
A ; eines ewvtl. schlieft nach LOSChen,elneS SchlieRvor- Schliefvorgang Schlieflvorgang
gedffnet (in Pause) espeicherten P " evtl. gespeicherten | gang gesperrt rt gesperrt solange
Sl ausenzel Schiefbefehs (Rd) gesper belegt
SchlieRbefehls
offnet emeut stoppt + Loschen | . »
. . +.Loschen cines evil Offn.et und EJmkehrbetatlgung
beim SchlieRen eines evtl. gespeicherten schliet nach | fiir 2 Sekunden und stoppt?
gespeicherten i Pausenzeit
SchlieRbefehis SchiieRbefehls Stopp
offnet vollstandi +10
+ Loschen o 6ffnet vollstandig Stoi?;engjtThen Umkehrbetatigung
beim Offnen eines ewvtl. und schliefdt nach espeiche rtén - flr 2 Sekunden stoppt?
gespeicherten Pausenzeit gesp und Stopp
SchlieRbefehls SchlieBbefehls
angehalten mit STOPP offnet schlieft - = - =

-10 -
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4.2 Ein-und Ausgéange

» START (Uber Taster mit Arbeitskontakt oder Handsen-
der) - steuert die Betatigung der Automation in Offnung

STEUEREINHEIT

Abb. 6 - Kontrollen und Anzeigen auf dem Display

A8 1 2 3 4
; . i k @ = 1= [ [
oder SchlieBung, je nach dem Zustand, in dem sie n =

sich befindet und je nach der eingestellten Betriebsart.

e STOPP (Taster mit Ruhekontakt) - der Eingang stoppt die Tor-
fligel sofort; zur Wiederaufnahme der Bewegung muss ein
START-Impuls gegeben werden. Der STOPP-Befehl hat vor allen
Funktionen und in jeder Betriebsphase Vorrang.

» Lichtschranken beim Schlief3en - die Auslésung dieser
Lichtschranken ist nur in der Schlieiphase aktiv; sie steuern
das Anhalten der Bewegung und die emeute Offnung. Die
Lichtschranken verhindern das Schlie3en des Tors,
solange sie belegt sind.

Display 1: TORZUSTAND
L = GESCHLOSSEN

b = in OFFNUNG
H = GEOFFNET
d = in SCHLIESSUNG
E = GESTOPPT

U= Erkennung eines HINDERNISSES

 Zusétzliche Sicherheit beim Offnen mit Sicherheits-
kontaktleiste - wahrend der Offnungs- und SchlieRphase
aktiver Sicherheitskontakt. Falls die Sicherheitskontakileiste
ein Hindemis erfasst, wird die Laufrichtung fur 2 Sek.umge-
kehrt und danach werden die Torfligel gestoppt. Mit einem
START wird die Bewegung fortgesetzt, aber in die andere

Display 2: EINGANGE (ein=Kontakt geschlossen)

1 = START Funk

2 = LICHTSCHRANKE BEIM SCHLIESSEN

4 =START FUSSGANGEROFFNUNG

5 = SICHERHEITSEINRICHTUNG BEIM OFFNEN
6=START

L

Richtung als bei der hindernisbedingten Unterbrechung.

7=STOPP

 Zusétzliche Sicherheit mit Lichtschranken - bei Erfassung
eines Hindemisses durch die Lichtschranken beim Offnen oder
Schlieen werden die Torflugel gestoppt. Erst wenn die Licht-
schranken nicht mehr angesteuert werden, wird die Bewegung
nach 1 Sekunde in die unterbrochene Richtung fortgesetzt.
Zur Anzeige des Zustands der Automation:

Display 3: ENDSCHALTER
(aus=Endschalter belegt)

1 = Endschalter OFFNEN

6 = Endschalter SCHLIESSEN

1
)

 Blinkleuchte/s Kontrolllampe (fir die Fernanzeige):

ZUSTANDS DER AUTOMATION | BLINKLEUCHTE KONTROLLLAMPE U, . .

in Offnungsphase | blinkfrequenz 1's dauerlicht @ @ D'_i@:y 4: '?\_]US%ANGE
in SchlieBphase | blinkfrequenz1s | Licht blinkt ey | (cnoASgang akil)
geoffnet aus (Parameter AH) |dauerlicht 3 =KONTROLLLAMPE
geschlossen/inSTOPP | Licht aus Licht aus amn

zusatzliche Sicherheit | dauerlicht -

PlanmaRige Wartung | blinkfrequenz 0,5s |- FEHLERCODES:

roEE = fehlgeschlagener Speicherzugriff bei Einschaltung;

* Hilfsausgang tiber externes Relais -aktivierbarmitHandsen- |4 & =keine Datenim Speicher (die GELBE und die BLAUgleichzeitig etwa
der (ch ) und per Impuls (2 Sek. - ex: Aktivierung Elekfroschloss FUR- 3 Sek. lang driicken =>es erscheint die Anzeige L~ = START driicken);
gangertiir) oder per Timer (ex: Beleuchtung) je nach Parameter (FE).  Er | = fehlgeschlagener Speicherzugriff in UPLOAD/DOWNLOAD:;

+ Hilfsbeleuchtung - Einschaltung gesteuert Uber START oder ~ Erc = Test der Sicherheitseinrichtung beim SchlieRen:

START FUSSGANGEROFFNUNG mit einstellbarer Zeit (HE). Fr3J = Test der zusatzlichen Sicherheitseinrichtung;
4.3 Kontrollen und Anzeigen auf dem Display Er5=Kein Codierer beim Einschalten (Losung in

==) Abschn.3);

=5

« Kurz die GELBE Taste driicken: die Displays schalten ein.  £r3 = Motor/Endschalter (Anschlisse kontrollieren);
Zum Ausschalten die GELBE Taste nochmals kurz driicken ~ ErFc = Stopp wegen Defekt der Endschalter/Codierer;
(ES) Abb.6). ErEnc = Keine Kommunikation Gerat / Codierer;
1 iFn = PlanméRige Wartung (blinkt3 Sek. beim Eingangin Programmierung).

5.  PARAMETER-PROGRAMMIERUNG

WICHTIG! Fir die Programmierung muss das Tor stillstehen und geschlossen sein!
WICHTIG: Wahrend der Programmierung werden die Eingangssignale ignoriert.

Die ROTE Taste driicken und gedriickt halten = = auf dem Display erscheint die Anzeige Pr 00
Die ROTE Taste loslassen = = Anzeige des ersten Parameters mit eingestelltem Wert L 3.0
BLAU = = Scrollen der Parameter

ROT neben einem Parameter = | => Anzeige des eingestellten Werts (markiert mit einem Punkt)

Tastendrticke auf BLAU = | = Scrollen der mdglichen Werte

Die ROTE Taste neben einem neuen gewahlten

Wert. driicken und 3 Sek. lang gedriickt halten = | = 3 Blinkimpulse bestéatigen die Anderung

Die ROTE Taste loslassen = | => Anzeige der neuen Einstellung

GELB = | = Rickkehr zu den Parametern

ANDERUNGEN der EIN-
STELLUNGEN

Nun wurde der Parameter geandert; vor Beenden der Programmierung kénnen weitere Anderungen vorgenommen werden.
ACHTUNG: Die Speicherung der Anderungen erfolgt erst bei Beenden der Programmierung (Ausschalten der Displays);
falls vorher die Netzversorgung der Steuerung unterbrochen wird, gehen die Anderungen verloren.

Zum BEENDEN der Programmierung: | = Die GELBE Taste drlicken, bis das Display erléscht

Parameter, die ein RESET oder Eingriffe an den SPEICHERN ermdglichen: Vor Durchfiibrung der Anderung erscheint auf dem Display
die Anzeg]e gn’.}rE, bei Bestétlgun?/(RO'l') = erfolgt ein 3-sekiindiges Blinken = donkt (Vorgang korrekt abgeschlossen) oder Er +
e bei

Fehlerco fehlgeschlagenem Vorgang.

-11 -
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Parameter FUNKTION .........coovviiiiiiieeeennn, STANDARD EINSTELLUNGEN:
0 = AUTOMATIK; 4 = SCHRITTBETRIEB;
1 = 4-SCHRITT-BETRIEB; 5 = TOTMANNSCHALTUNG;
L. |Logik AUTOMATIK 2 = SUPERAUTOMATIK; 6 = TIMER (START-EINGANG);
3 = HALBAUTOMATIK MIT STOPP; 7 = PARK;
8 = PARK SPEZIAL;
PH. |Pausenzeit.........ccccocceeevriiieiisscnennn, 25s 0+60(1steP=15)
- . . 0= 0+100; 1=100+300; 2=300+700; 3=700+1000;4 =
TF. |Gewichtsklasse...........cccccccoviiirnnnnne. 100+1000 kg 1000=1300: 5=1300:1600: 6= 16002000:
LR IVOrbliNKZEit ..o Is 0+9(1stEP=15)
o {.  |Laufrichtung......ccccooiiiiiiiieeeeee 0 0;1
iod.  [RUEZEIYP e MIT RITZEL Z16 O=wmiTRITZEL Z16; 1= miT RITZEL Z20
£ |. |Energie Torfliigel (Lauf FULL) .................. MAX. ELEKTRONISCHE EINSTELLUNG DER SCHUBKRAFT: O (MIN.) + 99 (MAX.)
EC. |Energie Torfliigel (Lauf GEBREMST)........ MAX. ELEKTRONISCHE EINSTELLUNG DER SCHUBKRAFT: O (MIN.) + 50 (mAX.)
~P. |Abbremsung vor Endschalter.................. 200 mm. 0+8(0+800mm-1steP =100 Mm)
5 ~H. |Abbremsung nach Endschalter................... Os 0+20(0+2s-1step =100 wms)
fg ~H. |Endbremsung (Hard)...........ccccevnennn. DEAKTIVIERT 0+20(0+2s-1sTeEr =100 ms)
= P5EE I(?Sl:'cg;rll(dsaertjzeeir?stglelijrnc\;v)erksemg eingestellten Werte ROT ZUR BESTATIGUNG (=>dEF BLINKT =>L0. = ABGESCHLOSSEN)
—| An. |Meni WARTUNG &ffnen ROT ZUR BESTATIGUNG
| ~Ad!l |Menii SPEICHER &ffnen ROT ZUR BESTATIGUNG
ProF |ERWEITERTE Programmierung abrufen ROT ZUR BESTATIGUNG
I; A3 |FuBgangerdffnung ........cccocvveevveevecerereenan. 30% 1+9(1ster=10%)
7 Zeit max. Drehmoment beim Start ........... 05s 1+5(1stEP=0,55)
AE  |Umkehrzeit nach der Betatigung.................. Os 0+ 5 (1 sTEP = 20 Ms)
LU, |Helligkeit des Displays.........cccccoouuvvunnnee. MITTEL 0+9
.  Era 00= soFoRT; 01= NACH ABLAUF DER PAUSENZEIT (ZAHLUNG LAUFT WEITER);
o Schlielung bei Freigabe - . 2= A
Ad A T 02= NAcH 10 s; 03= NACH VOLLSTANDIGEM ABLAUF EINER NEUEN PAUSENZEIT|
Lichtschranke ...........ccc......... Pausenzeitwird neu gestartet (PAUSENZEIT WIRD NEU GESTARTET)
_ 0 = KONTROLLLAMPE; 1+60 = MINUTEN EINSCHALTUNG HILFSBELEUCHTUNG NACH
AE Hilfsausgang ......cccccoovveieieinencneee KONTROLLLAMPE | START ODER START FUSSGANGER HINWEIS: nur wenn nicht am Handsender
eingestellt
AH. |Blinkleuchte in Pause......cccooveeeeveveeeenn. AUS 0= Aus; 1= EIN (IN LOGIK AUTOMATIK)
A [eirn Gofmen oot o it LICHTSCHRANKE | 0= SICHERHETTSKONTAKTLEISTE 1= LIGHTSCHRANKE
. . . 0 = DEAKTIVIERT; 1 = TEST LICHTSCHRANKE STANDARD;
EF . |Test Lichtschranke beim SchlieRen ...DEAKTIVIERT 2 = TEST LICHTSCHRANKE REFLEX
A Test zusatzl. Sicherheitseinrichtung beim Offnen 0 = DEAKTIVIERT; 1 = TEST LICHTSCHRANKE STANDARD ODER KONTAKTLEISTE;
M.  |DEAKTIVIERT 2=TEST LICHTSCHRANKE REFLEX ODER KONTAKTLEISTE
1+9
Empfindlichkeit auf Hindernis D (ohne Codierer) - WENN BEIM EINSCHALTEN DER CODIERER VORHANDEN IST, NIMMT DER
ErC B . PARAMETER DEN ZUGEHORIGEN STANDARDWERT AN (VERANDERLICH) - BEI
...................................................... c (mit Codierer) | FEHLENDEM CODIERER IST NUR DER ZUGEHORIGE STANDARDWERT ZUGE-
LASSEN (NICHT VERANDERLICH!); SIEHE %‘ Abschn. 4.3.
115. |Schleusenfunktion (Master/Slave) ....DEAKTIVIERT 0= DEAKTIVIERT; 1= MASTER; 2= SLAVE;
®» A, |Léschen eines Handsenders mit Adresse 0 + 99 (siehe Speichern der Handsender)
~ .k~ |Loschen aller Handsender ROT ZUR BESTATIGUNG
UPL d |Kartendaten auf herausnehmbarem Speichermodul speichem | ROT ZUR BESTATIGUNG - (OPTIONALES HERAUSNEHMBARES SPEICHERMODUL)
h Daten vom herausnehmbaren Speichermodul auf Karte "
drl Sl ROT ZUR BESTATIGUNG - (OPTIONALES HERAUSNEHMBARES SPEICHERMODUL)
ch { |Einstellung Ausgangskanal Handsender 0 = NICHT AKTIV; 1 = START;
chc |chi START 5 2 = START FUSSGANGER 3 = sToPP;
chd |chd START FUSSGANGER 4 = HILFSAUSGANG UBER EXTERNES RELAIS (IMPULSBETRIEB 2 S WENN AE= {;
Eh"’ Eha;th", .............................................. DEAKTIVIERT TIMER WENN AE= 1+60 S)
= A . Gesamizahler Betatigungen - kann NICHT geandert werden, 0000 + 9999 (zunAHME 1 PRO 100 BETATIGUNGEN)
L .FP |Teilanzeiger Betatigungen Wartungszahler 0000 +9999 (1 = 10 BETATIGUNGEN) (RESET MIT AL.5 ODER AL .~)
; : ) 0000 +9999 (1 =10 BETATIGUNGEN) STEP MIN. 100 BETATIGUNGEN - BEI JEDER
AL, Einstellen Wartungsintervall an AL.P EINSTELLUNG WIRD DER ZAHLER AL P
AL .~ |Rucksetzen des Zahlers AL.FP ROT ZUR BESTATIGUNG

BLAU
zur Auswahl

BITTE BEACHTEN: @(

ROT
zur Bestatigung

GELB
zum Beenden

4 &
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6. HINWEISE FUR DEN WARTUNGSTECHNIKER

« Aufgrund der Richtlinie. 2006/42/EWG ist nach Abschluss der Installation eine Konformitatserklarung der Maschine sowie ein
Wartungs- und Instandhaltungsplan auszufiillen; diese Unterlagen sind dem Benutzer zu tGbergeben.

6.1 Planmalige Wartung

Es wird empfohlen, mit der Installationsfirma der Automation einen Wartungsplan nach den einschlagigen Vorschriften zu
erstellen (fur EU-Lander: Maschinenrichtlinie 2006/42/EWG).

» Programmieren Sie das Wartungsintervall an der Steuerung (siehe Abschn. Parameter-Programmierung).

Bei Erreichung der eingestellten Anzahl der Betatigungen wird durch das schnellere Aufleuchten der Blinkleuchte wahrend der
Betatigungen sowie an der Steuerung durch die beim Abrufen der Programmierung fiir ca. 3 Sekunden blinkende Meldung
1iAn gemeldet, dass die Wartung ausgefiihrt werden muss.

NachAbschlussderWartung das neue Wartungsintervall an der Steuerung programmieren (sieheAbschn. Parameter-Programmierung).
Von Aprimatic S.p.A. wird fiir die Elektroanlage folgende Wartung empfohlen:

Durchschnittliche

Vorgang Wartungsintervalle

Funktionstest der Erkennungsvorrichtungen und

des Einklemmschutzes (Lichtschranken, Detek- A

tor, Sicherheitseinrichtung (Sicherheitskontakt- 6 Monate [ Achtung |

leisten)) und Uberpriifung der Einstellungen
Funktionstest der Elektroanlage und Auslé-
seprifung des FI-Schalters zum Schutz der 6 Monate
elektrischen Anlage

Kontrollieren Sie das Innere des Schaltkastens
und entfernen Sie eventuelle Insekten, Schmutz | 6 Monate
oder Feuchtigkeit. Entsorgen Sie die verbrauchte Batterie grundsatzlich
Korrekte Funktionsweise der Handsenderbatte- 6 Monate nur in den hierflir vorgesehenen Behaltern in den
rien iberpriifen - gegebenenfalls auswechseln. Verkaufsstellen der Batterien.

Eventuelle Hindernisse entfernen, durch die der
Lichtstrahl der Lichtschranken standig unterbro- | 6 Monate
chen wird (z.B. Aste oder Geblische).

7.  HINWEISE FUR DEN BENUTZER

Alle gelieferten Anleitungen sind wesentlicher Bestandteil des Produkts Sie missen dem Benutzer ausgehandigt und
aufmerksam gelesen werden, da sie wichtige Hinweise zum Gebrauch und zur Wartung enthalten. Die vorliegenden
Anleitungen mussen aufbewahrt und allen zukunftigen Benutzern ausgehandigt werden.

Diese Steuerung darf ausschlief3lich fiir den Zweck eingesetzt werden, fir den sie bestimmt ist. Jeder andere Gebrauch
ist zweckwidrig und demnach gefahrlich.

Am Produkt dirfen keine Anderungen vorgenommen werden.

Regelmalig eine korrekte Wartung gemaf dem vom Installateur ausgehandigten Wartungsbuch ausfiihren lassen.

Funksteuerungen bzw. andere Aktivierungsvorrichtungen nicht unbewacht lassen, um eine unbeabsichtigte Betatigung
durch Kinder oder Fremdpersonen zu verhindern.

Der Anschluss, die Abnahmepriifung und die Inbetriebnahme diirfen ebenso wie die regelméaRigen Uberpriifungen und
Wartungsarbeiten, einschlief3lich der Reinigung der Automation, nur von Technikern durchgefiihrt werden, die auf das
Produkt spezialisiert und daran ausgebildet sind.

Im Stérungsfall oder bei einem nicht ordnungsgemafen Betrieb die Versorgung der Automation mit dem Hauptschalter
unterbrechen. Versuchen Sie nicht, die Haupteinheit zu reparieren. Wenden Sie sich an den Installateur der Automation
oder eine andere Fachkraft. Die Nichtbeachtung dieses Hinweises kann gefahrliche Situationen verursachen.

Vor Wartungsarbeiten die Automation mit dem FI-
Schalter der Elektroanlagevom Stromnetztrennen!

Beachten Sie, dass die Batterien als Verbrauchsmaterial
nicht unter die Garantie fallen.

Deutsch

- Achtung |

Dem Benutzer sind Eingriffe an der Anlage und an der Steuerung untersagt; ebenso darf er keine Arbeiten im Inneren des
Schaltkastens ausfiihren. Bei Stérung oder Stromausfall KANN DER TORFLUGEL MANUELL BETATIGT WERDEN (siehe

Installationsanleitung des Torantriebs). -
FUR DEN INSTALLATEUR
«J

& Aprimatic

Aprimatic S.p.A.
via Leonardo da Vinci, 414
40059 Villa Fontana di Medicina - Bologna - Italia
Tel. +39 051 6960711 - fax +39 051 6960722
info @apri matic.com - WWW.apI’i matic.com BITTE UBERGEBEN SIE DEM BENUTZER EINE KOPIE DIESER SEITE.
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L Informaciones | gs7as INSTRUCCIONES SE REFIEREN UNI-
CAMENTE A LA INSTALACION ELECTRICA DEL SISTEMA DE CONTROL
CON EQUIPO SLIDE 230. PARA LA PARTE MECANICA SE REMITE A LAS
INSTRUCCIONES DEL OPERADOR SUMINISTRADAS.

, Atencion |
TODAS LAS INSTRUCCIONES FORMAN PARTE INTEGRANTE DEL PRO-
DUCTO Y DEBEN OBLIGATORIAMENTE GUARDARSE PARA CONSULTAS
FUTURAS HASTA EL DESGUACE DEL PRODUCTO.
DURANTE LAS OPERACIONES DE ENSAMBLAJE Y MONTAJE DE LA AUTO-
MATIZACION Y DE PRUEBA DE LA CANCELA, SE PUEDEN CREAR SITUA-
CIONES DE PELIGRO SI NO SE RESPETAN LAS ADVERTENCIAS DE SEGU-
RIDAD CONTENIDAS EN LAS INSTRUCCIONES. LEER ATENTAMENTE LAS
INSTRUCCIONES ANTES DE EMPEZAR LA INSTALACION DEL PRODUCTO.
GUARDAR TODAS LAS INSTRUCCIONES EN LA MISMA INSTALACION PARA
PODERLAS CONSULTAR DURANTE EL USO Y EL MANTENIMIENTO.

"]
,O Precaucion |
LOS DATOS INDICADOS EN ESTE MANUAL DEBEN CONSIDERARSE
MERAMENTE INDICATIVOS.
EL CONSTRUCTOR DECLINA CUALQUIER RESPONSABILIDAD POR LAS
POSIBLES INEXACTITUDES DEL PRESENTE MANUAL DEBIDAS A ERRORES
DE IMPRENTA O DE TRANSCRIPCION.
EL CONSTRUCTOR SE RESERVA EL DERECHO A APORTAR MODIFICACIO-
NES PARA MEJORAR EL PRODUCTO SIN PREVIA COMUNICACION.

ADVERTENCIAS GENERALES DE SEGURIDAD
LEER ATENTAMENTE LAS INSTRUCCIONES ANTES DE EMPEZAR LA
INSTALACION DEL PRODUCTO.

1

- Atencion |
LOS MATERIALES DEL EMBALAJE (PLASTICO, POLIESTIRENO, ETC..) NO
DEBEN DESECHARSE EN EL AMBIENTE Y NO DEBEN DEJARSE AL ALCANCE
DE LOS NINOS YA QUE SON UNA POTENCIAL FUENTE DE PELIGRO.
ESTA PROHIBIDO UTILIZAR EL PRODUCTO PARA USOS DISTINTOS A LOS
PREVISTOS O IMPROPIOS.
ESTA PROHIBIDO ALTERAR O MODIFICAR EL PRODUCTO.
UNA INSTALACION INCORRECTA DEL PRODUCTO PUEDE OCASIONAR
GRAVES PELIGROS, SEGUIR ATENTAMENTE TODAS LAS INSTRUCCIONES
PARA LA INSTALACION.
LA INSTALACION DEBE SER EFECTUADA POR PERSONAL PROFESIONAL-
MENTE COMPETENTE.
SE RECOMIENDA TRABAJAR RESPETANDO LAS NORMAS DE SEGURIDAD
VIGENTES; TRABAJAR EN UN AMBIENTE SUFICIENTEMENTE ILUMINADO E
IDONEO PARA LA SALUD; LLEVAR PRENDAS DE PROTECCION QUE CUM-
PLAN CON LO PREVISTO POR LAS LEYES (CALZADO PARA PREVENCION DE
ACCIDENTES, GAFAS DE PROTECCION, GUANTES Y CASCO), NO LLEVAR
PRENDAS DE VESTIR QUE PUEDAN ENGANCHARSE.
ADOPTAR LAS MEDIDAS DE PROTECCION ADECUADAS PARA PREVENIR
RIESGOS DE LESIONES DEBIDO A ASTILLAS PUNTIAGUDAS Y A LOS POSI-
BLES RIESGOS DE APLASTAMIENTO, CHOQUE Y CORTE.
SE RECOMIENDA IMPEDIR EL TRANSITO DE PERSONAS EXTRANAS EN
LA ZONA DE INTERVENCION Y NO DEJAR SIN VIGILANCIA LA ZONA DE
TRABAJO.
SE ACONSEJA RESPETAR RIGUROSAMENTE LAS NORMAS NACIONALES

VALIDAS PARA LA SEGURIDAD EN LAS OBRAS (EN ITALIA D. LGS. 528/99
COORDINADO CON D. LGS. 494/96 “TRANSPOSICION DE LA DIRECTIVA
92/57/CEE SOBRE LAS DISPOSICIONES MINIMAS DE SEGURIDAD Y SALUD
QUE DEBEN APLICARSE EN LAS OBRAS DE CONSTRUCCION TEMPORALES
O MOVILES”).

LA INSTALACION, LAS CONEXIONES ELECTRICAS Y LAS REGULACIONES
DEBEN EFECTUARSE RESPETANDO LA BUENA TECNICA Y CUMPLIENDO
LAS NORMAS VIGENTES EN EL PAIS DE INSTALACION.

EL CONSTRUCTOR DE LA MOTORIZACION NO ES RESPONSABLE DEL
INCUMPLIMIENTO DE LA BUENA TECNICA EN LA CONSTRUCCION DE LA
ESTRUCTURA QUE SE DEBE MOTORIZAR, NI DE LAS DEFORMACIONES
QUE PUDIERAN OCURRIR DURANTE LA UTILIZACION.

UNA INSTALACION EQUIVOCADA PUEDE SER UNA FUENTE DE PELIGRO.
AL EJECUTAR LAS OPERACIONES, OBSERVAR LAS INDICACIONES DEL
FABRICANTE.

ANTES DE EMPEZAR LA INSTALACION, ASEGURARSE DE LA INTEGRIDAD
DEL PRODUCTO Y DE QUE LA ESTRUCTURA EXISTENTE POSEA LAS
CONDICIONES NECESARIAS DE SOLIDEZ Y ESTABILIDAD.

- Informaciones

LA CONEXION, LA PRUEBA Y LA PUESTA EN FUNCIONAMIENTO, ASI
COMO LAS COMPROBACIONES PERIODICAS Y LAS INTERVENCIONES
DE MANTENIMIENTO PUEDEN SER EFECTUADAS SOLO POR TECNICOS
ESPECIALIZADOS E INSTRUIDOS SOBRE EL PRODUCTO.

ES NECESARIO SEGUIR UN CURSO DE ESPECIALIZACION. PARA ELLO LOS
INSTALADORES DEBERAN PONERSE EN CONTACTO CON EL PROVEEDOR.
AL TERMINAR EL TRABAJO, EL INSTALADOR DEBE COMPROBAR LA INSTA-
LACION Y EL FUNCIONAMIENTO CORRECTO DE LA AUTOMATIZACION.

LA PRUEBA Y LA PUESTA EN FUNCIONAMIENTO DE LA AUTOMATIZACION
SOLO PUEDEN REALIZARSE DESPUES DE COMPROBAR QUE LA CANCELA
AUTOMATICA CUMPLE LOS REQUISITOS DE LA DIRECTIVA MAQUINAS
2006/42/CEE, A LA CUAL LA AUTOMATIZACION COMPLETA, MONTADA E
INSTALADA DEBE RESPONDER. EL INSTALADOR DEBE UTILIZAR Y CONSER-
VAR EL FASCICULO TECNICO DE LA INSTALACION Y ATENERSE A TODAS
LAS OBLIGACIONES PREVISTAS.

DEBE REALIZAR UN ANALISIS DE LOS RIESGOS Y COMPROBAR QUE EL
SISTEMA NO PRESENTE PUNTOS DE APLASTAMIENTO O CORTE. SI FUERA
NECESARIO, DEBE ADOPTAR LAS MEDIDAS CORRECTIVAS ADECUADAS Y
APLICAR LAS SENALES PREVISTAS POR LAS NORMAS VIGENTES PARA
INDICAR LAS ZONAS PELIGROSAS.

TODA INSTALACION DEBE INDICAR DE MODO VISIBLE LOS DATOS DE
IDENTIFICACION DEL SISTEMA MOTORIZADO.

EL INSTALADOR DEBE PROPORCIONAR TODAS LAS INFORMACIONES
SOBRE EL FUNCIONAMIENTO AUTOMATICO, MANUAL Y DE EMERGENCIA
Y ENTREGAR LAS INSTRUCCIONES DE USO AL USUARIO DEL EQUIPO.
EN CASO DE REPARACIONES O SUSTITUCIONES SE DEBERAN UTILIZAR
EXCLUSIVAMENTE RECAMBIOS ORIGINALES. NINGUNA GARANTIA ES
RECONOCIDA EN CASO DE UTILIZACION COMBINADA DE COMPONENTES
DE OTRAS MARCAS.

EL CONSTRUCTOR DE LA MOTORIZACION DECLINA CUALQUIER RESPON-
SABILIDAD EN CASO DE INSTALACION DE COMPONENTES INCOMPATIBLES
CON LA SEGURIDAD Y EL BUEN FUNCIONAMIENTO.

- Atencion |
EN CASO DE AVERIAS O FUNCIONAMIENTO IRREGULAR, CORTAR LA
ALIMENTACION A LA AUTOMATIZACION ACCIONANDO EL INTERRUPTOR
PRINCIPAL. NO TRATAR DE INTERVENIR O REPARAR LA UNIDAD PRINCIPAL
Y CONTACTAR CON EL INSTALADOR DE LA AUTOMATIZACION U OTRO
INSTALADOR ESPECIALIZADO. EL INCUMPLIMIENTO DE ESTA ADVERTEN-
CIA PUEDE CONDUCIR A SITUACIONES PELIGROSAS.
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1. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

1.1 Uso previsto y campo de aplicacion

El equipo SLIDE 230 ha sido disefiado para controlar el fun-

cionamiento de actuadores electromecanicos a 230 Voltios

(con o sin encoder) para la automatizacion de cancelas de

hojas correderas.
- Atencion |

Esta prohibido utilizar el producto para usos distintos a los

previstos o impropios.

Se recomienda atenerse a los limites de empleo indicados en el

manual de instalacion del actuador.

Esta prohibido alterar o modificar el producto.

Elproductodebeinstalarseexclusivamenteconmaterial APRIMATIC.

Aprimatic S.p.A. no se considera responsable por el
incumplimiento de dichas prescripciones.

1.2 Caracteristicas técnicas

Ver tab. Principales prestaciones.

Equipo electronico provisto de microprocesador para el acciona-

miento de 1 motor de 230V AC, hasta a 700 Vatios de potencia

maxima.

Mediante el procedimiento de autoaprendizaje el equipo adquiere

o actualiza los siguientes datos de la instalacion para configurar

el correcto funcionamiento:

e amplitud delacarreray tiempos de accionamiento necesa-
rios para completar las maniobras.

Con el objeto de adecuar del mejor modo posible el comporta-

miento de la automatizacién a las necesidades de cualquier tipo

de servicio, se puede modificar la programacién de los parametros

de funcionamiento.

Todas las regulaciones son digitales(Ver el Cap.Programacion).

1.3 Datos técnicos

\er tab. Datos técnicos.

2. INSTALACION

2.1 Montaje/sustitucion del equipo

Elequipoestainstaladoenlacajaeléctricaoabordodel operador.
En caso de SUSTITUCION, es necesario:

- Si fuera posible, guardar los datos del equipo (Upload) en
el Médulo de memoria extraible (OPCIONAL) a fin de poderlos
transferir (Download) al nuevo equipo.

- iIMPORTANTE! Cortar la alimentacion eléctrica.

- Interrumpir todas las conexiones.

- Retirar la tarjeta destornillando los tornillos de sujecion.

- Colocar y fijar la nueva tarjeta.

- Restablecer las conexiones.

- Restablecer la alimentacion eléctrica; realizar el Down-
load del Modulo de memoria extraible (OPCIONAL) o bien
volver a repetir las proceduras para la Puesta en marcha
del sistema (Ver apartado).

EQUIPO DE CONTROL

tab. 1 -

Principales prestaciones

Aprendizaje de la carreracorsa.

Desaceleracion electrénico en las proximidades de fina-
les de carrera electromecanicos y desaceleracién en la
proximidad de los golpes en apertura/cierre.

Control electronico de la fuerza de empuije.

Apertura peatonal regulable.

Memorizaciénde los datos de programaciénen memoriaFlash.

Memorizacion en memoria EPROM de los datos de
funcionamiento del sistema (permite el restablecimiento

despues de un black-out).

Contador de ciclos de funcionamiento para Mantenimiento

programado.

Radiorreceptor integrado con antena para la memoriza-
cion de 100 mandos a distancia.

Prueba de funcionamiento de la fotocélula en cierre y
seguridad auxiliar en apertura antes de cada maniobra.

Posibilidad de sustitucion rapida del equipo gracias a la
memorizacion de los datos en un modulo de memoria

extraible (OPCIONAL).

Posibilidad de instalar dispositivos de control remoto:
Receptor RPL-Eco; Receptor Unico; DEC/A (descodifica-
dor tag y teclado) en alternativa al receptor integrado.

Posibilidad de controlar dos automatizaciones en el modo
Master/Slave (M/S): el equipo MASTER gestiona el equipo
SLAVE conectado mediante tarjeta DOUBLE (accesorio) y

protocolo de comunicacion.

Posibilidad de configar los canales de salida de los

mandos a distancia.

tab. 2 - Datos técnicos

Tension de alimentacion
monofasica

230 VAC (+6% ; -10%)

Frecuencia 50 Hz
Alimentacién accesorios 24V DC
Corriente MAX. absorbida | 500 mA
por los accesorios

Consumo del equipo en 2W
reposo

Consumo del equipo 15W

(con accesorios conecta-
dos y en funcionamiento,
excluidos los motores)

Temperatura de funciona-
miento

-20°C +70°C

Temperatura de almacena-
miento

-40°C +85°C

Humedad relativa MAX.

85% sin condensacion

Grado de proteccion

IP44 (sdlo si esta en un
depdsito 1P44)

Fusible de proteccion alimen-
tacion motores 230V (F1)

5 A activacion rapida

Fusible de proteccion de
los accesorios externos
(24VDC) (F3)

1 A activacion rapida

-15 -
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EQUIPO DE CONTROL

2.1.1 Mddulo de memoria extraible (OPCIONAL)
El médulo almacena los parametros de funcionamiento

SLIDE 230 Edprimaﬁc

tab. 3- Componenti della scheda

del sistema y controles remotos. En el caso de instalacion ~ J1 | Conector para el puerto serial RS232 / interfaz Urmet
permanente del médulo en el aparato, el sistema utiliza la o tarjeta DOUBLE (MASTER/SLAVE)
memoria del Mddulo. Para la transferencia de las memorias otarjeta para Teclado de programacion remota OPCIONAL
debe ejecutar el Upload / Download. - -
- J4 |Regleta de bornes extraible 11 polos - conexiones
Instalacién permanente Download/Upload entradas de comando y accesorios
Equipo NON alimentado Equipo alimentado 1-2 - Luz destellante de LED de 24VDC - cable con
X . " : 2 conductores minimo 1 mm?. jNO utilizar luces
introducir el Médulo de Memoria intermitentes de otro tipo!
efectuar 3-2 - Lampara gilo:tac\)N/ Salida auxiliar - salida 24 VDC
energizar Download o Upload carga maxima de
9 (apart Programffcién) 4-8 - Start peatonal (N.O.).
. . - 5- 24V para alimentacion ACCESORIOS.
i | si la memoria del 6-8 - Seguridad auxiliar (fotocélula, perfil de seguri-
S menana I(Tsogg:gml\lgrggr:j% al final dad, ..) (contacto de seguridad N.C.).
tiene ya los funcionamiento | = apparece danf Z(;S L—jrliEdn;gaﬂaéc;tocelulas en cierre (contacto de
parametros | apparece in it 9 o). , ,
de funcio- _ AMA 9-10 - STOP (contacto de seguridad N.C.) acciona
namiento = | Rfesionar - i la parada.
PUESTAEN | RILLOYyAZUL 35:93(:9&2?\;; 11-10 - START (N.O.) comando apertura y/o cierre.
aprox. 3 seg = P ' p . )
MARCHA del |, rn efectuarel | @ dar tension al J9 |Regleta de bornes extraible - conexiones a los fina-
sistema ;utoéprendizaje equipo les de carrera/encoder
¢ I J12| Conector médulo memoria extraible (OPCIONAL)
cuando las pantallas se apagan, el sistema esta en servicio J13|Regleta de bornes conexiones condensador Motor
Iy - y P J15| Regleta de bornes extraible - potencia para salida motor
2.2 Preparacion de la instalacion eléctrica de g30 VAC -cablesde 3 con%uctorespminimo 1,5 mm?
La preparacion de las conexiones eléctricas de todos los y
dispositivos del sistema debe efectuarse antes de empezar J16 558::@ dg rﬁf’ggesseeﬁtrr%'gée - entrada prueba foto-
la instalacion de los componentes, ateniéndose al esquema yp 9 - —
“Preparacion de lainstalacion eléctrica” facilitado en el Manual ~ M1 |Regleta de bornes extraible - conexion fase-neutro-
de instrucciones del actuador, a las advertencias proporcio- tierra 230 VAC
nadas en este manual y a las instrucciones suministradas  JRX| Conector receptor integrado (ATENCION a la direc-
con los componentes instalados. cion de introduccion, no forzar para no dafiar)
— . . CNL1|Conector 10 pines para receptor RPL-ECO (alterna-
[ Atencion [La instalacion completa debe ser tiva al receptor integrado)
realizadapor personal cualificadoy respetando las normas : —— — -
vigentes en el pais deinstalacion (normas CE|64-8/EN60335-1). CN2| Conector 3 pin Aprimatic para conexion accesorios;
. L conexion tarjeta radio compatible con receptor
2.3 Conexiones eléctricas UNICO (alternativa al receptor integrado) - Descodi-
Realizar todas las conexiones como se muestra en el ficador control accesos
Esquemadel equipo que se facilita a continuacion, respetando -3 Regleta de bornes antena receptor integrado
las entradas y los destinos de cada cable y las secciones : — —
minimas indicadas. F1 |Fusible de proteccion alimentacion motor 230V y red
- _ F3 | Fusible de proteccion accesorios externos (24VDC)
% L Atenc'f)n | . . DL1|Led presencia Alimentacién y FIRMWARE
] Antes de realizar las conexiones es necesario cortar |a - -
Al alimentacion eléctrica de red. i DS1|Pantalla de LED - visualizacion de los parametros y
sl Comprobar laintegridad del producto y de los accesorios DS2|de sus valores
antes de conectarlos. ) ) ) DS3
iIMPORTANTE! Leer y respetar siempre las instrucciones DS4

de todos los componentes instalados.

Unaconexion incorrecta podria perjudicar el funcionamiento de
lainstalacion, dafiar gravemente el material y anular la garantia.

NO utilizar cables de interfono o telefénicos.

IMPORTANTE: conectar la alimentacion de red 230 VAC sélo
despuésdehabercompletadotodaslas conexionesyloscontroles.

AAsegurarse de disponer de una buena instalacion de puesta atierray conectar siempre esta Ultima a los bornes
correspondientes. Hacer la TIERRA correcta entre el equipo y el actuador.

CONEXION DE LA TENSION DE RED
ALIMENTACION - 230 VAc monofasica 50 Hz.

« Conexion mediante cable con 3 conductores de minimo 1,5 mm2 (secc. minima) segun las normas vigentes. Adaptar la

seccion del cable en funcion de la longitud de la linea.

iIMPORTANTE ! Instalar siempre, linea arriba de la linea, un interruptor general que garantice la desconexion omnipolar
con una apertura minima de los contactos de 3 mm (conectar a un interruptor magnetotérmico diferencial de 6 A -

sensibilidad 30 mA).

-16 -
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fig. 1 - Esquema del equipo y de las conexiones

“ENCODER ™. Teclas de programacion:

T conexiones (puede utilizarse antes del autoaprendizaje para

/a1 J2 - AMA- ESC para salir de la fase actual y para ver en la pantalla las
[l e |] *\i RILLO | 2ccionar el motor en modo “presencia operador")

AZUL | RECORRER para recorrer las opciones disponibles

ROJO OK para acceder a la programacién y para confirmar la
opcion visualizada

Prueba seguridad aux. en apertura

! Prueba seguridad en cierre

] START-N.O HO
- 2 _GND o
o .  booooc N —__STOPN.C é
DSl DS2 DS3 DS4 (] +-=GND
A/ \___/ \____/ A/ l Oto a
NEG’Ro: ] '_’ '_’ '_’ '_’ B -
o~ S w w w °
BLANCO © [] ] Te)
(CIERRA) < ] ] =
PURPURA = =] &4 [0 goooooe T E——Mando lamparapiloto
(aBRE) AMARIELO  AZUE ROIO " R Clelelelele -
.(esc) recorrer) (ok
L] Viando luz de

4V 3W max

2D OTERRA

LraSE——
Filtro de red

iATENCION! los contactos
_ N.C. deben puentearse hacia
S tierra (borne 8 6 10) cuando
S no se utilizan. jDe lo contrario
la automatizacion NO PUEDE

N - funcionar!
AZUL
MARRON

.;;% = contacto de tipo N.O.
3 = contacto de tipo N.C.

230V 50Hz

NEGRO

+10%

Si se instala Master/Slave:

iIMPORTANTE! | SLIDE 230 MASTER | SLIDE 230 SLAVE

Espafiol

+[—[oND[+ [— ENTRADA START |CONECTAR NECESA- |NON CONECTAR
H y STOP RIAMENTE (PUENTAR HACIA TIERRA EL
sTop 8)
SECURIDADES CONECTADAS O PUENTEADAS HACIA TIERRA 8 CUANDO
7v6 NO SE UTILISAN
tarjeta PRUEBA EF DESACTIVADO = 0
ATENCION al sentido | DOUBLE FOTOCELULAS A
A n DESACTIVADO =0
de injerto de la (ExcLuiDo TIPO
tarjeta DOUBLE : REFLEJA)
el LED debe ser RECEPTOR CONECTADO (INTE- |NON CONECTADO (EXTRAER

hacia el borne J4
de sLIDE 230
J1 J1
SLIDE 230 MASTER SLIDE 230 SLAVE

GRADO EN EL JRX O | EL RECEPTOR INTEGRADO DEL
OPCIONAL) CONECTOR JRX)
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3. PUESTA EN MARCHA DEL SISTEMA

Cuando se da tension al equipo, en las pantallas aparecera,

por este orden: el NUMERO de version del FIRMWARE y

el NOMBRE del sistema (parainstalaciones sin encoder,

también aparece NOENC). Una vez que se hayan apagado
ya se puede proceder.

Cuando se da tensién al equipo por primera vez, en las pantallas

de la tarjeta aparecera | m it ; es necesario:

* pulsar a la vez las teclas AMARILLO y AZUL durante
unos 3 seg. = en la pantalla aparece Lrnr destellante:
es necesario efectuar los coNTROLES PREvIOS Yy luego el
AUTOAPRENDIZAJE ([=5)3.1-3.2).

Si el encoder a sido desinstalado, durante la primera

O proxima encendida aparece Er5; es necesario con-

figurar el parametro Ec =0y, a continuacion, efectuar
el autoaprendizaje (=5 fig.5). Al contrario, si el enco-
der se afade, es necesario el autoaprendizaje.

3.1 Controles previos: entradas - clase de peso - tipo
de pifién - configuracién M/S - direccién de marcha

ENTRADAS
En fase Lrn, la cuarta pantalla de la tarjeta muestra el
estado de las entradas (E5) fig.2).

CLASE DE PESO - TIPO DE PINON

En fase Lrn, entrar en la programacion (=5] fig.4 y Progra-
macion) y modificar, si procede, los parametros:

LF en funcion a el peso de la hoja

riod en funcion del tipo de pifidn instalado

INSTALACION MASTER/SLAVE

Si se instala un sistema M/S, es necesario habilitar adecua-

damente el parametro 115 en cada uno de los dos equipos;
los mandos afectaran ambos a las instalaciones.

- Atencién |
Las entradas START v STOP deben estar conectadas sélo a el
equipo MASTER.

DIRECCION DE MARCHA (APRE / CIERRE)
En fase L~ y con la hoja cierrada controlar que (

- PRIMERA PRESION de la tecla AMARILLA =» APRE.
Si esto no sucediera, hay que corregir el parametro o !.

NOTA: las hojas M/S han sentido de marcha contrario.

3.2 Autoaprendizaje

EnfaseLrn, presionar START = se realizan la maniobras con-
secutivas de aperturay de cierre, luego el autoaprendizaje fina-
liza con la cancela cerraday paraday las pantallas se apagan.

- Atencién |
Durante el autoaprendizaje se ignoran las sefiales externas
excepto las sefiales de STOP y de las seguridades installadas.
Si estas sefiales intervienen, interrumpen el autoaprendizaje
por lo gue es necesario repetirlo.

EN CASO DE INTERRUPCION DEL AUTOAPRENDIZAJE VEASE LOS CODIGOS DE
ERROR EN EL APART. COMPROBACIONES Y SENALIZACIONES EN LA PANTALLA.

Ahora puede realizarse el accionamiento con el pulsador
de llave o con el mando a distancia memorizado,
asi como la comprobacién del funcionamiento.
NOTA: después del autoaprendizaje el funcionamiento por
defecto esta en l6gica automatica (Ver el apart. Légicas de
funcionamiento). Ver las configuraciones de fébrica en el
apart. Programacion de los parametros.

™ :faselrn=Lrn destellante en las pantallas.

SLIDE 230

<=Aprimatic

fig. 2 - Control del estado de las entradas en Lrn

pantalla4 en fase L~n: ENTRADAS
(segmento encendido=contacto cerrado)

b ==
L

1 = START RADIO

2 = FOTOCELULA en CIERRE
4 = START PEATONAL

5 = SEGURIDAD en APERTURA
6 = START

7 = STOP

En situacion de reposo, los segmentos 2, 7 y 5 destellan si las
correspondientes conexiones o0 puentes son correctos.

fig. 3- Accionamiento especial en rn

PANTALLAS en fase L~n: [L|[=][a][Z]

AMARILLO 2

—> MUEVE LA HOJA

Cada vez se suelta la tecla y a continuacion se vuelve a
presionar, la hoja invierte el movimiento.

fig. 4 - Acceso a la programacién en rn

Pantallas en fase Lrn: E

ROJO

o

para entrar en la programacion presionar la tecla ROJA

PROGRAMACION

[
[y

fig. 5- Maniobras de aprendizaje

En cualquier momento, para iniciar el Autoaprendizaje: pulsar
a la vez las teclas amariLLA y AzuL durante unos 3 seg.=> en
la pantalla aparece L destellante.

, : START
Pantalla en fase Lrn. :| =

Iniciar las maniobras col el mando START:
Busquedadelfinalde carreraencierre | Pantalla: FA |

Apertura completa Pantalla: FA 2
Cierre completo Pantalla: FA 3
Cancela cerrada Pantalla apagada

nota: durante el autoaprendizaje se puede parar la
automatizaciony regresar a lafase L~ es suficiente activar
una seguridad instalada o pulsar el mando STOP si conectado.
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3.3 Memorizacién de los mandos a distancia

CON RECEPTOR INTEGRADO ; ot—"g o
Para el reconocimiento de los mandos a distancia seguir el 1 ch! l,U d
procedimiento ilustrado en la figura. 2 & ke \\ ! f//
iIMPORTANTE! jPara efectuar la memorizacion / borrado la 3 & chl

automatizacion debe estar parada y cerrada!

Finalizadas las memorizaciones, comprobar el correcto
funcionamiento de los mandos a distancia memorizados:
latecla 1l ordena el STARTy latecla 2 el START PEATONAL
) figura al lado) - salvo que los canales de salida han sido
programados diferentes.

,H
.

\oo
L}
IN

/

apart. Programacion.

Activar el aprendizaje NOTA:

©) 1 Presionar todas las teclas del el procedimiento sélo es vélido paramandos adistancia
primer mando a distancia que se en el modo 0

\a desea memorizar (si la memoria '

del receptor esta vacia), o bien

de “”.mg”do a dt'.Stanlc'at Béa Memorizar el primer mando a distancia
memorizado = se acliva e/ estado ®) 2 Presionar una tecla cualquiera del
de aprendizaje durante 30", mismo mando a distancia.
bgﬁ{:”ggn;gggteegg?j - para confirmar: en las pantallas
: aparece Ed durante 2 seg. y luego la
direccion del mando a distancia (000).
I'anotar la direccién para poder
borrar este mando a distancia en
cualquier momento.

C 1 1A . -7 . .
.o Duranteel tiempo de programacion e Memorizacion de otros mandos a distancia
8 posible llevar a cabo la memorizacion 3 Presionar todas las teclas del nuevo mando a
= del primer mando a distancia y/o de distancia que se desea memorizar

® | otros, segun se desee. 1aq et )

2 | Unaveztranscurridos los 30" el estado 4 Presionar una tecla cualquiera del mismo
S | de autoaprendizaje termina. mando a distancia.

) - para confirmar: el led se apaga. - para confirmar: en las pantallas
o A partir de este momento aparece £, y luego la direccion (de
o para efectuar una nueva 00 1a099).

GE) v memorizacion, sera necesario | anotar la direccién.

2

activar de nuevo el estado de
aprendizaje, esto es, ejecutar
la fase @ utilizando un mando a
distancia ya memorizado.

Memorizarunotrasotrotodoslosmandos
a distancia, repitiendo para cada uno
las fases 3y 4 (anotar las direcciones).
I después de cada memorizacién el
tiempo de programacion se reinicia.

(Daor
iRecordar!

« Para SALIR antes de que transcurran los 30" presionar una tecla de un mando a distancia memorizado (todas las memorizaciones
que se han confirmado se guardaran).

« EIBORRADO de todos los mandos a distancia memorizados puede realizarse con el parametro r.£r (ver Programacion), dar
la primera confirmacion con la tecla ROJAL

« Para BORRAR s6lo un mando a distancia - parametro rr; situarse en la direccién del mando a distancia que se quiere borrar
y dar la primera confirmacion con la tecla ROJAL.

» Paratransferir todos los mandos a distancia memorizados es necesario el médulo de memoria extraible (incluido en el catalogo)
- parametro LUPL d y dnl d; dar la primera confirmacion con la tecla ROJAL.

1 antes de realizar la modificacion en la pantalla aparece S E, si se quiere continuar hay que volver a pulsar la tecla
ROJA = la pantalla destella 3 segundos y luego muestra donE (conclusion positiva) o bien, en caso de error, Er + (ver
caédigos de error).

Espaiiol

CON RECEPTOR OPCIONAL: MEMORY SYSTEM (RECEPTOR UNICO) O RPL-ECO

iATENCION! Para utilizar la Memory System (receptor UNICO) o la RPL-ECO retirar el receptor integrado acoplado y su

antena (Ver el Esquema del equipo). 7

* Introducir el receptor UNICO en el conector CN2 o bien el receptor RPL-ECO en el conector CN1 (Ver el

tab.3).

» Conectarlaantenay llevar a cabo el procedimiento de aprendizaje de los mandos a distancia siguiendo las instrucciones
del receptor instalado.

S| Esquema del
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4. FUNCIONAMIENTO

4.1 Ldgicas de funcionamiento

LOGICA AUTOMATICA (légica por defecto) (La.l)

El ciclo completo de funcionamiento es el siguiente: START con cancela cerrada = la cancela abre hasta que se complete
la maniobra = permanece abierta durante el TIEMPO de PAUSA configurado => cuando finaliza el tiempo de pausa cierra.
Las Tablas siguentes resumentodalalogicay las respuestas alos mandosy las sefiales en entrada durante el ciclo de funcionamiento.

L Atencion_ IOBSTACULO-En cualquier logicade funcionamiento, ladeteccion de un obstaculo durante unamaniobra,
bloguea la maniobra y invierte la marcha 2 seg. La marcha sera inhibida mientras sigue existiendo el obstaculo; entonces
serd necesario un impulso de START para volver a accionar la automatizacion.

leyenda:

bloquea’: un START hace cerrar inmediatamente

bloquea® la maniobra se completa cuando se desactiva la fotocélula, después de 1 seg.

* STARTPEATONAL : funcionamiento idéntico al de lo START, pero con carrera peatonal. Elmando START prevalece sobre el peatonal.

)

LOGICA AUTOMATICA ENTRADA

L~

. SEGURIDAD AUXILIAR
ESTADO AUTOMATIZACION START STOP SEGURIDAD EN CIERRE PERFIL DE SEGURIDAD FOTOCELULA
inhibe la - o
cerrada abre - inhibe la apertura inhibe la apertura
apertura P P
. : N . - ; inhibe el cierre mientras
abierta (en pausa) bloquea' | inhibe el cierre (Ad) inhibe el cierre e
. vuelve a . o
en cierre abrir bloquea’ vuelve a abrir invierte 2 seg. y bloquea bloquea?
invierte 2 seg.
en apertura - bloquea’ - 9y bloquea?
bloquea
blogueada por STOP cierra - - - -

| - CUATRO PASOS

()

funcionamiento idéntico al de la I6gica Automatica, con las siguientes diferencias:

START durante los primeros 3 seg. de la apertura = bloquea la automatizacion abierta;
otro impulso de START = cierra

abierta (en pausa)

E*- AUTOMATICA SUPER

funcionamiento idéntico al de la l6gica Automatica, con las siguientes diferencias: en cualquier fase de movimiento,
el START invierte la direccion

abierta (en pausa) START = cierra ignorando il tempo di pausa
en apertura START = vuelve a cerrar
_E) -)SEMIAUTOMATICA CON STOP ENTRADA
SEGURIDAD AUXILIAR
ESTADO AUTOMATIZACION START . STOP SEGURIDAD EN CIERRE PERFIL DE SEGURIDAD FOTOCELULA
cerrada abre inhibe la - inhibe la apertura inhibe la apertura
apertura
aperta cierra | bloquea' | inhibe el cierre (Ad) inhibe el cierre inhibe el cierre (Ad)
en cierre riabre | bloquea’ vuelve a abrir mw%rltgqaggg. y bloquea?
en apertura bloquea' | bloquea' - invierte 2seg. ybloquea bloquea?
blogueada por STOP cierra - - - -
Y - PASO-PASO ENTRADA
(*)
” SEGURIDAD AUXILIAR
ESTADO AUTOMATIZACION START STOP SEGURIDAD EN CIERRE PERFIL DE SEGURIDAD FOTOCELULA
inhibe la _ L
cerrada abre apertura - inhibe la apertura inhibe la apertura
aperta cierra | bloguea' | inhibe el cierre (Ad) inhibe el cierre inhibe el cierre (Ad)
bloquea
; (START 1 : o 2
en cierre e & bloquea vuelve a abrir invierte 2 seg. y bloquea bloquea
abrir)
en apertura bloguea’ | bloquea’ - invierte 2seg. ybloguea bloguea?
blogueada por STOP cierra - - - -
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SRS =S=NOTNes =20 el8 Un operador maniobra la cancela con el pulsador de llave.
. Empezando con la cancela cerrada:
(WELTERIMEICHIREEN . START = ABRE mientras el mando esta activo o hasta que se haya completado la maniobra.
ﬁon )el UECCEIENCER | STARTPEATONAL = CIERRAmientras el mando esta activo o hasta que se haya completadolamaniobra.
ave
START START SEGURIDAD EN SEGURIDAD AUXILIAR
ESTADO AUTOMATIZACION PEATONAL STOP PERFIL DE .
(ABRE) (CIERRA) CIERRE SEGURIDAD FOTOCELULA
cerrada abre - bloquea - inhibe la inhibe la apertura
apertura
aperta - cierra bloquea m;;g)r?eel inhibe el cierre |nh|b?HeEI’)C|erre
en cierre abre - bloquea bloquea invierte 2 seg. y bloquea?
bloquea
en apertura abre cierra bloquea - invierte 2 seg. y bloquea?
bloquea
blogueada por STOP abre cierra - - - -
5 - TIMER ) - mientras permanece activo el START el cierre esta inhibido -
- si esta activo el START PEATONAL: un mando de START hace abrir totalmente y cuando
el mando de START esta soltado la cancela vuelve a la %)ertura peatonal -
- las respuestas a las entradas son idénticas a las de la LOGICA Automatica -

T - PARK ENTRADA
SEGURIDAD AUXILIAR
START PED. SEGURIDAD EN
ESTADO AUTOMATIZACION START STOP PERFIL DE -
(CIERRA) CIERRE SEGURIDAD FOTOCELULA
inhibe la inhibe la o
cerrada abre - - inhibe la apertura
apertura apertura P
: cierra inhibe el - . inhibeelcierremien-
abierta (en pausa) inmediatamente,  Ploquea cierre (Ad) | Nhibe elcierme |y o esta activada
: vuelve a .| invierte 2 seg.
en cierre . - bloquea vuelve a abrir 9-y bloquea?
abrir bloquea
. invierte 2 seg.
en apertura - cierra bloquea - 9.y bloquea?
bloquea
bloqueada por STOP abre - - - - -
B - PARK SPECIAL ‘ ENTRADA
SEGURIDAD AUXILIAR
) START PED. SEGURIDAD EN
ESTADO AUTOMATIZACION START STOP PERFIL DE -
(CIERRA) CIERRE U FOTOCELULA
elimina el posible -
- : inhibe la .
cerrada abre mando de cierre - inhibe la apertura
) apertura
memorizado
CLAIEC: elimina el posible inhi i
. posible mando | cierra transcurido : inhibe el - . inhibe el cierre
abierta (en pausa) deciere |6l fiemno de pausa mando de cierre cierre (Ad) inhibe el cierre mientras esta
. podep memorizado activada
memorizado
vuelve a abrir+ i .
L bloquea+ elimina | abrey cierra
elimina el . . -
. . el posible transcurrido invierte 2 seg. y 2
en cierre posible mando . . bloquea
. mando de cierre | eltiempo de bloquea
de cierre .
; memorizado pausa
memorizado
completa la
apertura+ completa la bloquea+ elimina
elimina el apertura y cierra el posible invierte 2 seg. y .
en apertura . . . - bloquea
posible mando | transcurridoel | mando de cierre bloquea
de cierre tiempo de pausa memorizado
memorizado
bloqueada por STOP abre cierra - - - -
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4.2 Entradas y salidas

 START (mediante pulsador con contacto N.O. o mediante mando
adistancia) - manda el accionamiento de la automatizacion, en
apertura o en cierre, en funcion del estado en el que la misma
se encuentre y de la légica de funcionamiento configurada.

e STOP (pulsador con contacto N.C.) - la entrada ordena la
parada inmediata de las hojas; para reanudar el movimiento hay
que enviar un impulso de START. EI STOP es prioritario respecto
atodas las funciones y en cualquier fase de funcionamiento.

» Fotocélulas en cierre - la activacion de estas fotocélulas se
produce solo en la fase de cierre; manda la parada del movi-
miento y la nueva apertura. Mientras estén activadas las
fotocélulas el cierre es imposible.

e Seguridad auxiliar en apertura con perfil de seguridad -
entrada de seguridad activaenfase de aperturay cierre. Ladetec-
cién de un obstaculo en apertura mediante el perfil de seguridad
causa una inversion del movimiento de 2 s y luego la parada de
las hojas. Con un mando de START el movimiento se reanuda,
pero en la direccion opposta en la que se habia interrumpido.

» Seguridad auxiliar con fotoceluas - la deteccion de un
obstaculo en apertura o en cierre mediante las fotocélulas
causa la parada de las hojas. Solo cuando se desactivan las
fotocélulas el movimiento se reanuda, tras 1 s de espera, enla
direccion en la que se habia interrumpido.

Para la sefializacion del estado de la automatizacion:

e Luzdestellante/s Lampara piloto (indicacién remota):

ESTADO AUTOMATIZACION|LUZ DESTELLANTE LAMPARA PILOTO
en apertura intermitencia (1seg.) | luz fija

en cierre intermitencia (1seg.) | intermitencia
abierta apagada (param.AH) | luz fija
cerrada/en stop apagada apagada
seguridad auxiliar luz fija -
mantenimiento programado | intermitencia 0,5 seg. |-

» Salidaauxiliar mediante relé externo - activacion con mando
adistancia (ch -H) y aimpulsos de 2 seg (ej: activacion electro-
cerradura de una cancela peatonal) o activacion temporizada
(ej: iluminacion) en funcion del parametro (AE).

e Luzde cortesia-suencendido esta determinado por el START
0 START PEATONAL con tiempo configurable (FE).

4.3 Comprobaciones y Sefializaciones en la pantalla

* Presionar brevemente la tecla AMARILLA: se encienden las
pantallas. Para apagar volver a presionar levemente la tecla

AMARILLA (|22

5. PROGRAMACION DE LOS PARAMETROS

L ] -
SLIDE 230 Er?lprlmahc
fig. 6 - Comprobacionesy sefializaciones en la pantalla
o5 /8 1 2 3 a
Q=
<C
pantalla 1: ESTADO DE LA CANCELA
L = CERRADO
b = enAPERTURA
H = ABIERTO
d = en CIERRE
£ =BLOQUEADO
U = deteccion OBSTACULO

pantalla2: ENTRADAS (encendida=contactocerrado)
1 = START radio

2 = Fotocélula en CIERRE

4 = START PEATONAL

5 = SEGURIDAD en apertura

6 = START

7 = STOP

pantalla 3: FINAL DE CARRERA
(apagada=final de carrera activado)

1 = Final de carrera APERTURA
6 = Final de carrera CIERRE

L

O,
NN

pantalla4: SALIDAS (encendida=salida activa)
1 = LUZ DESTELLANTE
3 = Lampara PILOTO

——
N

CODIGOS DE ERROR:

noEE = no acceso a lamemoria durante el encendido;

I m ik = falta de datos en Memoria (presionar a la vez AMARILLO y
AZUL durante unos 3 seg =»aparece L~ = presionar START);
Er 1=noacceso ala memoria durante UPLOAD/DOWNLOAD;
Erc = prueba seguridad en cierre;

Er3 = prueba seguridad auxiliar; -
Er5 = falta de encoder a la encendida (resolucion al =
Er9 = motorffinal de carrera (comprobar las conexiones);

ErFc = parada para averias en los finales de carrerae/encoder;
ErEnc = falta de comunicacién equipo/encoder;

rAn = mantenimiento programado (destella 3seg. cuando se entra en
programacion.

iIMPORTANTE! jPara efectuar la programacion la automatizacioén debe estar parada y cerrada!
IMPORTANTE: durante la programacion las sefiales en entrada se ignoran.

Pulso y mantengo pulsada la tecla ROJA =

= en la pantalla aparece Pr 0L

Suelto la tecla ROJA =

= visualizo el primer parametro con el valor configurado L L.

AZUL =

= recorro los parametros

ROJA en correspondencia con un parametro =

= visualizo el valor configurado (marcado por el punto)

Pulsando la tecla BLU =

= recorro los valores posibles

Pulso y mantengo pulsada 3 seg. latecla ROJAen
correspondencia con un nuevo valor elegido =

= 3 destellos confirman la modificacion

Suelto la tecla ROJA =

= visualizo la nueva configuracion

GURACION

AMARILLA =

= regreso a los parametros

CAMBIOS DE CONFI-

Ahora e parametro ya se ha modificado; puedo efectuar otras modificaciones antes de la salir de la programacion.
ATENCION: las modificaciones solo se guardan cuando se sale de la pro_?ramacmn (se apagan las pantal-
las); si antes de salir se quita la alimentacion al equipo, se pierden las modificaciones realizadas.

Para SALIR de la programacion:

| = pulsar la tecla AMARILLA hasta que se apague la pantalla

Parametros que permiten el RESET u operaciones en las MEMORIAS: antes de realizar la modificacién en la pantalla aparece
SLrE, si se confirma (ROJO) = destello de 3 seG. = donE (conclusién positiva) o bien Er + cdigo error, en caso de error.
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SLIDE 230

EQUIPO DE CONTROL

parametro FUNCION .....ooovveeeeeeeeeeen, POR DEFECTO | REGULACIONES
0 = AUTOMATICA,; 4 = PASO-PASO;
) 1 = CUATRO PASOS; 5 = PRESENCIA OPERADOR;
T T e Yo [ o= NS AUTOMATICA | 2 = AUTOMATICA SUPER,; 6 = TIMER (ENTRADA START)
3 = SEMIAUTOMATICA CON STOP; 7 = PARK
8 = PARK SPECIAL
FPH. |Tiempode pausa........cccuu......... £5 segq. 0 + 60 (A PASOS DE 1SEG.)
(P, (CIa%e PESO 100- 000 kg | 0500000 12190390, 223005700, 37001000,
LA%. |Tiempo de predestello ..................... 3 seq. 0 + 9 (A PASOS DE 1SEG.)
d !, |Direccion de marcha......ocoococeieivveeennae. 0 0;1
ndd. (Tipode pifdN ..o Z16 0= PINON Z16; 1= PINON Z20
E {. |Energia hoja (corsa FULL)................. MAX REGULACION ELECTRONICA DE LA FUERZA DE EMPUJE: O (MINIMA) + 99 (MAX)
Ec'. |Energia hoja (corsa RALLENTATA)....MAX REGULACION ELECTRONICA DE LA FUERZA DE EMPUJE: O (MINIMA) + 50 (MAX)
~FP. |Deceleracion pre-final de carrera....c 00 mm. 0+ 8 (0 +800 MM - A PASOS DE 100 Mm)
rA. |Deceleracién post-final de carrera.... U seg. 0 +20 (0 + 2 sec - A pasos DE 100 MSEG.)
~H. |Frenado final (hard)..................... INHABILITADO | 0 + 20 (0 + 2 sec - A pasos DE 100 MsEG.)
PSEE. |Restablecer los valores de fabrica (por defecto) | TecLAROJAPARA CONFIRMAR (=>dEF LUZ DESTELLANTE =t . = coNCLUIDO)
—| Hn. |Entra en mend MANTENIMIENTO TECLA ROJA PARA CONFIRMAR
—| rAd! |Entra en meni MEMORIAS TECLA ROJA PARA CONFIRMAR
Frof |Entra en programacién AVANZADA TECLA ROJA PARA CONFIRMAR
r" A3 Apertura peatonal.........cccccoeeevevevernneees 30% 1+ 9 (A Pasos DE 10%)
AT o im puosthen marcha oo 15 seg, | 1+ 5 (A asos oe 05 se6)
AB  Tiempo de inversion al final de maniobra [ seg. | 0 + 5 (A PAsos DE 20 MSEG.)
L. |Brillodelapantalla...........ccccccovenee.. MEDIO 0+9
: . 00= INMEDIATA ; 01= CUANDO SE AGOTA EL TIEMPO DE PAUSA (EL RECUENTO
RY [ fotocalula oo ecargaeltiompo de pausa) PROSCUE) : 022 Twnscurupos 105, ;3= ras UN iuevo TPo O
. 0 = LAMPARA PILOTO; 1+60 = MINUTOS DE ENCENDIDO DE LA LUZ DE
AE  |Salida auxiliar..........cccccoeuee.... LAMPARAPILOTO | CORTESIA DESPUES DEL START O DEL START PEATONAL NOTA: sélo si no
esta configurada en el mando a distancia
AH. |Luz destellante en pausa............... APAGADA 0= oFF; 1= ON (EN LOGICA AUTOMATICA)
HAr. |Seguridad aux.en apertura...... con FOTOCELULA | 0= PERFIL DE SEGURIDAD; 1= FOTOCELULA
EF . |Prueba fotocélula en cierre......... INHABILITADA | O=INHABILTADA; 1 =PRUEBAFOTOC. TIPOESTANDAR; 2 =PRUEBAFOTOC. TIPOREFLEX|
An Prueba seguridad aux. 0= INHABILITADA,; 1 = PRUEBA FOTOCELULAS TIPO ESTANDAR; O PERFIL DE
- lenapertura ....ccceeeeeiieeiieeeeeenns INHABILITADA | SEGURIDAD; 2=PRUEBA FOTOCELULAS TIPO REFLEX O PERFIL DE SEGURIDAD
~ |Sensibilidad al obstaculo ....... O (sin encoder) —1$| E9L CODIFICADOR ESTA PRESENTE, EL PARAMETRO TOMA EL VALOR POR
e  (con encoder) DEFECTO (MODIFIABLES) - EN AUSENCIA DI ENCODER SE PERMITE SOLO EL
RELATIVO VALOR POR DEFECTO (NON MODIFIABLES!) VER =5 PARR. 4.3
115. |Funcionamiento Master/Slave .. INHABILITADO | 0= INHABILITADO;  1=MASTER;, 2= SLAVE;
» rn. |Borrado de un mando a distancia con direcciéon | 0 + 99 (Ver Memorizacion de los mandos a distancia)
.k~ |Borrado de todos los mandos a distancia TECLA ROJA PARA CONFIRMAR
LUPLd |GuardalosdatosdelatarjetaenelMddulodeMemoriaextraiblel TECLA ROJA PARA CONFIRMAR - (MODULO DE MEMORIA EXTRAIBLE OPCIONAL)
dnld |GuardalosdatosdelMdédulode Memoriaextraibleenlatarjetal TECLA ROJA PARA CONFIRMAR - (MODULO DE MEMORIA EXTRAIBLE OPCIONAL)
ch | |Configuracion canal de salida mando a distancia | 0 = NHABILITADO; 1 = START; 2 = START PEATONAL, 3 = STOP;
chg e iSRRI ON | 4 = SAIDA AUXLIAR MEDINTE RELE EXTERNO (acivacion 2 impulsos
ch lchdehb INHABILITADA | de 2 seg. si AE =0 ; activacion temporizada si AE = 1+60 seg.)
— AL.t |Contador de maniobras totales - NO modificable 0000 + 9999 (INcREMENTA 1 cADA 100 MANIOBRAS)
AL .F |Contador parcial de maniobras para mantenimiento| 0000 + 9999 (1 = 10 MANIOBRAS) (RESET MEDIANTE AL .5 0 AL .-)
AL .S |Configura el ciclo de mantenimiento en AL .P 828/9 go%%?c?ug Azlé?l e iRQSF)agOET E’;ﬁﬁ’ggg"ﬁﬂ%o MANIOBRAS 1
AL .- |Pone a cero el contador AL .P ROJO PARA CONFIRMAR

RECUERDA: @(

AZUL
para seleccionar

ROJO
per confirmar

4

AMARILLO
para salir

&
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6. NOTAS PARA EL MANTENEDOR

» Se recuerda que de conformidad con el D.M. 2006/42 CEE, una vez finalizada la instalacion hay que rellenar una Declaracion
de Conformidad de lamaquina y una Propuesta de Mantenimiento Programado y entregar dichos documentos al usuario.

6.1 Mantenimiento programado

Se aconseja consultar con la Empresa Instaladora de la automatizacion y establecer un plan de mantenimiento progra-
mado, como previsto por las normativas del sector (para los Paises de la CEE: Directiva Maquinas 2006/42/CEE).
« Se recomienda programar el ciclo de mantenimiento del equipo (Ver Programacion de los parametros).

Una vez alcanzado el nimero de maniobras programado, la necesidad de mantenimiento se indica mediante la luz intermitente
que parpadea con mayor frecuencia durante las maniobras, y en el equipo mediante el mensaje 1 Fr intermitente por unos 3
seg. cuando se entra en programacion intermitente por unos 3 seg. cuando se entra en programacion.

Una vez finalizado el mantenimiento, programar el nuevo ciclo en el equipo (Ver Programacion de los parametros).
El mantenimiento recomendado por Aprimatic S.p.A. para la instalacion eléctrica es el siguiente:

< FRECUENCIA

OPERACION media

Comprobacién del buen funcionamiento de los dispo- é

sitivos de deteccion y antiaplastamiento (fotocélulas, | 6 meses . Atencion |

detector, seguridad (perfiles) y de las regulaciones . T

Control del buen funcionamiento de la instalacion eléc- Antesdgreal_garel manten|m_|ento,d(_a§conec_tarla
tricay prueba de intervencion parala dispersion del inter- | 6 meses | @utomatizaciondelareddealimentacionmediante
ruptor automatico diferencial que protege la instalacion elinterruptor diferencial delainstalacion eléctrical
z?]\g?:; ?ﬁ;;zngoe!?e ﬁtaéa de;eicitgce:itggeodﬁzsn (rendaand 6 meses Se recuerda que I_a garantia no cubre las baterias,
Comprobar que las baterias de los mandos a distan- 6 meses ya que son materiales de consumo.

cia funcionan correctamente y sustituirlas si procede Se recomienda no abandonar la bateria en el
Eliminar los posibles obstaculos que oscurezcan per- ambiente sino utilizar los depdsitos adecuados
manentemente el haz de las fotocélulas (ej: ramos o| 6 meses situados en los puntos de venta de las baterias.
arbustos)

7. ADVERTENCIAS PARA EL USUARIO

Las instrucciones facilitadas forman parte integrante y esencial del producto. Las mismas deben entregarse al usuario y
deben leerse atentamente porque contienen advertencias importantes para el uso y el mantenimiento. Estas instrucciones
deben conservarse y entregarse a todos los posibles usuarios futuros.

Este equipo debe utilizarse exclusivamente para el uso para el cual esta destinado. Todo uso que no sea el indicado es
impropio y por tanto peligroso.

Esta prohibido alterar o modificar el producto.

Encargar periddicamente un mantenimiento adecuado segun previsto en el Manual de mantenimiento entregado por el instalador.

Tener controlados los mandos a distancia u otros dispositivos de activacién del movimiento para evitar que nifios o per-
sonas no autorizadas los accionen involuntariamente.
Laconexion,lapruebaylapuestaenfuncionamiento,asicomolascomprobaciones periddicasylasintervenciones demantenimiento,
limpiezadel accionamiento inclusive, pueden ser efectuadas so6lo por técnicos especializados einstruidos acercadel producto.
En caso de averias o funcionamiento irregular, cortar la alimentacion a la automatizacién accionando el interruptor princi-
pal. No tratar de intervenir o reparar la unidad principal y contactar con el instalador de la automatizacion u otro instalador
especializado. El incumplimiento de esta advertencia puede conducir a situaciones peligrosas.

Espafiol

- Atencién |

El usuario no puede intervenir en la instalacion y en el equipo de control, ni trabajar dentro de la caja eléctrica. En caso
de averias 0 ausencia de energia eléctrica, se puede maniobrar la barra manualmente (ver el Manual de instalacion del

actuador).
ESPACIO RESERVADO AL INSTALADOR
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Aprimatic S.p.A.
via Leonardo da Vinci, 414
40059 Villa Fontana di Medicina - Bologna - Italia
Tel. +39 051 6960711 - fax +39 051 6960722
info @ap rimatic.com - Www.apri matic.com SE RUEGA ENTREGAR UNA COPIA DE ESTA PAGINA AL USUARIO
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